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Altalanos jellemzék

Minimum

Jellemz6 Maximum Mértékegység

Terhelhet6ség (surlédasos megfogas)
- - 10 [ka]
' - - 22 [lb]
Terhelhet6séq (aldtdmasztasos
j‘i ﬂ‘ﬂ - - 15 [ka]
o | - - 33 [lb]
megfogés) .fiﬂ. .
e 4 152 [mm]
Medfoassi semengrl 58— 0,16 5,98 [in]
egfogasi atméré o 35 - 176 [mm]
Bels ** 1,38 : 6,93 [in]

.. . . - 0,1 - [mm]
Ujjmozgatas felbontasa i 0004 i [in]
Atméré-ismétlési pontossig 8'(1)0 4 8’(2)07 Em]m ]
Fogderd 10 - 240 [N]
Fogderd (szabalyozhatd) 1 - 100 [%]
Megfogasi sebesség (atmérd valtozasa) | - - 125 [mm/s]
Megfogasiidé (fék aktivalasaval ) )
egyl'.itt)** 500 [ms]
Megtartja a munkadarabot laen
aramkimaradas esetén? g€
Térolasi hémérséklet gz ?(2)2 Eol(::]]
Motor Integralt, elektromos BLDC
IP-besorolas IP67

. , 156 x 158 x 180 mm
Méretek [Ho x Szé x @] 6.14 % 6.22 X 7.08 Ein] ]

. 1,15 [ka]

Saly 2,5 [lb]

* Gyarilag szallitott kivitelben

** 10 mm-es atmérévaltozas esetén. Ldsd még az Ujjak mozgasa és kifejtett erd cimii részt a .

oldalon.s

Uzemi koriilmények Minimum Jellemz6 Maximum Mértékegység
Tapellatas 20 24 25 V]
Aramfelvétel 43 - 1500* [mA]

Uzemi hémérséklet 7 : >, o]

Relativ paratartalom (nem lecsapédé) |0 - 95 [%]

Szamitott MTBF (lizemi élettartam) 30 000 - - [6ra]

* Az alapbeallitds 600 mA.
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Ujjak
A gydrilag szallitott ujjak harom kiilonféle poziciéban szerelheték fel, ezzel kiilénféle Fogoersk
(ldsd: on page 5) és Megfogasi atmérdk (ldsd: on page 6) érheték el.

A gydrilag szallitott ujjak hossza 49 mm (L jeloléssel a lenti abran). Ha egyéni ujjakra van
szlikség, akkor azokat a lenti méretek (mm/[in]) alapjan el lehet Ugy késziteni, hogy
illeszkedjenek a megfogohoz. A szilkséges csavarok mérete M4x8mm:

2x ¢ 4,50[0,177] THRU ALL
L & 7.50[0.295] ¥ 3,10[0.122]

TL 0.05 [0.00197] | A

0
14 -0,050

{0,551 481002}
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Ujjhegyek

A gyarilag szallitott ujjhegyek az alabbi listdn lathatdk. A kilonféle ujjhegyek kilonféle
Fogoerdk (lasd: on page 5) és Megfogasi atmérdk (lasd: on page 6) elérésére alkalmasak.

@10 mm, acél

e @13 mm, acél

e @13,5mm, szilikon

e @#16,5mm, szilikon

Ha egyéni ujjhegyekre van sziikség, akkor azokat a lenti méretek (mm/[in]) alapjan el lehet Ggy
késziteni, hogyilleszkedjenek a megfogd ujjaihoz. A sziikséges csavarok mérete M4x8mm:

M4 - 6H T 8[0,315]

s
b B
NN b
= 0
[0,23622 h7 -0,00047]
0
Péh7-0,012
1 0.05 10,00197]

Az alabbi grafikonon az egyedi ujjhegy megengedett maximalis terhelhetésége lathatd, a
hosszusdaga fliggvényében.
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Megfogastipusok

Ebben a dokumentumban a belsé megfogas és a kiilsé megfogds kifejezés hasznalatos. Ezek az
elnevezések arra utalnak, hogyan fogja meg a szerszam a munkadarabot.

Kiils6 megfogas Bels6 megfogas

ol

Fogoero

A teljes Fogder6é nagy mértékben az ujjak altal bezart 8 sz6gon
mulik. Mind a bels6, mind a kilsé megfogas esetében igaz, hogy
minél kisebb az ujjak altal bezart sz6g, annal nagyobb a kifejtett
erd, amint az alabbi grafikonon is lathato.

Bar az ujjak 0 és 180 fok kozotti szogre tudnak beallni, a
szogtartomany kiilsé megfogas esetén 30°-165°, belsé megfogas
esetén 20°-160°.
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A grafikon 1 A armerdésségnél, szilikon ujjhegyek és fFém munkadarab hasznalataval végzett
méréseken alapul.
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A teljes kifejtett er6t az ujjak altal bezart sz6g, a bemeneti
aramerdsség (egyes robotokndl a szerszdmtarcsa csatlakozasa
korladtozza), valamint az ujjhegyek és a munkadarab anyaga
kozotti surlodasi egyiitthaté befolyadsolja.

MEGJEGYZES:

Ujjak mozgasa és kifejtett ero
A megfogdsi mivelet két szakaszbodl all:

1. szakasz: Biztonsagi okboélaz ujjak kiserével (legfeljebb ~50 N) kezdik meg a mozgdast, nehogy
kart tegyenek barmiben, ami esetleg a megfogd ujjai és a munkadarab kozé szorul.

2. szakasz: Amikor a megfogé atmérdje megkdzeliti az atméré beprogramozott célértékét, a
megfogd megnoveli a Fogderdt, hogy a beprogramozott nagysagu erével hajtsa végre a
megfogast. A megfogds utan a rendszer aktivalja a féket (kattané hang jelzi). A fék
aktivalasarél, amelyet Ggy is neveznek, hogy ,Surlédasos megfogds érzékelve”, a
kezel6fellleten lehet meggy6z6dni. A fék a kifejtett erével tartja a munkadarabot, ekdzben
nem fogyaszt dramot, és aramkimaradas esetén is megtartja a munkadarabot. A rendszer
automatikusan deaktivalja a féket, amikor a megfogd elengedést vagy j megfogasi parancsot
hajt végre. A megfogd programozasa kdzben a fék deaktivalhaté a kezel6felilet megfeleld
funkcidja segitségével.

Megfogasi atméro

A gyarilag szallitott ujjak és ujjhegyek kiilénféle konfiguracidival széles tartomanyban
varidlhaté a megfogdsi atméré.

Kiils6 megfogasi Bels6 megfogasi

Ujj pozicidja Ujjhegy (mm)

tartomany (mm) tartomany (mm)

@10 10117 35135
1 213 7-114 38-138

?16,5 4-111 41-140

@10 26-134 49-153
2 213 23-131 52-156

216,5 20-128 55-158

210 44-152 65-172
3 @213 41-149 68-174

@?16,5 38-146 71-176
Feltételek:

e Kils6 megfogdsi szog min. 165° (1. pozicid), 163° (2. pozicid), 161° (3. pozicid) és max. 30°
(mindharom pozicio)

e Belsé megfogasiszég min. 160° és max. 30°

Minél kozelebb van az 4&tméré a maximalishoz, annal kisebb a bezart sz6g, kovetkezésképpen
annal nagyobbazeré.
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
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