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@robot

Overordnede egenskaber Enhed

Dataark

Gripper

Arbejdsemnets materiale :toélleret Akryl Glas Metalplade
Maksimal payload (x2 6,5 6,5 5,5 5,5 [ka]
sikkerhedsfaktor) 14,3 14,3 12,1 12,1 [lb]
Pakraevet preload til maksimal

vedhaftning 140 [N]
Frigerelsestid 300 [ms]

Holdes emnet fast ved stremtab? |ja
Skiver

150.000-200.000 cyklusser ved H@J preload
200.000-250.000 cyklusser ved LAV preload

Isopropylalkohol og fnugfri klud
Renggringsstation

Omstillingsinterval [cyklusser]

Manuel renggring
Robotrenggringssystem
Interval for robotrengering og %

Der henvises til brugervejledning for rengaringsstation

genvinding

Sensorer
Forbelastningssensor | Ultralydsomradesensor

Omrade 9 [lb] 31 [lb] 0 10 [Lb]

Fejl 7 % 2 %

IP-klasse 42

Dimensioner (HxB) 187 x 146 [mm]
7,3x5,7 [tomme]
2,85 [ka]

Veegt 6,3 [tb]

BEMARK:

Undgad at preloade gripperen med en inverteret robot eller i
situationer, hvor belastningen ikke er vandret. Hvis en inverteret
robot preloades, vil pre-load sensoren ikke opfylde de typiske

ydelsesstandarder.
Driftsforhold \Minimum Typisk Maksimum \Enhed
Temperatur 0 - 50 [°C]
32 - 122 [°F]
Overfladeegenskaber* Mat Finish  |Hgjpoleret |-

* Glattere overflader kraever mindre preload styrke for en gnsket payload styrke.
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Specifikation eller Funktion Malvaerdi

Opfattelse af delenes tilstedevaerelse Ja (ultralyd)

Skivemateriale Patentbeskyttet silikoneblanding
Slidegenskaber Afhanger af overfladens ujeevnhed og preload
Mekanisme for skivefastgerelse Magnetisk

150.000-200.000 ved H@J PRELOAD
200.000-250.000 ved LAV PRELOAD

Rengaringssystem Renggringsstation
Interval for renggring og % genvinding Se Brugervejledning for renggringsstation

Omstillingsinterval

Virkegrad pa Forskellige materialer

Gecko Gripper er bedst egnet til substrater med glatte overflader med lav overfladeruhed, der
generelt er flade, stive og ufleksible. Ved andre materialer falder Gecko Grippers virkegrad
afhaengig af stivheden og ruheden af gribeoverfladen. Tabellen herunder viser forholdet
mellem stive og fleksible substrater, overfladefinish, payload og det pakravede preload til at
opsamle det naevnte substrat. Hvis kunden for eksempel ved, at deres del/substrat er stiv, har
en spejllignende overflade og vejer 2 kg, vil det pakraevede preload til at opsamle
delen/substratet vaere middel.

Fleksibilitet Overfladefinish Payload (kg) Pakravet preload
otil2 Lav
Spejllignende finish |2 til 4 Middel
4til 6 Hgj
otil2 Middel
Stiv Glat 2til 4 Hoj
4til 6 N/A
otil2 Hgj
Mat 2til 4 N/A
4til 6 N/A
otil2 Middel
Spejllignende finish |2 til 4 Hgj
4til 6 N/A
otil2 Hgj
Fleksibel Glat 2til4 N/A
4til 6 N/A
0til 2 N/A
Mat 2 til 4 N/A
4til 6 N/A

For at give yderligere oplysninger om betydningen af preload og payload indeholder tabellen
herunder en visuel matrix, der viser Gecko Grippers evne til at opsamle forskellige materialer
med diverse stivhed og ruhed ved tre forskellige preload-vardier (lav 40N, middel 90N, hgj
140N).
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Preload - 140N

Preload - 90N

Preload - 40N

Stivhe Ruhe Eksempel pa Payload [kg] Payload [kq] Payload [kg]

materiale
Ol 0' Ol Ol OI ol
1512461512 1512

1 1 Mylar v v |v|* v |v |* v =

5 1 Transparentark v |V V|V I|* v o |v o|* v o |*
Poleret

10 1 spejllignende stal, v IV (VIVIVIV|VY VIV v v V|V
solcellepanel

, 5 Husholdningsfilm, |, |, |« v |« v s
genlukposer
Pap med blank
overflade (aeske til

> 5 morgenmadsproduk Y vl v
£)

10 5 Printplade v v V|V * v o|vo|* vo|*
Lamineringsplast/-

1 10 film *

5 10 Bolgepap
Sandblaest

10 10 aluminium

v gripperen kan let opsamle materialet

* gripperen kan opsamle materialet i nogle tilfaelde (kraever omhu og afprgvning for at

bekraefte)

Intet gripperen kan ikke opsamle denne materialetype.

Kriterierne for stivhed og ruhed er en grundleeggende skala fra 1-10. Her er de

BEMARK:

Denne tabel kan anvendes som vejledning til at opna en bedre
forstdelse for payload-kapacitet og substrattype for Gecko

Gripper.

referencevardier, der er brugt til at fastlaegge vaerdierne.

Stivhed Beskrivelse 'Eksempel

1 Fleksibel Stof

5 Semi-fleksibel Pap

10 Stiv Metal

Ruhed Beskrivelse 'Eksempel RMS-vaerdi \
0,1

1 Poleret/glat Poleret metal mikrometer
7

5 Tekstureret Pap mikrometer
28

10 Ru Sandblaest metal mikrometer
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Alle mal er i mm og [tommer].
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