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1 Fiche technique

Propriétés générales \ Unité
Préhenseur

L . . . Acier . Tole
Matériau de la piece de travail poli Acrylique |Verre métallique
Charge utile maximum (x 2 6,5 6,5 5,5 5,5 [ka]
facteur de sécurité) 14,3 14,3 12,1 12,1 [lb]
Précharge requise pour
adhérence max. 140 [N]
Temps de détachement 300 [ms]
Maintient la piéce en cas de perte oui

de puissance ?

Coussinets
150 000 a 200 000 cycles pour précharge

Intervalle de remplacement ELEVEE . , [cycles]
200 000 a 250 000 cycles pour précharge
BASSE

Nettoyage manuel Alcool isopropyle et chiffon non pelucheux

Systéme de nettoyage robotisé |Station de nettoyage
Intervalle de nettoyage robotisé |Consultez le Guide d'utilisation de la station de

et récupération en % nettoyage

Capteurs
Capteur de .
précharge Capteur de plage ultrasonique

Plage 45[N]  [140[N] | 260 [mm] | [N] [mm]
9 [lb] 31 [lb] 10 [pouce] |[lb] [pouce]

Erreur 7% 2%

Classification IP 42

Dimensions (Hxl) 187 x 146 [mm]
7,3%x5,7 [pouce]

. 2,85 [ka]
Poids 63 [lb]
NOTE :

Evitez de précharger le préhenseur avec un robot inversé ou dans
des conditions de chargement non vertical. En cas de précharge
pendant une inversion, le capteur de précharge ne répondra pas
aux normes de performance standard.

Conditions de fonctionnement Minimum  Type Maximum
Température 0 - 50 [°C]
32 - 122 [°F]
Caractéristiques de la surface* Finition Tres -
mate polie

* Les surfaces plus lisses nécessitent moins de force de précharge pour une force de charge
utile souhaitée.
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Spécification ou caractéristique Valeur cible
Détection de présence de piéces Oui (ultrasonique)
Matériau des coussinets Mélange de silicone breveté
T Dépend de la rugosité de la surface et de la
Propriétés d’usure précharge
Mécanisme de fixation des coussinets Magnétique

150 000 — 200 000 pour PRECHARGE ELEVEE

Intervalle de remplacement 200 000 - 250 000 pour PRECHARGE BASSE

Systéme de nettoyage Station de nettoyage
L/r;tervalle de nettoyage et récupération en Voir le manuels de la station de nettoyage

Efficacité sur différents matériaux

Le préhenseur Gecko est idéal pour les substrats lisses, de faible rugosité qui sont
généralement plats, rigides et raides. Pour les autres matériaux, l'efficacité du préhenseur
Gecko chute en fonction de la rigidité et de la raideur de la surface de ramassage. Le tableau ci-
dessous présente la relation entre les substrats rigides et flexibles, la finition de surface, la
charge utile et la précharge requise pour ramasser le dit substrat. Par exemple, si le client sait
que sa piece/son substrat est rigide, avec une finition de type miroir et pése 2 kg, la précharge
requise pour saisir la pieéces/le substrat est moyenne.

Flexibilité Finition de surface  Charge utile (kg) Précharge requise
0a2 Bas
Finition miroir 234 Moyen
436 Haut
0a2 Moyen
Rigide Lisse 234 Haut
436 S/0
0az Haut
Mat 234 S/0
436 S/0
0a2 Moyen
Finition miroir 234 Haut
436 S/0
0az Haut
Souple Lisse 234 S/O
436 S/0
032 S/0
Mat 234 S/0
436 S/O

Pour mettre en exergue l'importance de la relation entre précharge et charge utile, le tableau
ci-dessous présente une matrice visuelle de la capacité du préhenseur Gecko a saisir différents
matériaux de rigidité et de rugosité différentes, a trois valeurs de précharge différentes (basse
40 N, moyenne 90 N, élevée 140 N).
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Précharge-140 N Précharge-90N \ Précharge-40 N
Charge utile [kg] |Charge utile [kg] |[Charge utile [kq]

0,1/0,5(12|4|60,1/0,5(1|2|41(6/0,1/0,5|1 (2 |4|6
1 1 Mylar v v oV |* v v |* v |

Exemple de

Rigidité Rugosité matériau

5 1 Feuille v v |vivis| |v |v |* v |
transparente

Acier poli de

10 1 type miroir, |\ | |y \v|v vy |v [v|v|v]*|v v |[v]v]*
panneau

solaire

Film
alimentaire

Y|V v o o|* v o |*

1 > sachets

ziploc

Carton

brillant
. v |V v v
5 5 (boite de * * *

céréales)

Carte de
10 5 circuits v |V V|V |* v v |* v o|*
imprimés
Plastic / film |,
stratifié

Carton
5 10 ondulé

Aluminium
sablé

10 10

v’ le préhenseur peut facilement saisir le matériau

* le préhenseur peut saisir le matériau dans certains cas (nécessite de l'attention et un test de
vérification)

Rien le préhenseur ne peut pas saisir ce type de matériau.

NOTE:

Ce tableau doit étre utilisé comme guide pour mieux comprendre
la capacité de charge utile et le type de substrat pour le
préhenseur Gecko.

Les critéres de rigidité et de rugosité ont une échelle de de 1 a 10. Voici les références utilisées
pour déterminer les valeurs.

Rigidité Description \ Exemple
1 Souple Tissu

5 Semi-flexible Carton
10 Rigide Métal
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Rugosité Description Exemple X&lg"r

1 Poli/Lisse Métal poli 0,1 micron
5 Texturé Carton 7 microns
10 Rugueux Métal sablé 28 microns
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Toutes les dimensions sont exprimées en mm et [pouces].
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