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Altalanos jellemzék | Mértékegység
Megfogo

Munkadarab anyaga anéirozott Akril  |Uveg Fémlemez

Maximalis terhelhetéség (2- 6,5 6,5 5,5 5,5 [ka]

szeres biztonsagi tényezdvel) 14,3 14,3 12,1 12,1 [lb]

Maximalis tapadashoz sziikséges

eléterhelés 140 [N]

Levalasiid6 300 [ms]

Megtartja a munkadarabot
aramkimaradas esetén?

Tapadokorongok

Igen

150 000-200 000 ciklus MAGAS
eléterhelés esetén

Csereintervallum 200 000250 000 ciklus ALACSONY Leiklus]
eléterhelés esetén
Kézi tisztitas Izopropil-alkohol és sz6szmentes géprongy

Robotikus tisztitérendszer Tisztitdberendezés

Robotikus tisztitasi intervallum
és %-os tisztulas

Lasd a tisztitoberendezés hasznalati Gtmutatéjat.

Erzékelék
Eﬁgirqulés' Ultrahangos tavolsagérzékeld
. 45 [N] 140 [N] 260 [mm] |[N][mm]
Tartoman 0 .
Y 9lb]  |31[lb] 100n] | [ib]fin]
Hiba 7% 2%
IP-besorolas 42
Méretek (Ma x Szé) 187 x 146 [mm]
7,3%x5,7 [in]
. 2,85 [kg]
Saly 6,3 [lb]
MEGJEGYZES:

Lehetéleg ne terhelje elé a megfogét, ha arobot fejjel lefelé vagy
nem fliggdleges helyzetben all. Ha fejjel lefelé allé6 helyzetben
alkalmaz el6terhelést, az el6terhelés-érzékelé nem képes az
elvart teljesitményt nyudjtani.

Uzemi koriilmények \Minimum Jellemz6 Maximum Mértékegység
H6émérséklet 0 - 50 [°C]
32 - 122 [°F]
Fellleti jellemz6k* Matt Fényesre |-
felllet polirozott
felilet

* A simabb feliiletek kisebb el6terhelési erét igényelnek a kivant terhelhetéség eléréséhez.
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Specifikacio vagy Funkcio Célerték

Munkadarab-jelenlét érzékelése Igen (ultrahangos)
Tapadoékorong anyaga Sajat fejlesztésl szilikonkeverék
Kopasi jellemz6k A fellleti érdességtol és az el6terheléstél Fligg.
Tapaddkorong-rogzité mechanizmus Magneses
150 000-200 000 ciklus MAGAS ELOTERHELES
Csereintervallum esetén
200 000-250 000 ciklus ALACSONY
ELOTERHELES esetén
Tisztitorendszer Tisztitdberendezés
el fe O e b . Lasd a tisztitéberendezés hasznalati
Tisztitasi intervallum és %-os tisztulas atmutatojat,

Teljesitményjellemzok kiilonféle anyagokon

A Gecko Gripper a sima, kevéssé érdes, altaldban sik, kemény és merev hordfellileteken végzett
munkara alkalmas leginkabb. Mas anyagok esetében a Gecko Gripper teljesitménye a
felszedendé munkadarab Fellletének keménységétol és érdességétél fliiggbéen romlik. Az
alabbi tablazatban lathatok a merev és a rugalmas hordfeliilet, a feliletmegmunkalas, a
terhelhet6ség és a szoéban forgd hordfelilet Ffelszedéséhez sziikséges el6éterhelés
Osszefliggései. Példaul: ha a vevé tudja, hogy az alkatrész/hordfeliilet merev, tikorpolirozott
felllet(, tomege 2 kg, akkor az alkatrész/munkadarab felszedéséhez kozepes elSterhelésre
van szlikség.

Rugalmassag Feliiletmegmunkalas Terhelhet6ség (kg) legtk:rehgeelzs
- ' 0-2 Alacsony
'Fl':llatl)g?ollrozott 24 Kbzepes
4-6 Magas
0-2 Kozepes
Merev Sima 2-4 Magas
4-6 N/A
0-2 Magas
Matt 2-4 N/A
4-6 N/A
o ’ 0-2 Kozepes
'FI':lla?el'Eollrozott 2.4 Magas
4-6 N/A
0-2 Magas
Rugalmas Sima 2-4 N/A
4-6 N/A
0-2 N/A
Matt 2-4 N/A
4-6 N/A

Az el6terhelés és a terhelhetdség kozotti 6sszefliggés jelentéségének szemléltetésére az
alabbi matrixtablaban lathaté, hogyan képes a Gecko Gripper kilonféle merevségi és feliilet(
munkadarabok felszedésére haromféle el6terhelés mellett (alacsony — 40 N, kézepes — 90 N,
magas — 140 N).
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El6éterhelés -

140N

El6éterhelés -
90N

El6éterhelés -
40N

Merevsé Erdessé . Terhelhetdség Terhelhetdség Terhelhetdség
A
g g AYAGEIRESS S %) [ka] [ka]
Ol Ol 1 Ol Ol Ol Ol
1 1|5 1 1|5 1 1|5
1 1 Mylar v v |V v |V vo|*
5 1 irasvetité félia |v |v |V v v e
10 , TUk@Srpolirozot v v |v v v v v
t acél, napelem
Csomagoldéfélia
1 5 , hdzoézaras v ovo* vo|* v |*
tasak
Fényes karton
5 5 (gabonapelyhe |v' |V |* vo|* v o|*
s doboz)
Nyomtatott v v v v v
10 > aramkori lap v *
1 10 Laminalofélia | *
Hulldmbordas
> 10 karton
Homokfavott
10 10 aluminium

v' A megfogé konnyedén képes a munkadarab felszedésére.

* A megfogd esetenként képes a munkadarab felszedésére (fokozott figyelmet és elézetes
kiprobalast igényel).

Ures: A megfogé nem képes a munkadarab felszedésére.

MEGJEGYZES:

A tdblazat irdnymutatasul szolgdl a Gecko Gripper esetében
terhelhet6ség
értelmezéséhez.

elérheté

A merevséget és érdességet leird skala 1-10 kozotti értékekkel dolgozik, az értékek

és

hasznalhato

meghatarozasahoz az alabbi referencidk szolgalnak alapul.

Merevség Leiras Példa
1 Rugalmas Szévet
5 Félmerev Karton
10 Merev Fém

hordfeliletek
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Erdesség Leiras Példa értéke
1 Polirozott/sima |Polirozott fém 0,1 mikron
5 Mintdzatos Karton 7 mikron
10 Erdes Homokfavott Fém |28 mikron
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.

146
[5.748]
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