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Allmanna egenskaper \ Enhet
Gripare

Arbetsstyckets material :toéllerat Akryl Glas Plat

Maximal nyttolast 6,5 6,5 5,5 5,5 [ka]
(sakerhetsfaktor x2) 14,3 14,3 12,1 12,1 [lb]
Forspanning som kravs for

maximal vidhaftning 140 [N]
Lossningstid 300 [ms]
Haller kvar arbetsstycket vid i3

stromavbrott? J

Dynor

150 000 till 200 000 cykler f6r HOG
forspanning

200 000 till 250 000 cykler for LAG
forspanning

Manuell rengoring Isopropanylalkohol och dammfri trasa
Robot-rengoringssystem Rengoringsstation

Robot-rengdringsintervall och %
dterhdmtning

Utbytesintervall [cykler]

Hanvisning till bruksanvisningen fér rengoringsstationen

Sensorer
Forspanningssensor | Ultraljudsrackviddssensor
.l 45[N]  |140 [N] 260 [mm]  |[[N][mm]
Rackvidd 9 [lb] 31 [lb] 0 10 [tum] | [1b] [tum]
Fel 7% 2%
IP-klass 42
Matt (H x B) 187 x 146 [mm]
7,3x57 [tum]
. 2,85 [ka]
OBS!

Undvik att foérspanna griparen med en inverterad robot eller i
icke-vertikala laddningsforhallanden. Om forspanning sker under
invertering kommer inte férspanningssensorn att halla typisk

prestandastandard.
Driftsférhallanden Minimum  Typisk \ Maximum Enhet
Temperatur 0 - 50 : @
32 - 122 [ F]
Ytegenskaper* Matt finish |HOgpolerad |-

* Slatare ytor kraver mindre forspanningskraft fér den 6nskade nyttolasten.
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Specifikation eller Funktion Malvéarde

Avkanning av upplockade delar Ja (ultraljud)

Dynmaterial Patenterad silikonblandning
Slitageegenskaper Beror pa ytans stravhet och fFérspanning
Mekanism For fastning av dynor Magnetisk

150 000-200 000 fér HOG F._C')RSRANNING
200 000-250 000 fér LAG FORSPANNING

Rengoringssystem Rengoringsstation
Rengoringsintervall och % aterhdmtning Se instruktionsboken For rengéringsstationen

Utbytesintervall

Effektivitet pa olika material

Gecko Gripper passar bast for ytor som ar sldta, dar underlaget har en (ag stravhet och som
generellt ar platt, stelt och styvt. For andra material minskar Gecko Gripper sin effektivitet
beroende pa stelheten och stravheten hos det som ska plockas upp. Tabellen nedan visar
relationen mellan stela och flexibla underlag, ytbehandlingar, nyttolaster och den férspanning
som kravs for att plocka upp respektive underlag. Till exempel, ndr kunden vet att deras
del/underlag &r stelt med en spegelblank yta och vager 2 kg sa kravs en forspanning pa
medelniva for att plocka upp delen/underlaget.

Forspanning som

Flexibilitet Ytbehandling Nyttolast (kg) Krivs
otill 2 Lag
Spegelblank yta 2till4 Medel
4till 6 Hég
otill2 Medel
Stel Slat 2till4 Hog
4till6 Inte tillampbart
otill2 Hog
Matt 2till4 Inte tilldmpbart
4tille Inte tilldmpbart
0till2 Medel
Spegelblank yta 2till4 Hog
4till6 Inte tillampbart
otill2 Hog
Flexibel Slat 2till4 Inte tilldmpbart
4tille Inte tilldmpbart
0till 2 Inte tilldmpbart
Matt 2till4 Inte tillampbart
4tille Inte tillampbart

For att ytterligare betona vikten av skillnaden mellan férspanning och nyttolast visar féljande
tabell en matris som anger kapaciteten hos Gecko Gripper vid upplockning av olika material
med olika grad av stelhet och stravhet, vid tre olika férspanningsvarden (lag 40 N, medel 90 N
och hég 140 N).



Datablad

Stelhet

Stravhet

Exempel pa
material

Mylar

Forspanning -

140 N

Nyttolast [kg]

Nyttolast [kg]

Forspanning - 90
N

Nyttolast [kg]

Forspanning - 40
N

0,1

0,5

4

60,1

0,5

1

2

4

60,1

0,5

112 |4

v

v

v

v

*

v

*

Genomskinligt

v

v

ark

v

v

*

v

*

Polerat

spegelblankt |v |v [V |V
stal, solpanel

Plastfilm,
plastpasar

Blank kartong
(Flingpaket) M

Tryckt
kretskort

Laminerad
plast/film

5 10

kartong

Korrugerad

10 10

aluminium

Sandbléastrat

v/ griparen kan enkelt plocka upp materialet

* griparen kan plocka upp materialet i vissa fall (krdver forsiktighet och testning for att

verifieras)

Ingenting griparen kan inte plocka upp den har typen av material.

Kriteriet for stelhet och stravhet ar en enkel skala fran 1-10 och har foljer de riktmarken som

oBS!

Denna tabell ska anvdndas som en guide for att battre forstd
nyttolastkapacitet och underlagstyper fér Gecko Gripper.

anvands For att faststalla vardena.

Stelhet Beskrivning 'Exempel

1 Flexibel Tyg

5 Halvflexibel Kartong

10 Styv Metall

Strévhet Beskrivning 'Exempel RMS-virde |
.. 0,1

1 Polerad/slat Polerad metall mikrometer

7
5 Med textur Kartong mikrometer
Sandblastrad 28
10 Grov metall mikrometer
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Alla matt anges i mm och [tum].
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