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Veri sayfasi

1 Veri sayfasi

HEX-E QC

@robot

Genel Ozellikler 6 Eksenli Kuvvet/Tork sensorii
Fxy Fz Txy Tz
Nominal kapasite (N.C.) 200 200 10 6,5 [N] [Nm]
N.C.'de tek eksen deformasyonu |+1,7 10,3 +2,5 +5 [mm] [°]
(tipik) +0,067 |+0,011 +2,5 +5 [inc] []
Tek eksen asir yiik 500 500 500 500 [%]
Sinyal paraziti* (tipik) 0,035 0,15 0,002 0,001 [N] [Nm]
Parazitsiz ¢6zinrlik (tipik) 0,2 0,8 0,01 0,002 [N] [Nm]
N AN A A A Lo
It-:li)si%resiz (Fz ekseninde 6lciilen, <? <? <2 <2 [%]
Parazit yapma (tipik) <5 <5 <5 <5 [%]
IP Siniflandirmasi 67
Boyutlar (Y x G x U) 50x71x93 [mm]
1,97 x 2,79 x 3,66 [inc]
Agirlik (verlesik adapter 0,347 [ka]
plakalariyla) 0,76 [lb]

* Sinyal paraziti tipik bir ikinci yiiksiiz sinyalin standart sapmasi (1 o) olarak tanimlanmistir.

Minimum

Maksimum

Calisma Kosullar

Tipik

Gic kaynagi 7 - 24 V]
Enerji tiiketimi - - 0,8 (W]
Calisma sicakligi gz %1 EOE]]
Bagil nem (yogusmasiz) 0 - 95 [%]
Hesaplanan MTBF (calisma omrii) 30,000 - - [Saat]

Kompleks yiikleme

Tek eksenli yikleme sirasinda, sensér nominal kapasitesine kadar calistirilabilir. Nominal

kapasitenin tzerinde, okuma yanlis ve gecersizdir.

Kompleks yiikleme sirasinda (birden fazla eksen yiiklendiginde) nominal kapasiteler azalir.
Asagidaki cizelgelerde kompleks yiikleme senaryolari gosterilmistir.




Veri sayfasi

Sensor Normal Calisma Alaninin disinda calistirilamaz.
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Veri sayfasi

@robot

Genel Ozellikler 6 Eksenli Kuvvet/Tork sensorii
Fxy Fz Txy Tz
Nominal kapasite (N.C.) 200 200 20 13 [N] [Nm]
N.C.'de tek eksen deformasyonu |+0,6 10,25 12 +3,5 [mm] [°]
(tipik) +0,023 +0,009 12 13,5 [inc] []
Tek eksen asir yiik 500 400 300 300 [%]
Sinyal paraziti* (tipik) 0,1 0,2 0,006 0,002 [N] [Nm]
Parazitsiz ¢6zinlrlik (tipik) 0,5 1 0,036 0,008 [N] [Nm]
A AR A A A Lo
It-:li)si%resiz (Fz ekseninde 6lciilen, <? <? <2 <2 [%]
Parazit yapma (tipik) <5 <5 <5 <5 [%]
IP Siniflandirmasi 67
Boyutlar (Y x G x U) 50x71x93 [mm]
1,97 x 2,79 x 3,66 [inc]
Agirlik (verlesik adapter 0,35 [ka]
plakalariyla) 0,77 [lb]

* Sinyal paraziti tipik bir ikinci yiiksiiz sinyalin standart sapmasi (1 o) olarak tanimlanmistir.

Minimum

Maksimum

Birim

Calisma Kosullari

Tipik

Gic kaynagdi 7 - 24 [V]
Enerji tiketimi - - 0,8 W]
Calisma sicakligi (3)2 %1 %OE]]
Bagil nem (yogusmasiz) 0 - 95 [%]
Hesaplanan MTBF (calisma omri) 30,000 - - [Saat]

Kompleks yiikleme

Tek eksenli yikleme sirasinda, sensér nominal kapasitesine kadar calistirilabilir. Nominal

kapasitenin tzerinde, okuma yanlis ve gecersizdir.

Kompleks yiikleme sirasinda (birden fazla eksen yiiklendiginde) nominal kapasiteler azalir.
Asagidaki cizelgelerde kompleks yiikleme senaryolari gosterilmistir.
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Sensor Normal Calisma Alaninin disinda calistirilamaz.
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* Robot flansi arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe
Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.
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