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1 Datovy list

Pokud to neni specifikovano, data predstavuji kombinaci riznych typl/stran systému Quick

Changer.

Technické udaje Minimalné Maximalné Jednotky
Pripustna sila* - - 400* [N]
Pripustny moment* - - 50* [Nm]

C e v e - - 20% [kg]
Jmenovite uzitecné zatizeni* _ _ 44 [b]
Opakovatelnost - - +0,02 [mm]
Klasifikace IP 64
Zivotnost (vwyména nastroje) - 5000 - [cykly]
Zivotnost (provoz robotu) 10 - - [cykly M]

*Viz graf nosnosti nize.

. Systém Quick . Systém Quick
allgcnk er Changer pro 2;":[[‘ Qe"r'Ck Changer - Jednotky
9 1/0 9 strana nastroje
Hmotnost 0,06 0,093 0,41 0,14 [kq]
0,13 0,21 0,9 0,31 [lb]
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Quick Changer -
strana robotu

16,10[0,634]
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13,60[0,535)
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48,75[1,919]

—

®71[2.795

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

84,25(3,317]

*\/zdalenost od rozhrani priruby robotu k nastroji OnRobot.

Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].

POZNAMKA:
Drzak kabelu (na levé strané) je nutny pouze pro dlouhy (5metrovy)

kabel.
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Dual Quick
Changer

127[4,998]
84,3(3,317]
46,.4]1,808]*
Mé - 8 Pin female Connector
48.8[1.919] 35.5[1,398]
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4x ¢ 68[0,268] T 20[0,787]
L] @ 10.2[0.402] ¥ 4.3[0.169]
H8 +0.0460[ H8 +0,0013}
63 0 24803 0 T 16,5000[0.65]

H? +0,030 H? +0,0012
Pé 0 02362 0 WV 4,100[0.161]

* VVzdalenost od rozhrani priruby robotu k nastroji OnRobot

Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].
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Quick Changer
pro vstup/vystup
- strana robotu
®71[2,795]
19.6[0,772] 3536[1,392] |

~ 35,36[1,392]
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M8 - 8 Pin Female Connector

4x @ 6]0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0,433] ¥ 11(0,433]

*\/zdalenost od rozhrani priruby robotu k nastroji OnRobot

Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].
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Systém Quick

Changer - strana

nastroje

17[0,675]

3536[1,392]

—|
[se]
[
Q
~N
—|
W =
o~ M
S
N R
= &
N
o ™

[zee1]9g5e

Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].
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