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1 Gegevensblad

Indien niet opgegeven, staan de gegevens voor de combinatie van verschillende Quick Changer

types/zijden.

Technische gegevens i Typisch Max \ Eenheden
Toelaatbare kracht* - - 400* [N]
Toelaatbaar koppel* - - 50* [Nm]

. . - - 20* [ka]
Nominale belading* ) ) 44 [bs]
Herhaalbaarheid - - +0,02 [mm]
IP-classificatie 64
Operationele levensduur (Vervanging i i .
werktuig) 5.000 [CyClI]
Operationele levensduur (robotwerking) |10 - - [M cycli]

* Zie onderstaande grafiek voor laadvermogen

. ick . .
Quick Quic Dual Quick Quick Changer -
Changer 5hoanger Vool Changer Werktuigzijde Eenheden
Gewicht 0,06 0,093 0,41 0,14 [ka]
0,13 0,21 0,9 0,31 [lb]

Afmetingen | Zie gedeelte Mechanische afmetingen
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Quick Changer -
Robotkant

16,10[0,634]
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13,60[0,535)

48,75[1,919]

B71[2.795

—

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

84,25(3,317]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

* Afstand van de robotflensinterface tot het OnRobot-werktuig.

Alle afmetingen zijn in mm en [inch].

OPMERKING:

De kal;elhouder (aan de linkerzijde) is alleen nodig met de lange kabel (5
meter).
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Dual Quick
Changer

127[4,998]
84,3(3,317]
46,.4]1,808]*
Mé - 8 Pin female Connector
48.8[1.919] 35.5[1,398]
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@71[2.795)
4x ¢ 68[0,268] T 20[0,787]
L] @ 10.2[0.402] ¥ 4.3[0.169]
H8 +0.0460[ H8 +0,0013}
63 0 24803 0 T 16,5000[0.65]

H? +0,030 H? +0,0012
Pé 0 02362 0 WV 4,100[0.161]

* Afstand van de robotflensinterface tot het OnRobot-werktuig

Alle afmetingen zijn in mm en [inch].
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Quick Changer
voor 1/0 -
Robotkant
®71[2,795]
19.6[0.772]" 3536[1,392] |

~ 35,36[1,392]

_m
NeL
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M8 - 8 Pin Female Connector

4x @ 6]0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0,433] ¥ 11(0,433]

* Afstand van de robotflensinterface tot het OnRobot-werktuig

Alle afmetingen zijn in mm en [inch].
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Quick Changer -
werktuigzijde

®71[2,795) 28[1,118]

76[2,973]

Alle afmetingen zijn in mm en [inch].
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