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VERI SAYFASI

QUICK CHANGER
DUAL QUICK CHANGER
QUICK CHANGER FOR I/0
QUICK CHANGER TOOL SIDE
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Veri sayfasi ® ro bOt

Eder belirtilmemisse, veriler farkli Quick Changer tirlerinin/taraflarinin kombinasyonunu

temsil eder.

Teknik veriler i Birim

izin verilen kuvvet* - - 400* [N]

izin verilen tork* - - 50* [Nm]
Nominal taginan yik* ;212* H(l?s]]
Tekrarlanabilirlik - - +0,02 [mm]

IP Siniflandirmasi 67

Galisma 6mri (Alet degisikligi) - 5,000 - [dongli]
Calisma 6mri (Robot calismasi) 10 - - [M déngi]

* Asagidaki yiik kapasitesi grafigine bakin.

Quick g{,?cilfin Dual Quick Quick Changer - Birim
Changer Changer Changer Alet Tarafi
9 41 14
agirtk |2 0,093 0, 0, [kg]
0,13 0,21 0,9 0,31 [Lb]

Boyutlar Bkz. Mekanik boyutlar bolimi
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Veri sayfasi

Quick Changer -
Robot tarafi

16,10[0,634]

3

@robot

13,60[0,535)

48,75[1,919]

®71(2.795]

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

84,25(3,317]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

* Robot flansi arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe.

Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.

NOT:

Kablo tutucu (sol tarafta) sadece uzun (5 metre) kabloda gereklidir.



Veri sayfasi @ro bOt
Dual Quick
Changer

127[4,998]

84,3(3,317]

46,.4]1,808]*

Mé - 8 Pin female Connector

48.8[1.919] 35.5[1,398]
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@71[2.795)

4x ¢ 68[0,268] T 20[0,787]
L] @ 10.2[0.402] ¥ 4.3[0.169]

H8 +0,0460 H8 +0,0018
63 0 2.4803 0 ¥ 16.5000[0.65]

H? +0,030 H? +0,0012
Pé 0 02362 0 WV 4,100[0.161]

* Robot flansi arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe

Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.



Veri sayfasi @fObOt

G/C icin Quick
Changer - Robot
tarafi
®71[2,795]
19.6[0.772]" 3536[1,392] |

~ 35,36[1,392]

M8 - 8 Pin Female Connector

4x @ 6]0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0,433] ¥ 11(0,433]

* Robot flansi arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe

Tim boyutlar mm ve [ing] cinsindendir.



Veri sayfasi @ rObOt
Quick Changer -
Alet tarafi

3536(1,392] 17[0,675]

35,361,392

®71[2,795)

76[2,973]

Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.



