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1 Veri sayfası 

Eğer belirtilmemişse, veriler farklı Quick Changer türlerinin/taraflarının kombinasyonunu 
temsil eder. 

Teknik veriler Min Tipik Maks Birim 

İzin verilen kuvvet* - - 400* [N] 

İzin verilen tork* - - 50* [Nm] 

Nominal taşınan yük*  
- 
- 

- 
- 

20* 
44 

[kg] 
[lbs] 

Tekrarlanabilirlik - - ±0,02 [mm] 

IP Sınıflandırması 67  

Çalışma ömrü (Alet değişikliği) - 5,000 - [döngü] 

Çalışma ömrü (Robot çalışması) 10 - - [M döngü] 

* Aşağıdaki yük kapasitesi grafiğine bakın. 

 
Quick 
Changer 

G/Ç için 
Quick 
Changer 

Dual Quick 
Changer 

Quick Changer - 
Alet Tarafı 

Birim 

Ağırlık 
0,06 

0,13 

0,093 

0,21 

0,41 

0,9 

0,14 

0,31 

[kg] 

[lb] 

Boyutlar Bkz. Mekanik boyutlar bölümü   

 

Yükleme kapasitesi  
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Quick Changer - 
Robot tarafı 

 

 
 

* Robot flanşı arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe. 

Tüm boyutlar mm ve [inç] cinsindendir. 

 

NOT: 

Kablo tutucu (sol tarafta) sadece uzun (5 metre) kabloda gereklidir. 
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Dual Quick 
Changer 

 

 

* Robot flanşı arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe  

Tüm boyutlar mm ve [inç] cinsindendir. 
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G/Ç için Quick 
Changer - Robot 

tarafı 

 
 

* Robot flanşı arabiriminden OnRobot aletine kadar olan mesafe  

Tüm boyutlar mm ve [inç] cinsindendir. 
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Quick Changer - 
Alet tarafı 

 

 

Tüm boyutlar mm ve [inç] cinsindendir. 

 

 

 

 


