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1 Veri sayfasi

Genel Ozellikler
Tasima gl Kapasitesi
Kuvveti q/\? Uygunlugu - - 2 [kg]
- - 4,4 [lb]
|2Kg
Tasima Kapasitesi Formu Uygunlugu
L="" - - 8,8 [l.b]
l4 Kg
- 0 - 100 [mm]
Toplam strok (ayarlanabilir) 0 i 3.93 linc]
. I - 0,1 - [mm]
Parmak pozisyonu netligi i 0,004 i linc]
. . - 0,1 0,2 [mm]
Tekrarlama dogrulugu i 0,004 0,007 linc]
Geri tepme 0,2 0,4 0,6 [mm]
0,007 0,015 0,023 [inc]
Kavrama kuvveti (ayarlanabilir) 3 - 40 [N]
Kavrama hizi* 55 110 184 [mm/sn]
Kavrama siresi** 0,04 0,07 0,11 [sn]
Ayarlanabilir braket egme hassasiyeti - <1 - °
Ortam calisma sicaklig 5 - 50 [°C]
Saklama sicakligi 0 - 60 [°C]
Motor Entegre, elektrikli BLDC
IP Siniflandirmasi IP54
219 x 149 x 49 [mm]
Boyutlar 8,6 x59x1,9 linc]
. 0,98 [ka]
Urin agirhigi 216 [lb]

* bkz. hiz tablosu 4

** parmaklar arasindaki 8 mm’lik toplam harekete dayalidir. Hiz, kuvvetle dogrusal orantilidir.
Daha fazla bilgi icin sayfa 4'deki hiz tablosuna bakin.

Kuvvet Sensorii Ozellikleri \ Fxy

Nominal kapasite (N.C.) 20 40 0,7 0,5 [N] [Nm]
Tek eksen asir yiik 200 200 200 200 [%]
Parazitsiz ¢6zinlrlik 0,1 0,4 0,008 0,005 [N] [Nm]
N.C.'de tek eksen 0,4 0,1 ) 5 [mm] [°]
deformasyonu 0,015 0,04 [ing] []
Tam 6lcekli dogrusalsizlik

(nonlinearite) Sicaklik <2 [%]
dengeleme
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Yakinlk Sensérii Ozellikleri “Tipik EL Birim
. 0 - 100 [mm]
Algilama aralig 0 i 3,93 [inc]
. - 2 - [mm]
Hassasiyet ) 0,078 ) linc]
Dogrusalsizlik (nonlinearite) * - 12 - [%]

* dogrusalsizlik (nonlinearite) maksimum degere isaret eder ve nesne 6zelliklerine dayalidir (6r.
ylzey tipi ve rengi)

Calisma Kosullari

Minimum

Tipik

Maksimum

Birim

Gic gereksinimi (PELV) 24 - 24 V]
Enerji tiketimi 6,5 - 22 [w]
Calisma sicakligi gz %1 Eog]]
Bagil nem (yogusmasiz) 0 - 95 [%]
Hesaplanan MTBF (calisma omri) 30,000 - - [Saat]

Yakinlik sensorii tipik hassasiyet
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RG2-FT Kavrama Hizi Grafig

Gripper width speed
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Ebatlar milimetre cinsinden verilmistir.
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Parmak uglari

Standart parmak uclar cok sayida farkli is parcasi icin kullanilabilir. Ozel parmak uclari
gerekiyorsa, bunlar Kavrayici parmaklarina uydurulabilir.

Min. viewing angle
for finger opening
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SECTION G-G

-0,007 0
2896 0,02 1,102 gé 0,001

4xM2-6H T 5[0,197]

0,2[0,008] x 45
R1[0,02]

5[0177]
1,5[0,059]

3[0118]

1 [0,02] X 45°

-0,007 -0
24 96 -0,02 10,245 g4 -0,001

Kavrayici parmaginin boyutu milimetre cinsinden verilmistir.
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NOT:

Parmak ucu tasarimi esnasinda, en uygun performansi muhafaza
etmek icin sunlar dikkate alinmalidir:

Yakinlik sensérleriicin net optik yol

Yakinlik sensorlerinin dogrudan giines isigindan ya da gicli 1sik
kaynagindan korunmasi

Toz ve sivi girmesinin 6nlenmesi

UYARI:
Yakinlik sensorleri hassas parcalardir ve sunlara karsi

korunmalidir:

Dogrudan giicli i1sik (dogrudan lazer kaynaklari gibi)
Dogrudan yiiksek sicaklik

Herhangi bir durumda mekanik temas

Sivilara ya da ince iletken toza maruz birakmak

NOT:

Yakinlik sensorlerinin yizeylerini 5 cm’lik mesafeden disik
basin¢li (<5 bar) sikistirilmis hava ile temizleyin. Asiri kirliyse,
temizlemek icin yumusak bir kulak temizleme cubudu ile izopropil
alkol kullanin.

Parmak Kalinligi

Parmak kalinligr ayarlanmis ve yazilimda degistirilememis iken varsayilan parmak uglari dikkate
alinir. Ozel parmak uglar kullanildiginda, kullanici parmak kalinligindaki farki manuel olarak
dengelemelidir.
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Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.
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