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Obecné vlastnosti

@robot
1 Datovy list

Minimalni

Jednotka

Nosnost silového 7§\ spojeni
g = - - 2 ko]
- - 4,4 [lb]
12Kg
Nosnost =“F tvarového |- - 5 [kg]
spojeni [ - - 11 [Lb]
. . . . 0 - 110 [mm]
Celkovy zdvih (nastavitelny) 0 _ 433 [palce]
" - 0,1 - [mm]
Rozliseni polohy prstu B 0,004 B [palce]
v s s - 0;1 012 [mm]
Presnost opakovani B 0,004 0,007 [palce]
, . ., 0,1 - 0,3 [mm]
Mrtvy chod pfi obraceni pohybu 0,004 B 0,011 [palce]
Uchopovaci sila (nastavitelna) 3 - 40 [N]
Odchylka sily sevieni 125 %
Rychlost uchopeni* 38 - 127 [mm/s]
Cas uchopeni** 0,06 - 0,21 [s]
Nastavitelna presnost naklapéni drzdku |- <1 - °
, 0 - 60 [°C]
Skladovaci teplota 32 _ 140 °F]
Motor Integrované elektrické BLDC
Klasifikace IP IP54
Rozmé&r 213 x149 x 36 [mm]
y 8,3x59x1,4 [palce]
0,78 [ka]
Hmotnost 172 [1b]

*Viz tabulku na dalsi strance

** na zakladé celkového pohybu 8 mm mezi prsty. Rychlost je linedrné amérna sile. Dalsi
podrobnosti viz tabulku rychlosti na dalsi strance.

Minimalni Maximalni

Jednotka

Provozni podminky

Napéjeci zdroj 20 24 25 V]
Spotreba proudu 70 - 600* [mA]
Provozni teplota 21 ~ ?(2)2 [og]
Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]
Vypocitand MTBF (provozni zivotnost) 30 000 - - [hodiny]

* Béhem operace uvolnéni se mohou vyskytnout proudové Spicky do 3 A (max. 6 ms).
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Graf rychlosti uchopovani RG2

Gripper width speed
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Gripper speed [mm/s]
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Pracovni rozsah RG2

81,8
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Uchopeni dlouhych predmétld mize nelimyslné aktivovat bezpecnostni spinace. Maximalni
vySka obrobku (pocitano od konce Spicek prstd) zavisi na Sifce uchopeni (w). Pro rlizné hodnoty
sSirky je nize uveden limit vysky (h):
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Manipulacni spicky prstu

Standardni Spi¢ky prstl se mohou pouzivat pro mnoho rdznych vyrobku. Jsou-li pozadovany
vlastni Spic¢ky prst, mohou byt zhotoveny tak, aby se hodily pro prsty uchopovace podle
rozmérd (mm) uvedenych nize:
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Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].
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