VERI SAYFASI

SG TABAN PARCASI VE SG SiLIKON TAKIMLAR



SG Takimi Teknik Bilgi Sayfasi

1 Veri sayfasi

1.1 SG Taban Parcasi

@robot

Genel Ozellikler

Minimum

Tipik

Maksimum Birim

Toplam is mili stroku 11 - 40 [mm)]
0,43 1,57 [inc]

is mili konum netligi - 0,1 - [mm]

0,0039 [inc]
is mili kuvveti - - 380 [N]
is mili hizi - - 37 [mm/sn]
1,46 [ing/sn]

Kavrama siresi* (SG-a-H) - - 32 [kavrama/dak]

SG-takimi tutunma mekanizmasi Akilli kilit

Motor Entegre, elektrikli BLDC

IP Siniflandirmasi IP67

Boyutlar (Y x @) 84 x 98 [mm]
3,3x3,85 [inc]

Adirlik ?:Z; H(bg]]

*Kavrama siresi takima baglidir. Takimlarin kavrama sirelerini gérmek icin ilgili SG Veri
Sayfasina bakin.

Calisma Kosullari Minimum Maksimum Birim
Glc¢ kaynagi 20 24 25 [V]
Akim tiketimi 45 - 600 [mA]
Calisma sicakligi gz i ?(2)2 [o|(::]
Saklama sicakligi 0 - 60 ]
32 - 140 [F]

Bagil nem (yogusmasiz) 0 - 95 [%]
Hesaplanan MTBF (¢alisma 6mri) 30,000 - - [Saat]
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Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.
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1.2 SG Takimlari-genel

Mevcut SG takimlari:
e SG-a-H
o SG-a-S
e SG-b-H

a" ve "b" harfleri takimin boyutunu ve seklini gosterir, "H" ve "S" harfleriyse takimin Sert (H -
Hard) mi Yumusak (S - Soft) mi oldugunu gosterir.

Genel Ozellikler Minimum Tipik Maksimum Birim

Malzeme iki bilesenli silikon kaucuk

Gida onavi FDA 21 CFR 177.2600* ve EC 1935/2004

Calisma dongqusi 2.000.000 |- - [dongii]
. 0 60 [C]

Saklama sicakligi 32 140 iFl

Calisma sicakligi ‘210 213(7)6 Fg]]

SG-takimi tutunma mekanizmasi |Hizli kilit ve Akilli kilit

Yikanabilir Bulasik makinesinde yikanabilir

*Yagsiz gidalaricin test edilip onaylanmustir.
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1.3 SG-a-S/H

Takimin (C) en son kismi hari¢ S ve H degiskenleri aynidir. S degiskeni s6z konusuysa bu kisim
yumusaktir.

Ozellikler Minimum Tipik Maksimum Birim
Maksimum tasima kapasitesi SG- |_ i 2,2/1,5* [kq]
a-H/SG-a-S 4,85/3,3 [lb]
Kavrama zamani 0 - 32 [Kavrama/dak]
Calisma araligi 11 75 [mm]
Kavrama boyutlari (A) 0,43 ) 2,95 [ing]
Calisma araligi ) 38 [mm]
Kavrama derinligi (B) 1,496 ling]
Yumusak kisim (SG-a-S) (C) 2)663 Emg]
Boyutlar (Y x @maks.) ;6)()21141 2 {mg]
AGirlik (akill kilitle birlikte) o198 H(t?]]

* Test nesnesi: 3B yazicidan ¢ikartilmis @65 mm ABS silindiri. Tasima kapasitesi Griinin sekline,
yumusakligina ve sirtiinmesine gore degisir.

Calisma Araligi

SG takimi boyutlari
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Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.
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SG-a-H is parcasi 6rnekleri

Asagidaki tabloda bir SG-a-H takimiyla alinan farkli sekillere sahip is parcalari gosterilmistir.
Hepsinin kavrama genisligi, ptirtizlalaga ve kirilganligr aynidir.

is parcasi Boyutlar (DxY) I:;gﬂ:esi
Silindir 65 mm x 30 mm 2,2 kg
Altigen 65 mm x 30 mm 1,8 kg
Eskenar licgen 65 mm x 30 mm 0,7 kg
Yuvarlak 65 mm 0,5 kg

Elips 65 mm x 30 mm 1,0 kg

Kare 65 mm x 30 mm Uygulanamaz
Silindir / Yuvarlak cubuk 30 mm x 65 mm 1,6 kg

Test nesnesinin malzemesi: 3B yazicidan gikartilmis ABS

Agirlik Merkezi

Koordinat sistemi Agirlik Merkezi[mm] Agirlik*

X=0 cX=-12
V=0 CY=-5 0,932 kg
Z=

154 Z=45 2,051b

*SG taban birimiyle birlikte.
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@robot

1.4 SG-b-H
Ozellikler Minimum Maksimum Birim
Maksimum tasima kapasitesi* - - ;'12 H(bg]]
Kavrama zamani 0 - 32 [Kavrama/dak]
Calisma araligi 24 79 118 [mm]
Kavrama boyutlari (A) 0,94 3,1 4,65 [ing]
Calisma araligi i 40 [mm]
Kavrama derinligi (B) 1,57 [ing]
77 x 109 [mm]
Boyutlar (Y x @maks.) 3,03 x 4,29 finc]
. . 0,172 [ka]
Agirlik (akilli kilitle birlikte) 0.379 [lb]

*Test nesnesi: 3B yazicidan cikartilmis @30 mm ABSsilindiri (yatay is parcasi). Tasima kapasitesi

Grindn sekline, yumusakligina ve sirtinmesine gore degisir.

Calisma araligi

SG takimi boyutlari
109 [4,290)
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Tim boyutlar mm ve [in¢] cinsindendir.
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is parcasi ornekleri

Asadidaki tabloda bir SG-b-H takimiyla alinan fFarkli sekillere sahip is parcalari gosterilmistir.
Hepsinin kavrama genisligi, plrizlalaga ve kirilganligr aynidir.

is parcasi Boyutlar (DxY) Tasima kapasitesi
Silindir 65 mm x30mm 0,6 kg

Altigen 65 mm x 30 mm 0,5 kg

Eskenar Gicgen 65 mm x 30 mm Uygulanamaz
Yuvarlak 65 mm 1,0 kg

Elips 65 mm x 30 mm 0,3 kg

Kare 65 mm x 30 mm 0,5 kg

Silindir / Yuvarlak cubuk 30 mm x 65 mm 1,1kg

Test nesnesinin malzemesi: 3B yazicidan cikartilmis ABS

Agirlik Merkezi
Koordinat sistemi Agirlik Merkezi[mm] Agirlik*

=0 cX=-12
0 Y=-5 0,937 kg

=155 Z=46 2,06 lb

*SG taban birimiyle birlikte.
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1.4.1is milini kullanma

Elastik silikon SG takimlarinda, kavrayici cok sayida uygulama igin ¢ok cesitli is parcalarni
kullanabilir. Farkli takim tasarimlari, ayni is parcasinin kullanildigi uygulamalarda bazi (st Gste
binme yeteneklerine sahiptir ancak takimlar spesifik farkli 6zelliklere sahiptir ve her takimin
belirli bir is parcasi Gizerinde kendine has bir etkisi vardir.

Yumusak silikon

Bazi SG takim tasarimlari, kavrayicinin Gstiinde yumusak bir silikon parcasina sahiptir. Bu
takimlar, sert silikon takimlara kiyasla kirilgan is parcalarini ve/veya boyut olarak yiiksek

varyansa sahip is parcalariniislemek icin daha uygundur. Bunun nedeni yumusak kismin daha

;'(tolell'anstl)l'l' yapisidir. Kullanici sert silikon takimlara kiyasla daha disuk bir tasima yikiyle
arsilasabilir.

Bir is parcasini dogru islemek icin, kullanicinin is parcasinin genel kosullari ve uygulamadaki
gercek faaliyetine gore tanimlanan baziparametreleri bilmesigerekir.Bu bilgiler, hangitakimin
secilecegini ve Gizerindeki gercek kavrama genisligini belirlemeye yardimciolur.

Bu tiir parametrelere dair genel bilgi edinmek icin asagidaki listeyi inceleyin:
° $ek|l
e Boyut
e Agirlik
e Plrizlalak
e Kirilganlik
e Almanin/yerlestirmenin yoni

Farkli parametrelere sahip is parcalarinin nasil kullanilacaginin daha iyi anlasilmasiicin bir SG-a-
H takimiyla bazi testler gerceklestirilmistir. Daha fazla bilgi icin asagidaki tabloyu inceleyin.

. Gercek
%’:.?‘l:gime Is parcasi Boyut Agirlik  Piiriizliliik | Sekil kavrayici
genisligi
Plrizsiiz ahsap | Yuvarlak -
(Zimparalanmis) | cubuk 27 mm 32g 5 Silindir {20 mm
Cilalanmis Aliminyum | 35x25
metal kiip mm 512 g 1 Kare 15 mm
Inileetnar{lemls gll:.inrgllrr\yum 60 mm 490 g 8 Silindir |55 mm
Pet sise 65 mm 4319 1 Silindir |50 mm
Plastik POM-C 50mm [221g |2 Silindir (42 mm
POM-C 50 mm 1410g |2 Silindir {15 mm
Cam Su bardagi |68 mm 238 g 1 Silindir |50 mm
Organik Domates 54 mm 92 g 2 Yuval'lak 53 mm
malreme E\Jﬂfﬂnntwar 40 mm 8g 10 Yuvarlak {39 mm
20mm |79 10 Oval 16 mm
Karbon
Karbon fiber fiber 38 mm 48 g 7 Silindir {29 mm
silindir

Daha agir nesnelerin lzerinde daha yiiksek bir kuvvet bulunmasi gerektiginden, kavrama
genisligi kiclk olur.
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NOT:

Yukaridaki tabloda gosterilen sonuclar gésterge niteliginde kabul
edilmelidir ve degisiklik gosterebilir. Gercek kavrama genisligi
daima test gerceklestirilerek dogrulanmalidir.

Daha yiiksek bir yiizey temas alanina ulasmak ve titresimlere ve
diger beklenmedik kosullara uyum saglamak icin gercek is parcasi
genisliginden daha kiicik bir hedef genislik ayarlamak genellikle iyi
bir uygulamadir.

Ag.lr ve blyik is parcalari icin disiik hizda dikkatli bir sekilde test
edin.

NOT:

Her bir SG takimininbu durumdaki davranisini6grenmek icin SG
takimlarinin kilavuzlariniinceleyin.

PUrizlilik kriterleri 1-10 arasinda dedisen temel 6lcekten olusmaktadir; burada degerleri
belirlemek icin kullanilan kistaslar verilmistir.

Pirizlilik Aciklama

1 Cilalanmis/Yumusak | Cilalanmis Metal
5 Dokulu Mukavva
10 Sert Kumlanmis Metal

UYARI:
Bir is parcasindaki keskin kenarlarsilikona zarar verebilir ve aletin

omrind kisaltabilir.
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