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1 Eloszoé

1.1 Célkozonség

Ez a dokumentum azon integratorok szdmara késziilt, akik komplett
robotalkalmazasokat terveznek és telepitenek. A Compute Box egységgel dolgozé
személyeknek a kdvetkezd elvart szakértelemmel kell rendelkeznilik:

e Az elektronikus és elektromos rendszerek alapveté ismerete
1.2 Rendeltetésszeri hasznalat

A Compute Box er6 és nyomaték mérésére szolgadlé OnRobot 6 tengelyes
érzékelbvel torténd hasznalatra készilt. A Compute Box az érzékeld Ethernet-
csatlakozén keresztili kiolvasdsara és konfiguraldsara hasznalhato.

1.3 Tipografiai konvencidk

Ebben a dokumentumban a kdvetkez6 tipografiai szabalyokat hasznaljuk.

Courier betlitipus Fajlelérési utak és fajlnevek, programkod,
felhasznald altal bevitt és szamitogép altal kiadott
adatok.

Délt betd Hivatkozasok és szoveges képfeliratok jel6lése
szOvegben.

A felhasznaloi fFeliilet elemei, beleértve a

Félkovér betitipus . - . o
P gombokon és meniiopciékban megjelend széveget.

<Cslcsos zardjelek> Valtozénevek, amelyeket valés értékekkel vagy
karakterlancokkal kell helyettesiteni.

1. Szdmozott listak A szdmozott listak az elvégzendé lépések
felsoroldsara hasznalatosak.

A. Betlrendes listak A betlirendes listak a képeken levé Feliratok
magyarazatdhoz hasznalatosak.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2 Csatlakozofeliiletek és visszajelzok

Az alabbi dbran a Compute Box el6lapjan levé csatlakozéfellletek és visszajelz6k
lathatok.

G.

mmoNnw >

A B C D
( 12-24V  F/TS{ )
N 5\.3 a E: Eth¢rnet
°° °° 12 ‘4 :I g
- =i L1
v+ 5 9
@ - Fix IP addiless|: 192.168.1.1
71 N ey O B
E— F— LG
Tapcsatlakozo

F/T-érzékelo csatlakozdja
DIP-kapcsolo
Ethernet-csatlakozo
USB-csatlakozo

Erzékeld allapotjelzéje
Atalakité allapotjelzéje

2.1 Tapcsatlakozé

A Compute Box dramellatasat a tdpcsatlakozon keresztiil kell biztositani. Az
Ethernet-csatlakozon keresztiili tapelldtast (PoE) az egység nem tamogatja. Az
aramellatast a mellékelt tdpegységgel vagy hasonléval kell biztositani, ha a
mellékelt tdpegység kabele nem elég hossza.

A tdpegységnek az alabbi mlszaki paraméterekkel kell rendelkeznie:

Fesziltség 12-24V

Teljesitmény 6 W

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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A tapcsatlakozé szabvanyos M8 haromtdls dugasz, amelynek érintkezékiosztasa a
kovetkezé:

A

A\
\S4
B

A. Hasznalaton kivil
B. Foldelés
C. Aram

<

12-24V F/T Sensor

Ethernet @

Fix IP address: 192.168.1.1 @

Yl -

AN
(=
w
-]
O
A )
N
wg,
2,
©Sensor LED
O Converter LED

A készilék bekapcsolasa utan korilbeliil 60 masodpercig tart a rendszerindulas.
2.2 F/T-érzékel6 csatlakozodja

A Compute Box az OnRobot 6 tengelyes érzékel6 altal az er6/nyomaték (F/T)

csatlakozén keresztil kapja az er6- és nyomatékértékeket. A csatlakoztatas a

csomagban mellékelt kabellel lehetséges.

2.3 DIP-kapcsolo

A DIP-kapcsolo segitségével lehet a késziilék halozati bedllitasait konfiguralni.

Fenntartva

Fenntartva

ON -az eszk6z IP-cime = 192.168.1.1

(Az abran a gyari OFF - statikus IP/DHCP-kliens engedélyezve
alapbeallitasok lathaték.) | 4 | ON-DHCP-szerver letiltva

OFF - DHCP-szerver engedélyezve

A beallitdsokban tett valtoztatdsok az egység ki-, majd bekapcsolasaval
érvényesithetoék.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4 Ethernet-csatlakozo

2.4.1

A Compute Box az érzékel6tdl kapott adatokat barmilyen eszkéznek képes atadni
az Ethernet-csatlakozén keresztiil. A Compute Box a csomagban mellékelt kabellel
csatlakoztathaté PC-hez vagy laptophoz.

Az Ethernet-csatlakozé haromféle mikoédési médot tamogat:

Webes kliens:

Egyszer(, valds idejl adatkiolvasas, az adatatvitel konfiguraldsa és a Compute Box
halézati konfiguracidja.

UDP-kapcsolat:

Az érzékel6bél érkezd adatok nagysebességli (akar 500 Hz) kiolvasasahoz.

TCP-kapcsolato:
Az érzékel6bdl érkezé adatok egyszeri vagy ismétlédé kiolvasasahoz.

Nem ajanlatos egyszerre kétféle mod hasznalata, mivel ez
befolydssal lehet a teljesitményre.

Az Ethernet-csatlakozo konfiguralasa

Az Ethernet-csatlakoz6 hasznalatdhoz megfelelé médon kell beallitani az IP-
cimzést. Az IP-cim konfiguraladsa az aldbbi médokon végezhet6 el:

e Agydrialapbedllitdsok haszndlataval. Ebben az esetben a Compute Box
egységen a dinamikus allomaskonfiguralé protokoll (DHCP) kliens- és
szerveroldala is engedélyezve van.

o Hakozvetleniil csatlakozik valamely eszk6zh6z (robotvezérlé
egységhez vagy szamitdégéphez), a Compute Box egységben levd
DHCP-szerver oszt ki IP-cimet a csatlakozé eszkoznek (a
192.168.1.100-105 kozotti tartomanyban, a 255.255.255.0 alhalozati
maszk hasznalatdval). Ezt kovet6en kapcsolat létesithetd az eszkoz
és a Compute Box kozott.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a Compute Box egységhez kapcsolodéd
szamitégép automatikusan lekéri az IP-cimet.

o Haa Compute Box egység halézathoz csatlakozik, DHCP-kliensként
mikodve lekér egy IP-cimet a szervertél. Ezt kovetéen kapcsolat
létesithetd a halézaton levé barmely eszk6z és a Compute Box
kozott.

Ha a Compute Box egységet olyan vallalati halézaton hasznalja, ahol
mar van DHCP-szerver, ajanlatos a Compute Box DHCP-szerverét a
4. szdmu DIP-kapcsolé bekapcsolt (ON) allasba kapcsolasaval
letiltani.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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e A 3.szamu DIP-kapcsoloé bekapcsolt (ON) alldsba kapcsolasaval allitsa az
eszk6z IP-cimét 192.168.1.1 értékre, az alhalézati maszkot pedig
255.255.255.0 értékre. Ezt kovetbéen kapcsolat étesitheté barmely eszkoz
és a Compute Box kozott.

e Ha adott statikus IP-cimre vagy alhalézati maszkra van sziikség, allitsa a 3.
szamu DIP-kapcsolét kikapcsolt (OFF) allasba, majd a Halézati beallitasok
oldalt bongészében megnyitva tiltsa le a Compute Box DHCP-kliensét, és
allitsa be az IP-cimet a kivant statikus értékre.

Ha az eszkozt vallalati halézaton haszndlja, forduljon az informatikai
osztalyhoz, és kérje a megfeleld IP-cim és alhalézati maszk
kiosztasat. Ha statikus IP-cimet hasznal a Compute Box egységen,
gy6z6djon meg arrél, hogy a hozza csatlakoztatott szamitdgép
beallitasai illeszkednek hozza, vagyis az IP-cime ugyanazon az
alhalézaton van, és az alhalézati maszk is ugyanaz.

2.4.2 Webes kliens

Ha béngész6n keresztiil szeretne szamitdégéprol csatlakozni a Compute Box
egységhez, kdvesse az alabbi lépéseket:

A négytlis M8 kabel segitségével csatlakoztassa a Compute Box egységet az
érzékel6hoz.

Csatlakoztassa a Compute Box egységet a tapellatashoz, majd kapcsolja be.

Ethernet-kabel segitségével csatlakoztassa a Compute Box egységet kozvetlendil a
szamitégépéhez.

4. Vdrjon egy percig, nyisson meg egy bongészét, majd gépelje be a 192.168.1.1
szamsort a béngész6 cimsoraba. Ha az Az Ethernet-csatlakozo konfiguralasa

részben leirtak szerint médositotta a halézati beallitdsokat, hasznalja a megfelelé
IP-cimet.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Megnyilik az eszk6z6k kivalasztasara szolgalo alabbi oldal:

(@ OnRobot Web Client x

@fobot DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Please select the detected device/s on the network

b &
o ]
LN ey
/) 7 o ;
/g» (/‘ 4 .
© e
HEX 6-Axis Force/Torque RG2-FT Gripper RG2 Gripper
sensor
Learn more Learn more

( SELECT
-

) e\

Copyright © 2018 OnRobot A/S ro@onrobotoom

Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

A rendszer automatikusan letiltja az elérhetetlen eszk6zoket, és
csak az elérhetd eszkozok koziil enged valasztani.

A SELECT gombra kattintva aktivalja a kivant eszk6zt; a rendszer ekkor atirdnyitja a
DEVICES oldalra.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.2.1 DEVICES OLDAL

A felsé meniibél elérhet6 DEVICES oldal szolgal a csatlakoztatott eszkdzok
felligyeletére és vezérlésére.

A weboldal JavaScript segitségével aktualizalja a megjelend

adatokat, ezért ezt a funkciét engedélyezni kell ahhoz, hogy az oldal
megfeleléen mikodjon.

A DEVICES oldal harom lapbél all:

1.) Feliigyelet és vezérlok

(@ OnRobot Web Client

@robot 200 DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.
Monitoring and controls Device info Health status

Force/Torque values

Fx (N) 0.100
Fy (N) 0.000
Fz (N) -0.100
Tx (Nm) 0.002
Ty (Nm) 0.003
Tz (Nm) 0.000
Copyright © 2018 OnRobot A/S .
j info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark inf robot.com

Az eré- és nyomatékértékek (Fx,Fy,Fz és Tx, Ty, Tz) kijelzése
newtonban/newtonméterben torténik.

A ZERO valtdkapcsolo segitségével nulldzhatok a kijelzett eré- és
nyomatékértékek (csak a webes kliensben).

A ZERO kapcsoléval elvégzett nulldzas nem végleges, az eszkoz ki-,
majd bekapcsolasa utdn az alapértelmezett értékek allnak vissza.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.) Eszkozinfo

(@ OnRobot Web Client x [l

@fobot Gy DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.

Monitoring and controls Device info Health status

F/T sensor

Serial number HEXEX003

Firmware version 208

Compute Box

Hardware version 13
Software version  4.0.0

PIC firmware 136
version

Copyright © 2018 OnRobot A/S P
><| info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Itt a csatlakoztatott eszk6zok sorozatszama és firmware-/szoftververzidja jelenik meg.

3.) Allapot

© OnRobot Web Client x]

@r obot 200 DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.

Monitoring and controls Device info Health status

: F/T sensor

\f, o E Status Good
Sample counter 27148

Copyright © 2018 OnRobot A/S <
= info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Itt az eszkoz allapota lathaté; a ,,Good" azt jelzi, hogy rendben van.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.2.2 CONFIGURATION OLDAL

A bal felsé meniibél megnyithaté CONFIGURATION oldal az eszk6z halézati
konfiguraciéjanak ellendrzésére vagy modositasara hasznalhaté.

(@ OnRobot Web Client x

@robot o0 DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Configuration

This page allows the configuration of the network settings of the device.

Incorrect settings may cause the device to lose network connectivity.

The new network configuration values will not be stored unless the DIP-
switch is in OFF (down) state.

Enter the new settings for the device below:
MAC address b8:27:eb:84:54:78
Network mode Default Static IP :
IP address 192.168.1.1

255.255.255.0

SAVE

Copyright © 2018 OnRobot A/S .
bot.
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark info@onrobot.com

A Configuration oldal elemei az alabbiak:

e A MAC Address az eszk6z globalisan hasznalatos, rogzitett, egyedi azonositéja.

e A Network Mode legordiilé meni segitségével adhaté meg, hogy a Compute Box
fix vagy dinamikus IP-cimet kap-e:

a. Ha Dynamic IP értékre van 4llitva, a Compute Box a DHCP-szervertél varja
az IP-cim kiosztasat. Ha nincs DHCP-szerver azon a halézaton, amelyhez az
eszko6z csatlakozik, az eszkoz a fix 192.168.1.1 IP-cimet kapja (30 masodperc
idotullépés utan).

b. Ha Static IP értékre van allitva, meg kell adni egy fix IP-cimet és az
alhalézati maszkot.

c. Ha Default Static IP értékre van allitva, a fix IP-cim visszaall a gyari
alapértelmezett értékre, és nem maédosithato.
Miutdn az 6sszes paramétert beallitotta, kattintson a Save gombra az Uj értékek

végleges rogzitéséhez. Varjon egy percig, majd az Gj bedllitasok hasznalataval
csatlakoztassa Ujra az eszkozt.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.2.3 PATHS OLDAL

A felsé meniib6l megnyithaté Paths oldal a kordbban régzitett dtvonalak
importalasara, exportalasara és torlésére hasznalhaté. igy egy adott Gtvonal
atmasolhaté egy masik Compute Box egységre.

(@ OnRobot Web Client

@ robot DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Manage paths

This page allows uploading and importing path files.

P .
( +ADDPATH j You can add path file/s from your computer

8025 11,188 v @

Copyright © 2018 OnRobot A/S info@onrobot.com

Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Kordbban exportalt Gtvonal (.ofp fajl) importalasdhoz tallézza ki a Fjlt, majd
kattintson az ADD PATH gombra.

Arendelkezésre all6 Gtvonalak az oldal aljan talalhaték. Barmely Gtvonal
exportalhaté és letolthetd .ofp Fajlként, vagy hely felszabaditasa céljabél
véglegesen torélhetd, ha mar nincs rd sziikség.

Mindig Gigyeljen arra, nehogy olyan ttvonalat t6réljon, amely
haszndlatban van valamelyik UR-programban. Maskilénben az
Gtvonalat Ujra régziteni kell, mivel a torlés nem vonhato vissza.

A Compute Box legfeljebb 100 megab4jt Gtvonaladatot tud tarolni, ami
hozzavet6leg 1000 6ranyi felvételt jelent.

2.4.2.4 SOFTWARE UPDATE

A bal felsé meniib6l megnyithaté Software Update oldal a Compute Box egységen
futé szoftver frissitésére haszndalhato. Tovabbiinformaciéért lasd: A Compute Box
szoftverének frissitése.

| © OnRobot Web Client x

@robot . DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Software Update

This page allows updating the software on the Compute Box.

Browse for the software update file and then click on the Send button to start the update process.

l— Browse...

Send |

Click here to see the result of the last update

Copyright © 2018 OnRobot A/S info@onrobot.com

Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.3 UDP-kapcsolat

A User Datagram Protocol (UDP) kapcsolat az érzékel6 kimeneti adatainak
legfeljebb 500 Hz sebességgel térténd kiolvasasara hasznalhaté. Az UDP
hasznalhaté a kiolvasasi és a levagasi frekvencia beallitasara, valamint az érzékel6
kimeneti adatainak kompenzalasara.

Az UDP-protokoll 6t parancsot tud értelmezni. Ha azt szeretné, hogy az eszk6z
megkezdje az UDP-lizenetek kiadasat, kildjon kérést az eszk6z IP-cimére. Az
eszk6z a 49152 portot hasznalja az UDP-kérések figyelésére. A kiolvasott lizenetek
ugyanezen a porton érkeznek.

2.4.3.1 PARANCSOK

Az alabbi 6t parancsot lehet kiadni:

Kimeneti adatok

0x0000 | Kiildésének leallitasa | Borme Ertek nincs

Kimeneti adatok

0x0002 | killdésének inditasa Mintaszam UDP-rekord(ok)

Szoftveres kompenzacié | 0 vagy 255, decimdlis

. X nincs
0x0042 beéllitasa formatum
0-6, decimalis
Belsd sz(irés bedllitasa o nincs
0x0081 formatum
Kiolvasasi sebessé . . .
g Gyakorisag (ms) nincs

0x0082 beallitasa

A kimeneti adatok kildésének megkezdésére szolgalé 0x0002 az egyetlen olyan
parancs, amelyre érkezik valasz. A tébbi parancsot a rendszer nem nyugtdzza, ezért
ezekre nem érkezik valasz.

2.4.3.2 KERES
A parancsokat kérés formajaban, az alabbi strukturat kovetve kell elkildeni az

eszkdznek:

UINT16 Header; // Must be 0x1234

UINT1l6 Command ; // Value according to the command table
UINT32 Data; // data according to the actual command

A kérést nyolcbajtos bajtszammal kell elkiildeni, és a tobb-bajtos értékeknél a
magas helyiértéki bajtoknak kell el6l allniuk.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.3.3 VALASZ

Az eszk6z az alabbi strukturat kovetd UDP-rekordként kildi el a kimeneti adatokat:

UINT32 HS sequence; // The sequence number of the current UDP record
UINT32 FT_sequence; // The internal sample counter of the Compute Box
UINT32 Status; // Status word of the sensor and Compute Box

UINT32 Fx; // X-axis force in 32 bit Counts*

UINT32 Fy; // Y-axis force in 32 bit Counts*

UINT32 Fz; // Z-axis force in 32 bit Counts*

UINT32 Tx; // X-axis torque in 32 bit Counts* (0 if not available)
UINT32 Ty ; // Y-axis torque in 32 bit Counts* (0 if not available)
UINT32 Tz; // Z-axis torque in 32 bit Counts* (0 if not available)

A kimeneti adatok bajtszama mindig 36 bajt. A 36-nal kevesebb bajtos adatot a
rendszer figyelmen kivil hagyja. A tébb-bajtos értékeknél a magas helyiértéki
bajtoknak kell elol allniuk.

A HS sequence paraméter a kimeneti adatok aktualis szamat mutatja. Ha az
inditasi kérés adatértéke (mintaszam) = 1000, a HS_sequence paraméter kezdé
értéke 1, zaro értéke 1000 lesz. Ha az adatérték (mintaszam) 0, a kimeneti adatok
mindaddig érkeznek, amig leallitasi kérés nem érkezik.

Az Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, Tz értékeket Ggy lehet newtonra/newtonméterre
atszamitani, hogy az eréértéket 10 000-rel, a nyomatékértéket
100 000-rel kell elosztani.

2.4.3.4 KOMPENZACIO

A kompenzacio a kiolvasott eré- és nyomatékérték nulldzasdhoz hasznalhaté. Ha a
rendszer kompenzalatlanul mikodik, a kiolvasott eré- és nyomatékértéknek nulla
kozelében kell lennie (-300 és +300 k6zott). Ha az adatérték (kompenzaciod)
beallitdsa 255 (decimalis), az aktualis értékek eltolasként tarolédnak, hogy az eré-
és nyomatékérték 0 legyen.

Ha az adatérték (kompenzacid) bedllitdsa 0, az eltolas nulldzodik, és az eszkdz
visszaall kompenzalatlan allapotba.

A kompenzaci6 beallitdsa nem végleges, a készilék ki-, majd bekapcsolasakor
visszaall az alapértelmezett, kompenzalatlan allapotba.
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2.4.3.5 SZURES

A bels6 szlirés beprogramozhaté tgy, hogy egyedi levagasi frekvenciaval
dolgozzon. Hét beallitasi lehet6ség van:

Adat/sziir6 Levagasi frekvencia
(decimalis)

Nincs sziré
500 Hz

150 Hz

50 Hz

15 Hz

5Hz

1,5Hz

A N[~ W N |- O

Az (j érték bedllitdsa nem végleges, a késziilék ki-, majd bekapcsoldsakor visszaall
az alapértelmezett 15 Hz értékre.

2.4.3.6 KIOLVASASI SEBESSEG

2.4.4

A kiolvasdsi sebesség az Uj mintak elérhetéségének gyakorisdgat hatarozza meg.
Ertéke 254 ms és 2 ms kdzotti tartomanyban adhaté meg, vagyis 4 Hz és 500 Hz
kozott.

Az érték 0 és 255 kozott barmely szam lehet. A paratlan szdmokat a rendszer a
legkdzelebbi paros szamra lefelé kerekiti. A 0 érték ledllitja a kiolvasast. A 0-tél
eltéré értékeket az alabbi képlettel lehet dtszamitani kiolvasasi gyakorisagra:

1000 Hz / new value = new frequency
Példa:

Az érték 2: 1000 Hz / 2 = 500 Hz

Az érték 51: 1000 Hz / 50 = 20 Hz

Az (j érték bedllitdsa nem végleges, a késziilék ki-, majd bekapcsolasakor visszaall
az alapértelmezett 100 Hz értékre.

TCP-kapcsolat

A Transmission Control Protocol (TCP) méd az érzékeld kimeneti adatainak és
allapotinformacidinak kiolvasasara szolgal.

A TCP-kapcsolat altaldban lassabb az UDP-kapcsolatnal, és szdmos szoftver- és
hardvertényezé befolyasolhatja a valaszid6t (szoftveres tlizfal, router stb.). Ha
gyorsabb kiolvasasi sebességet szeretne, ajanlatos az UDP médot hasznalni.
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TCP protokoll esetében az eszk6z mikodik szerverként, és a kliensek
kapcsolédhatnak hozza. A kapcsolat az alabbiak szerint hozhaté létre:

e Azeszkoz a 49151 TCP-porton figyeli a csatlakozasi kérést.

e Miutdn a kliens sikeresen létrehozta a kapcsolatot az eszkdzzel, adatokat
kérhet az eszkoztdl.

e Akérés fogadasat kovetben az eszk6z megadja a megfeleld valaszt.

e Miutan a felhasznalé megkapta a valaszt, a TCP-kapcsolat ismételt
létrehozasa nélkil kildhet6 Gj kérés. Ha az eszk6z egy masodpercnél
hosszabb ideig nem kap kérést, lezarja a kapcsolatot (idétullépés). Ebben az
esetben a felhasznalénak ismét létre kell hoznia a TCP-kapcsolatot, ha
tovabbi adatokat szeretne kérni.

Egyszerre csak egy TCP-kapcsolat lehet aktiv.
2.4.4.1 AKTUALIS F/T-ERTEK KIOLVASASA

2.4.4.1.1 KERES

Az alabbi strukturat kévetve egyszeri parancsot kell elkiildeni az eszk6znek kérés

formajaban:
UINTS Command ; // Must be decimal 0 (0x00)
UINTS Reserved[19] ; // All the 19 value should be 0s.

A kérés bajtszamanak 20 bajtnak kell lennie.

2.4.4.1.2 VALASZ

Az eszkdz az alabbi strukturat kovet6 rekordként kiildi el a kimeneti adatokat:

UINT16 Header; // Fixed 0x1234

UINT1l6 Status; // Status word of the sensor and Compute Box
INT16 Fx; // X-axis force in 16bit Counts*
INT16 Fy; // Y-axis force in 16bit Counts*
INT16 Fz; // Z-axis force in 16bit Counts*
INT16 TX; // X-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)
INT16 Ty; // Y-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)
INT16 Tz; // Z-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)

A valasz mindig 16 bajtos bajtszammal érkezik, és a tobb-bajtos értékeknél a magas
helyiérték( bajtok allnak elol.

Az Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, Tz értékek az dtszamitdsi paraméterek
segitségével valthatok at newtonra/newtonméterre. Lasd a
Newtonra/newtonméterre torténé atszamitas paraméterei részt.
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Fx (newton) = Fx * ScaleFactor[0] / CPF

Fy (newton) = Fy * ScaleFactor[1] / CPF

Fz (newton) = Fz * ScaleFactor[2] / CPF

Tx (hnewtonméter) = Tx * ScaleFactor[3] / CPT

Ty (newtonméter) = Ty * ScaleFactor[4] / CPT

Tz (newtonméter) = Tz * ScaleFactor[5] / CPT

2.4.4.2 NEWTONRA/NEWTONMETERRE TORTENO ATSZAMITAS PARAMETEREINEK
LEKERESE

2.4.4.2.1 KERES

Az alabbi struktirat kovetve egyszeri parancsot kell elklildeni az eszk6znek kérés

formajaban:
UINTS8 Command;
UINTS Reserved[19];

!/

Must be decimal 1 (0x01)

// All the 19 value should be 0s.

A kérés bajtszamanak 20 bajtnak kell lennie.

2.4.4.2.2 VALASZ

Az eszkdz az alabbi strukturat kovet6 rekordként kiildi el a kimeneti adatokat:

UINT16
UINTS
UINTS
UINT32
UINT32
UINT16

Header;
Unit_Force;
Unit_ Torque;
CPF;

CPT;

ScaleFactor [6] ;

!/
!/
!/
!/
!/
!/

Fixed 0x1234

The unit of the calculated Force values
The unit of the calculated Torque values
Counts per Force value

Counts per Torque value

Additional scaling factor (for the Fx,Fy,Fz,Tx,Ty,Tz)

A valasz mindig 24 bajtos bajtszammal érkezik, és a tobb-bajtos értékeknél a magas

helyiérték( bajtok allnak elol.

AUnit Force lehetséges értéke (decimalis):

0 - Nem all rendelkezésre atszamitott newtonérték.

2 - A newtonérték szamitas atjan all rendelkezésre (bekapcsolaskor ez az
alapértelmezett).

AUnit Torque lehetséges értéke (decimalis):

0 -Nem all rendelkezésre atszamitott newtonmeéterérték.

3 - A newtonméterérték szamitas atjan all rendelkezésre (bekapcsolaskor ez az
alapértelmezett).

OnRobot © 2018

www.onrobot.com



Csatlakozofeliiletek és visszajelz6k 19

2.5 USB-csatlakozo

Az USB Mini B csatlakozé segitségével a Compute Box csatlakoztathaté PC-hez, igy
az érzékel6 hasznalhaté az OnRobot Data Visualization (ODV) adatmegjelenité
szoftverrel.

2.6 Erzékelé allapotjelzdje

Az érzékel6 allapotjelzéje informaciot szolgdltat az érzékeld dllapotaroél.

2 »

Az érzékeld allapotjelzéjének | Allapot

mikoddése

Ki Nincs csatlakoztatva érzékeld, vagy a
Compute Box rendszerinditadsa zajlik.

Villog6 zold fény Az érzékel6 rendben mikodik.

Folyamatosan vilagité piros fény | Az érzékel6 rendellenesen mikodik.
Ellenérizze a STATUS allapotszot. Tovabbi
informacidéért lasd: A STATUS allapotszo
értéke nem .0

2.7 Atalakité allapotjelzéje

Az atalakito allapotjelzéje informaciot szolgdltat az atalakito allapotarél.

Az atalakité allapotjelzéjének Allapot

mikodése

Villog6 kék Fény A Compute Box rendszerinditasa zajlik.

Folyamatosan vilagité kék Fény Az Ethernet-kapcsolat létrehozasa zajlik.

Folyamatosan vilagité zold Fény Az érzékel6 rendben mikodik.

Folyamatosan vilagité piros fény A Compute Box rendellenesen mikodik.
Forduljon az OnRobot
Ugyfélszolgalatidhoz.
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3 A Compute Box méretei

Minden méret mm-ben van megadva.
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Izometrikus nézet

7 O SensorlFD

P
2 © Converter LED
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4 A Compute Box szoftverének frissitése

4.1 A szoftver Frissitése 2.6.0 verzidorol 4.0.0 verzioéra

A Compute Box szoftverének 2.6.0 verziérél 4.0.0 verziora frissitéséhez kovesse az
alabbi lépéseket:

Gy6z6djon meg arrél, hogy szamitdgépén megtalalhatok az alabbi fajlok:

e Driver_Setup.exe

e Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip

e Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0osu

Bontsa ki a Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip fijlt a szamitégépére.

Ha a Compute Box nincs hasznalatban, folytassa a kovetkezé lépéssel. Ha a
Compute Box hasznalatban van, jegyezze fel a halézati beallitasokat, allitsa le és
kapcsolja ki a robotot, valassza le a Compute Box egységet a tdpegységrél, az
érzékel6rél és a robot vezérldjérol.

Helyezze a Compute Box egységet a szamitdgép vagy laptop kozelébe.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a 3. szamu DIP-kapcsolé bekapcsolt (ON), a 4. szamu
DIP-kapcsolé kikapcsolt (OFF) allasban van.

Csatlakoztassa a Compute Box egységet a tdpegységre, varjon egy percig, majd
valassza le a tdpegységroél.

USB-kabel segitségével csatlakoztassa a Compute Box egységet szamitogépéhez.

e Futtassa a szamitégépen a Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip
csomagbdl kibontott RUN THIS CB update firmware.cmd fijlt.

Press any key to continue . . .

Ha a ,serial port not found” Gzenet jelenik meg, telepitse szdmitégépére az USB
illeszt6programjat, ezutan futtassa Gjra a RUN THIS CB update firmware.cmd fajlt.
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y to continue .

The firmware update was SUCCESFULL.

Return to the Sodftware update instruction.

Press any key to continue .

Ha a firmware frissitése sikertelen, forduljon a helyi forgalmazéhoz, egyébként
folytassa a kévetkez6 lépéssel.

Vilassza le az USB-kabelt a Compute Box egységrol.
Csatlakoztassa a Compute Box egységet a tapellatashoz, majd kapcsolja be.

Ethernet-kabel segitségével csatlakoztassa a Compute Box egységet kozvetlenil a
szamitégépéhez.

Varjon egy percig, nyisson meg egy bongészét, majd gépelje be a 192.168.1.1
szamsort a béngész6 cimsoraba.

Kattintson a Software Update sorra a bal oldali mentiben.

OptoForce ComputeBox

Overview

Software Update

Real-time

Browse for the software update file and then click on the Send button to start
Network the upgrade process.

Configuration

Browse... | No file selected.

Software Update

Send

- F5v2.6.0 -

Copyright @ 2017 OptoForce, Ltd.

Kattintson a Browse gombra, és valassza ki a
Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.osu F3jlt.

Kattintson a Send gombra.
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The file upload has been completed and the device is now rebooting to finish the update.

The update will take 5 minutes and DO NOT UNPLUG the power during this time!!!

After 5 minutes reconnect to the device and you can use it as normal.

Vdrjon 6t percig, amig a szoftverfrissités befejezédik, nyisson meg egy bongészaét,
majd gépelje be 3 192.168.1.1 szamsort a bongészé cimsoraba.

Kattintson a Software Update sorra a bal oldali mentiben.

(®) orroronce

Overview

OptoForce Compute Box

Software Update

Real-time

Browse for the software update file and then click on the Send button to start
Network the update process.

Configuration

Tallézds... | Nincs kijeldlve fajl.

Software Update

Send

Click here to see the result of the last update

=ES NI

Copyright © 2018 OptoForce, Ltd.

Kattintson a ,here” szévegrészre a legutobbi frissités eredményének
megtekintéséhez.

(®) orrororce
Real-time 0 Update successfull!

OptoForce Compute Box

Network
Configuration

Now you can safely turn off the Compute Box or
Software Update you can go back to Welcome Page.

You can download the update log.

Copyright © 2018 OptoForce, Ltd.

Valassza le a Compute Box egységet a szamitdégéprol és a tadpegységrol.

Allitsa vissza a 3. és a 4. szamU DIP-kapcsolét eredeti allasaba, és allitsa be a
frissitést megel6z6 haldzati bedllitasokat.
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4.2 A szoftver Frissitése 3.0.0 vagy Ujabb verziorol 4.0.0 verziora

A Compute Box szoftverének 3.0.0 vagy Ujabb verziérél 4.0.0 verziéra frissitéséhez
kovesse az alabbi lépéseket:

Gy6z6djon meg arrél, hogy szamitégépén megtaldlhatok az alabbi fajlok:
Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0su

Ha a Compute Box nincs hasznalatban, folytassa a kovetkezd lépéssel. Ha a
Compute Box hasznalatban van, jegyezze fel a halézati bedllitdsokat, allitsa le és
kapcsolja ki a robotot, valassza le a Compute Box egységet a tdpegységrél, az
érzékel6rél és a robot vezérlojérol.

Helyezze a Compute Box egységet a szamitdgép vagy laptop kozelébe.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a 3. szdmu DIP-kapcsolé bekapcsolt (ON), a 4. szamu
DIP-kapcsoldé kikapcsolt (OFF) allasban van.

Csatlakoztassa a Compute Box egységet a tdpegységre, varjon egy percig, majd
vdalassza le a tdpegységroél.

Csatlakoztassa a Compute Box egységet a tapelldtdshoz, majd kapcsolja be.

Ethernet-kabel segitségével csatlakoztassa a Compute Box egységet kozvetleniil a
szamitégépéhez.
Varjon egy percig, nyisson meg egy bongészét, majd gépelje be a 192.168.1.1

szamsort a béngész6 cimsoraba.

Kattintson a Software Update sorra a bal oldali mentiben.

Software Update

Browse for the software update file and then click on the Send button to start the update
process

Choose File | No file chosen
Send

Click here to see the resuit of the last update

-FSv3.0.0

Kattintson a Browse gombra, és valassza ki a
Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.osu F3jlt.

Kattintson a Send gombra.

Do not unplug the power until the update is
finished!

Estimated remaining time: 4:16
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Varja meg, amig befejez6dik a szoftver frissitése.

Update successfull!

y
The new version is 3.0.1.

Now you can safely turn off the Compute Box or
you can go back to Welcome Page.

You can download the update log.

Ha a szoftver frissitése sikertelen, forduljon a helyi forgalmazéhoz, egyébként
folytassa a kdvetkezd lépéssel.

e Update failed!

Downlead the update log file, and contact your distributor.

Vilassza le a Compute Box egységet a szamitdgéprol és a tdpegységrol.

Allitsa vissza a 3. és a 4. szamU DIP-kapcsolét eredeti allasaba, és &llitsa be a
frissitést megel6z6 haldzati bedllitasokat.
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5 Fogalomdefiniciok

Kifejezés Leiras

Compute Box Az OnRobot érzékel6hoz biztositott egység. Végrehajtja
az OnRobot altal kialakitott parancsok és alkalmazasok
hasznalatdhoz sziikséges szamitasokat. Az érzékel6hoz és
a robotvezérl6hoz kell csatlakoztatni.

OnRobot Data Az OnRobot altal létrehozott adatmegjelenitési szoftver,
Visualization az érzékel6 altal szolgaltatott adatok megjelenitésére.
Windows operaciés rendszerre telepithetd.
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Rovidités Magyarazat

CPF counts per force

CPT counts per torque

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol
DIP dual in-line package

F/T Force/Torque

IP Internet Protocol

IT Information technology

LED Light Emitting Diode

MAC media access control

PC Personal Computer

PoE Power over Ethernet

TCP Transmission Control Protocol
UDP User Datagram Protocol

UsB Universal Serial Bus

OnRobot © 2018
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7 Fiiggelék

7.1 Hibaelharitas

7.1.1 A weboldal nem érheté el IP-cim alapjan

A probléma megoldasahoz kdvesse az alabbi [épéseket:

Zarja be a bongész6t, majd nyissa meg Ujra (lehetséges, hogy a weboldal egy
korabbi valtozata van a gyorsitétarban).

Gy6z6djon meg arrél, hogy semmilyen hardveres/szoftveres tizfal (vagy router)
nem blokkolja a szamitégép és a Compute Box kdzotti kapcsolatot.

Allitsa vissza a halézati beallitasokat alapértelmezettre a Compute Box 3. szamu
DIP-kapcsoléjanak bekapcsolt (ON) allasba allitdsaval. Az alapértelmezett IP-cim
192.168.1.1, az alhalézati maszk pedig 255.255.255.0, a DHCP-kliens kikapcsolt
allasban.
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7.1.2 A STATUS allapotsz6 értéke nem ,0"

A probléma megoldasahoz kévesse az alabbi lépéseket:

Alakitsa a STATUS allapotszot binaris szamma, keresse ki az alabbi tablazatbél a
hiba forrasat, és kovesse a Megoldas oszlopban levé lépéseket. Az alabbi
tablazatban a 0 a legkisebb helyiértékd, a 15 a legnagyobb helyiértékd bit.

Bit Funkcié Megoldas
Vdalassza le a Compute Box egységet a
tapegységroél, gy6z6djon meg arrél, hogy az
Minden bit érzékel6t a Compute Box egységgel
Nincs 0sszekotd kabel sértetlen, majd kapcsolja be
(a STATUS ; ).
] X csatlakoztatva a Compute Box egységet. Varjon
allapotszé itz X s . . .
érzékeld. 30 masodpercig, és ha a hiba tovabbra is
65535) 0! 0 o
fenndll, jegyezze fel a hiba jelentkezésének
korilményeit, és forduljon a helyi
forgalmazéhoz.
0-3 Fenntartva
4 TULTERHELES - Fx | Sziintesse meg az érzékel§ tulterhelésének
5 TULTERHELES - Fy okat, azaz tehermentesitse az érzékelot.
6 TULTERHELES - Fz
7 TULTERHELES - Tx
8 TULTERHELES - Ty
9 TULTERHELES - Tz
) Jegyezze fel a hiba jelentkezésének
10-11 ErzékelShiba korilményeit, és forduljon a helyi
forgalmazéhoz.
12 Fenntartva
Az érzékel6 Jegyezze fel a hiba jelentkezésének
13 tapellatasat vagy kérilményeit, és forduljon a helyi
az EEPROM-ot forgalmazéhoz.
érinté hiba
Vdélassza le a Compute Box egységet a
tapegységroél, gy6z6djon meg arrél, hogy az
oo e érzékelSt a Compute Box egységgel
Kommunikaciés - A . ! .
) . oz . | 6sszekoto kabel sértetlen, majd kapcsolja be
hiba az érzékelé és ) L
14 a Compute Box egységet. Varjon
a Compute Box 30 masod ia. &< ha a hib <bbra i
KS75EE masodpercig, és ha a hiba tova rais
fenndll, jegyezze fel a hiba jelentkezésének
korilményeit, és forduljon a helyi
forgalmazéhoz.
15 Fenntartva
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7.2 Kiadasok

Kiadas Megjegyzés
1. kiadas Ez a dokumentum elsé kiadasa.
2. kiadas A dokumentum bévitése a ,Compute Box szoftverének

frissitése” résszel.
A Compute Box méreteinek helyesbitése.
A visszajelz6k mikodésének helyesbitése.

3. kiadas WA szoftver frissitése 2.6.0 verziérdl 3.0.0 verziora” részben
levé Utmutatas helyesbitése.

4. kiadas A dokumentum bdvitése a 2.6.0 verziérol 3.0.1 verziora,
valamint a 3.0.0 verziorél 3.0.1 verzidra torténd
szoftverfrissitésre vonatkozd dtmutatassal.

5. kiadas A dokumentum bdvitése a ,Szoftverfrissités” résszel.

A dokumentum bdvitése a 3.0.1 verziordl 3.1.0 verzidra
torténd szoftverfrissitésre vonatkozé Utmutatassal.

A ,Webes hozzaférés" rész 6sszes képernyéképének
frissitése.

A Compute Box méretei” rész frissitése a hatulnézeti
képpel, ahol latszik a sorozatszam.

Az eszkOz rendszerinditdsi idejének helyesbitése 30
masodpercrél 60 masodpercre.

6. kiadas A dokumentum bdvitése a 3.1.0 verziorol 3.1.1 verzidra
torténd szoftverfrissitésre vonatkozé Utmutatassal.

7. kiadas A dokumentum bdvitése a 3.1.2 verzidra torténd
szoftverfrissitésre vonatkozé dtmutatassal.

Szerkesztési valtoztatasok.

8. kiadas A dokumentum Uj kinézetet kapott.

A dokumentum bdvitése a 3.1.3 verzidra torténé
szoftverfrissitésre vonatkozd dtmutatassal.

9. kiadas A dokumentum bdvitése a 3.2.0 verziora torténé
szoftverfrissitésre vonatkozo6 Gtmutatassal.

10. kiadas A weboldal képernyéinek frissitése.

A dokumentum bdvitése a 4.0.0 verzidra torténd
szoftverfrissitésre vonatkozé dtmutatassal.
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