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Copyright © 2017-2018 OnRobot A/S. Vetky prava vyhradené. Ziadna cast tejto
publikacie nesmie byt reprodukovana v akejkolvek podobe alebo akymkolvek
prostriedkom bez predchadzajuceho pisomného sihlasu OnRobot A/S.

Informacie uvedené v tomto dokumente s presné podla najlepsieho vedomia a
svedomie v ¢ase vydania tejto publikacie. Medzi tymto dokumentom a produktom
moze vzniknat rozdiel, ak doslo k Uprave produktu po ddtume vydania.

Spoloc¢nost OnRobot A/S. Neprebera Ziadnu zodpovednost za akékolvek chyby
alebo opomenutia v tomto dokumente. Spolo¢nost OnRobot A/S. Nie je v Ziadnom
pripade zodpovedna za akékolvek straty alebo skody osobdm alebo na majetku,
ktoré mozu nastat nasledkom pouzivania tohto dokumentu.

Informacie uvedené v tomto dokumente podliehaji zmenam bez predchadzajiceho
upozornenia. Najnovsiu verziu tohto dokumentu najdete na adrese:
https://onrobot.com/.

Povodnym jazykom vydania tohto dokumentu je anglicky jazyk. Ostatné jazykové
verzie vznikli prekladom z anglického jazyka.

Vsetky obchodné znacky si vlastnictvom ich prislusnych majitelov. Znacky (R) a TM
sa vdokumente neuvadzaju.
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1 Predslov

1.1 Cielovy citatel

Tento dokument je uréeny pre systémovych integratorov, ktori navrhuja a instaluja
kompletné robotické aplikacie. Osoby pracujtce s ovladacou skrinkou Compute Box
by mali mat nasledujice technické zru¢nosti:

e Zakladné vedomosti o elektronickych a elektrickych systémoch
1.2 Zamyslané pouzitie

Compute Box je uréend na pracu s 6-osovym senzorom OnRobot na meranie sily a
kratiaceho momentu. Compute Box sa pouziva na nacitavanie hodnét zo senzora a
jeho nastavenie pomocou sietového rozhrania Ethernet.

1.3 Typografické pravidla

V tomto dokumente sa pouzivaju nasledujice typografické pravidla.

Text pismom Courier | SUbory s cestou, ndzvy siborov, kod, Gdaje zadané
pouzivatelom a pocitacové vystupy.

Text sikmym pismom Citacie a textové popisky obrazkov.

Prvky pouzivatelského rozhrania, vratane textu na

Text hruby ismo TR
Xt hrubym pismom tlacidlach a textu v ponuke.

<Sikmé zatvorky> Nazvy premennych, ktoré je potrebné nahradit
skuto¢nymi hodnotami alebo retazcami.

1. Cislované Cislované zoznamy oznacuju kroky v postupe.
zoznamy

A. Abecedné Abecedné zoznamy oznacuju popisky obrazkov.
zoznamy

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2 Konektory a kontrolky

Na nasledujicom obrdzku st zobrazené konektory a kontrolky na prednom paneli
Compute Box.

A B C D

G.

12-24V F/T S¢nsor

V+
@ Fix IP addiless|: 192.168.1.1
GND

mmonNn®>»

Ethe¢rnet

L

®,

°°
°o
—h
N
~n7

O Sensor LED
O Converter LED

(]
(7]
a

®

I —

E— F— G

Napajaci konektor
Konektor senzora F/T
Mikroprepinac

Sietové rozhranie Ethernet
USB konektor

Stavova kontrolka senzora
Stavova kontrolka menica

2.1 Napajaci konektor

Compute Box je potrebné napajat cez napdjaci konektor. Technoldgia napajania po
ethernetovom kabli Power-over-Ethernet (PoE) nie je podporovana. Pouzite
napajaci zdroj, ktory je sticastou balenia, alebo podobny napéjaci zdroj, ak je dizka
napajacieho kabla nedostatocna.

Napéjaci zdroj musi splfat nasledujice technické parametre:

Napatie 12-24V

Spotreba 6 W

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Napajaci konektor je sStandardny 3-kolikovy napéjaci konektor M8 (samec) s
nasledujdcim zapojenim:

2\

o o C

A

B

A. Nepouziva sa
B. Uzemnenie
C. Napdjanie

<

12-24V F/T Sensor

Ethernet @

14 m
Fix IP address: 192.168.1.1 @

Yl -

N
(=
w
-]
O
A )
0 [we,
=2 Jn "l’,p
©Sensor LED
©OConverter LED

Po zapnuti zariadenia sa systém nacita priblizne do 60 sekdnd.

2.2 Konektor senzora F/T
Compute Box prijima hodnoty sily a kritiaceho momentu cez konektor senzora
sily/krdtiaceho momentu (F/T) z 6-osového senzora OnRobot. Na zabezpecenie
tohto prepojenia sa pouziva samostatny kabel.

2.3 Mikroprepinac

Mikroprepinac sa pouziva na zmenu konfiguracie sietového nastavenia zariadenia.

Vyhradené

Vyhradené

ON - IP adresa zariadenia = 192.168.1.1
(zobrazené st vyrobné OFF - Aktivacia statickej IP adresy/DHCP klienta
nastavenia) 4 | ON - Deaktivacia DHCP servera

OFF - Aktivacia DHCP servera

I Akékolvek zmeny nastavenia sa prejavia az po restarte zariadenia.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4 Sietové rozhranie Ethernet

Compute Box dokaze odosielat Udaje, ktoré prijima zo senzora, akémukolvek
zariadeniu na sieti cez sietové rozhranie Ethernet. Na prepojenie Compute Box a PC
sa dodava prepojovaci kabel.

V sietovom rozhrani Ethernet sa pouzivaju tri prevadzkové rezimy:

e Webovy klient:
Sluzi na jednoduché nacitavanie Udajov zo senzora v redlnom case, nastavenie
datovych prenosov a sietové nastavenie Compute Box.

e Pripojenie cez protokol UDP:
Slazi na vysokorychlostné nacitavanie idajov (az 500 Hz).

e Pripojenie cez protokol TCP:
Sluzi na jednorazové alebo opakované nacitavanie Udajov zo senzora.

Neodporica sa pouzivat dva rezimy naraz, kedZze méze dojst k
spomaleniu prace senzora.

2.4.1 Nastavenie sietového rozhrania Ethernet

Na pouzitie sietového rozhrania Ethernet je potrebné nastavit spravnu IP adresu.
Na nastavenie IP adresy pouzite niektora z nasledujicich metdéd:

e Pouzite vyrobné nastavenia. V tomto pripade ma Compute Box
aktivovaného klienta Dynamic Host Configuration Protocol (DHCP) a server
DHCP.

o Ak sa pripdja k zariadeniu (ovladaciemu panelu robota alebo
pocitacu) priamo, DHCP server v Compute Box prideli IP adresu
pripojenému zariadeniu (v rozsahu 192.168.1.100 - 105 s maskou
podsiete 255.255.255.0). Po tomto kroku je mozné nadviazat
spojenie medzi zariadenim a Compute Box.

Skontrolujte, ¢i je pocitac pripojeny k Compute Box nastaveny tak,
aby dokazal automaticky prijat IP adresu.

o Ak je Compute Box pripojend na siet, kde sa pouziva existujuci DHCP
server, Compute Box pracuje v rezime DHCP klienta a prijima IP
adresu z existujliceho servera. Po tomto kroku je mozné nadviazat
spojenie medzi akymkolvek zariadenim na sieti a Compute Box.

Ak sa Compute Box pouziva v podnikovej sieti s existujicim DHCP
serverom, odporicame vam deaktivovat funkciu DHCP servera v
Compute Box prepnutim mikroprepinaca 4 do polohy ZAP.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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e |P adresu zariadenia nastavte na 192.168.1.1 a masku podsiete na
255.255.255.0 prepnutim mikroprepinaca 3 do polohy ZAP. Po tomto kroku
je mozné nadviazat spojenie medzi akymkolvek zariadenim a Compute Box.

e Ak potrebujete zadat vlastnu statickd IP adresu alebo masku podsiete,
prepnite mikroprepinac 3 do polohy OFF a pomocou webového pristupu na
stranke Nastavenie siete deaktivujte DHCP klienta v Compute Box a
zadajte vlastnu statickd IP adresu.

Ak sa zariadenie pouziva v podnikove;j sieti, kontaktujte IT oddelenie,
ktoré vam poskytne spravnu IP adresu a masku podsiete pre
zariadenie. Ak sa v Compute Box pouziva statickd IP adresa,
zabezpecte, aby mal pripojeny pocitac zodpovedajlce nastavenia, t. j.
aby bola jeho IP adresa z tej istej podsiete, a aby sa zhodovala maska
podsiete.

2.4.2 Webovy klient

Ak sa chcete pripojit do webového klienta Compute Box z PC, postupujte podla
nasledujuceho postupu:

Pripojte Compute Box k senzoru pomocou 4-kolikového kabla M8.

Pripojte Compute Box k napajaciemu zdroju a zapnite ju.
Pripojte Compute Box k pocitacu priamo pomocou ethernetového kabla.

Pockajte jednu mindtu, otvorte internetovy prehliadac a do listy s adresou zadajte
192.168.1.1. Ak ste zmenili sietové nastavenia podla postupu v kapitole
Nastavenie sietového rozhrania Ethernet, pouzite prislusnd IP adresu.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Otvori sa nasledujdca stranka na vyber zariadenia:

(@ OnRobot Web Client x

@fobot DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Please select the detected device/s on the network

& y
£ P
- -
A b
3 2 .
/'\*r ( : L
\(D . Y
HEX 6-Axis Force/Torque RG2-FT Gripper RG2 Gripper

sensor
Learn more Learn more

( SELECT )
N Fd

Copyright © 2018 OnRobot A/S -
: [><] info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark M = ontobotcom

Systém automaticky deaktivuje nedostupné zariadenia a umozni
vam vybrat si len spomedzi dostupnych zariadeni.

Stlacte tlacidlo Select na aktivaciu zvoleného zariadenia a systém vas presmeruje
na stranku Devices.

2.4.2.1 STRANKA DEVICES

Stranka DEVICES vo vrchnej ponuke sa pouziva na monitorovanie a ovladanie
pripojenych zariadeni.

Na webovej stranke sa na aktualizaciu zobrazovanych Gdajov
pouziva technoldgia JavaScript, ktord musi byt povolena, inak
stranka nebude funkéna.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Na stranke DEVICES sa nachadzaju tri karty:

1.) Monitoring and controls

(@ OnRobot Web Client x

@fobot 500 DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.

Monitoring and controls Device info Health status

Force/Torque values
Fx (N) 0.100
Fy (N) 0.000
Fz (N) -0.100
Tx (Nm) 0.002
Ty (Nm) 0.003
Tz (Nm) 0.000

Copyright © 2018 OnRobot A/S

= info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Hodnoty sily a kritiaceho momentu (Fx,Fy,Fz a Tx,Ty,Tz) sa zobrazujd v
newtonoch/Nm.

Tlacidlo ZERO sa pouziva na vynulovanie nacitanej hodnoty sily a kratiaceho
momentu (len vo webovom klientovi).

Hodnota, ktora vznikne stlacenim tlacidla ZERO na tejto stranke, sa
neulozi natrvalo a po restarte zariadenia sa obnovi na predvolenu
hodnotu.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.) Device info

(@ OnRobot Web Client x [l

@fobot Gy DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.

Monitoring and controls Device info Health status

F/T sensor

Serial number HEXEX003

Firmware version 208

Compute Box

Hardware version 13
Software version  4.0.0

PIC firmware 136
version

Copyright © 2018 OnRobot A/S

% ><| info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Zobrazuju vyrobné Cisla a verzie softvéru/firmvéru pripojenych zariadeni.

3.) Health status

© OnRobot Web Client x]

@r obot ,,, DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

This page shows the measured force and torque values, the sensor status data.

Monitoring and controls Device info Health status

: F/T sensor

\f, o i Status Good
Sample counter 27148

Copyright © 2018 OnRobot A/S <
q info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark

Zobrazuje funkény stav zariadenia, ktory je ,Good", ak je zariadenie funkcné.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.2.2 STRANKA CONFIGURATION

Stranka CONFIGURATION v lavej vrchnej ponuke sa pouziva na kontrolu alebo
zmenu sietového nastavenia zariadenia.

(@ OnRobot Web Client x

@robot o0 DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Configuration
This page allows the configuration of the network settings of the device.

Incorrect settings may cause the device to lose network connectivity.

The new network configuration values will not be stored unless the DIP-
switch is in OFF (down) state.

Enter the new settings for the device below:
MAC address b8:27:eb:84:54:78
Network mode Default Static IP :

IP address 192.168.1.1

255.255.255.0

SAVE

Copyright © 2018 OnRobot A/S .
bot.
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark info@onrobot.com

Na stranke Configuration sa nachadzajd nasledujtce prvky:

e MAC address je celosvetovy unikatny identifikdtor zariadenia, ktory je nemenny.

e Rozbalovania ponuka Network Mode sa pouziva na Specifikovanie pevnej alebo
dynamickej IP adresy Compute Box:

a. Ak sa pouzivarezim Dynamic IP, Compute Box bude cakat na pridelenie IP
adresy z DHCP servera. Ak sa na sieti, ku ktorej je pripojené zariadenie,
nepouziva DHCP server, v zariadeni sa nastavi pevna IP adresa 192.168.1.1
(po uplynuti 30-sekundového intervalu).

b. Ak sa pouziva rezim Static IP, je potrebné zadat pevnu IP adresu a masku
podsiete.

c. Aksapouziva rezim Default Static IP, pevnd IP adresa sa zmeni na vyrobné
nastavenie a nebude ju mozné zmenit.

Po nastaveni parametrov stlacte tlacidlo Save na trvalé ulozenie novych hodnét.
Pockajte 1 minutu a k zariadeniu sa opatovne pripojte s pouzitim novych nastaveni.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.2.3 STRANKA PATHS

Stranka Paths vo vrchnej ponuke sa pouziva na import, export a zmazanie ciest
zaznamenanych v minulosti. Pomocou tejto strdnky je mozné cestu okopirovat do
inej ovladacej skrinky Compute Box.

(© OnRobot Web Client x

@ fobot DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Manage paths

This page allows uploading and importing path files.

4 N\
( +ADDPATH ) You can add path file/s from your computer

8025 11,188 v @

Copyright © 2018 OnRobot A/S Z
= info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark e

Ak chcete importovat cestu (sibor OFP), ktoru ste exportovali v minulosti, otvorte
prislusny stbor a stlacte tlacidlo ADD PATH.

Dostupné cesty st zobrazené na konci stranky. Cesty je mozné exportovat a
prebrat ako sibor OFP alebo trvalo odstranit zCompute Box na zvysenie dostupne;j
kapacity na zozname, ak sa dana cesta uz nepouziva.

Vzdy sa presvedcte, ¢i sa nechystate odstranit cestu, ktora sa
aktualne pouziva v niektorom z programov UR. V opac¢nom pripade
bude potrebné tdto cestu opatovne zaznamenat, pretoze zmazanu
cestu nie je mozné obnovit.

V Compute Box je mozné ulozit az 100 MB ciest, ¢o zodpoveda priblizne 1000
hodinam zaznamu.

2.4.2.4 SOFTWARE UPDATE

Stranka Software Update v lavej vrchnej ponuke sa pouziva na aktualizaciu
softvéru v Compute Box. Detailnejsie informacie najdete v kapitole Aktualizacia
softvéru v Compute Box.

| © onRobot Web Client x

@I’Obot D DEVICES CONFIGURATION PATHS UPDATE

Software Update

This page allows updating the software on the Compute Box.

Browse for the software update file and then click on the Send button to start the update process.
Browse...
Send

Click here to see the result of the last update

Copyright © 2018 OnRobot A/S .
" <] info@onrobot.com
Teglvaerksvej 47H 5220 Odense, Denmark M

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.3 Pripojenie cez protokol UDP

Pripojenie User Datagram Protocol (UDP) sa pouziva na nacitavanie vystupu zo
senzora s maximalnou rychlostou 500 Hz. UDP je zdroven mozné pouzit na
nastavenie rychlosti, medznej frekvencie a systematickej odchylky vystupu senzora.

V protokole UDP sa pouziva pat prikazov. Na aktivaciu vystupu UDP sprav zo
zariadenia vyslite poziadavku na IP adresu zariadenia. Zariadenie reaguje na UDP
poziadavky na porte 49152. Tento port sa zaroven pouziva pre vystupné spravy.

2.4.3.1 PRIKAZY

K dispozicii je nasledujucich pat prikazov:

Deaktivacia odosielania

0%0000 vystupu Akakolvek hodnota | ziadna

Aktivacia odosielania Pocitadlo vzoriek Zaznam(y) UDP

0x0002 VyStupu

Nastavenie softvérovej | Decimalna hodnota siadna
0x0042 systematickej odchylky | 0 alebo 255

Nastavenie interného Decimalna hodnota siadna
0x0081 filtrovania 0-6

Nastavenie rychlosti Periéda v ms siadna

0x0082 VyStupu

Jediny prikaz, ktory podporuje reakciu, je prikaz 0x0002. Tento prikaz slizi na
aktivaciu odosielania vystupu. Ostatné prikazy nie su registrované a nepodporuju
reakciu.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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2.4.3.2 POZIADAVKA

Prikazy musia byt do zariadenia odoslané ako poziadavka s nasledujicou

Strukturou:

UINT16 Header; // Must be 0x1234

UINT16 Command ; // Value according to the command table
UINT32 Data; // data according to the actual command

Poziadavka musi mat 8 bajtov, pricom viacbajtové hodnoty sa musia najprv odoslat
ako vysoky baijt.

2.4.3.3 REAKCIA

Zariadenie odosle vystup ako UDP zdznam s nasledujldcou Struktuirou:

UINT32 HS sequence; // The sequence number of the current UDP record
UINT32 FT_sequence; // The internal sample counter of the Compute Box
UINT32 Status; // Status word of the sensor and Compute Box
UINT32 Fx; // X-axis force in 32 bit Counts*

UINT32 Fy; // Y-axis force in 32 bit Counts*

UINT32 Fz; // The sequence number of the current UDP record
UINT32 Tx; // The internal sample counter of the Compute Box
UINT32 Ty ; // Status word of the sensor and Compute Box
UINT32 Tz; // X-axis force in 32 bit Counts*

Velkost vystupu je vzdy 36 bajtov. Ak sa prijme menej ako 36 bajtov, prijaté Gdaje
sa zamietnu. V pripade viacbajtovych hodnét sa najprv pouziva vysoky bajt.

V polozke HS sequence sa zobrazuje aktudlne poradové cislo prijatych tdajov
vystupu. Ak bola poziadavka na aktivaciu vystupu odoslana s priznakom (pocet
vzoriek) = 1000, HS sequence sa zacne pocitat od 1 a skonci na hodnote 1000. Ak
sa pouzil priznak (pocet vzoriek) = 0, vystup sa bude realizovat dovtedy, kym sa
nevysle poziadavka na deaktivaciu.

Hodnoty Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, Tz je mozné konvertovat na
newtony/newton-metre vydelenim hodnoty sily ¢islom 10000 a
hodnoty kritiaceho momentu cislom 100000.

2.4.3.4 SYSTEMATICKA ODCHYLKA

Systematicka odchylka sa pouziva na vynulovanie nacitanej hodnoty sily a
kratiaceho momentu. Ked'je funkcia systematickej odchylky deaktivovand, hodnoty
sily a krdtiaceho momentu by sa mali pohybovat v blizkosti nuly (v rozsahu -300 az
+300 jednotiek). Ak sa priznak (systematicka odchylka) nastavi na 255 (decimalna
hodnota), aktudlne hodnoty budi kompenzované tak, aby bola hodnota sily a
kratiaceho momentu rovna 0.

Ak sa priznak (systematicka odchylka) nastavi na 0, kompenzacia sa vynuluje a
funkcia systematickej odchylky sa deaktivuje.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Systematicka odchylka sa neukladad permanentne, pricom po preruseni a obnoveni
napdjania sa obnovi do zdkladného stavu bez pouzitia systematickej odchylky.

2.4.3.5 FILTROVANIE

V Compute Box je mozné nastavit interné filtrovanie a pouzivat vlastnd medznu
frekvenciu. K dispozicii je 7 moznosti:

Udaje/Filter Medzna frekvencia
(decimalna hodnota)
0 Ziaden filter
1 500 Hz
2 150 Hz
3 50 Hz
4 15 Hz
5 5Hz
6 1,5Hz

Nova hodnota sa neukladd permanentne a pri preruseni a obnoveni napjania sa
obnovi do zdkladného stavu 15 Hz.

2.4.3.6 RYCHLOST VYSTUPU

2.4.4

Rychlost vystupu je rychlost, pomocou ktorej sa nacitavaju nové vzorky. Tuto
hodnotu je mozné nastavit v rozsahu 254 ms az 2 ms, teda 4 Hz az 500 Hz.

Hodnota mo6ze byt v rozsahu 0 — 255. Neparne cisla st zaokrahlené na najblizsie
nizSie parne ¢isla. Hodnota 0 vystup deaktivuje. Hodnoty iné ako 0 je mozné
konvertovat na vystupnu frekvenciu pomocou nasledujuceho vzorca:

1000 Hz / new value = new_ frequency.

Priklady:

Hodnota 2 znamend: 1000 Hz / 2 = 500 Hz
Hodnota 51 znamend: 1000 Hz / 50 = 20 Hz

Nova hodnota sa neukladad permanentne a pri preruseni a obnoveni napajania sa
obnovi do zakladného stavu 100 Hz.

Pripojenie cez protokol TCP

Rezim Transmission Control Protocol (TCP) sa pouziva na nacitavanie vystupnych
Gdajov a informdcii o stave senzora.

Pripojenie cez protokol TCP je obvykle pomalsie v porovnani s UDP, pricom reakénu
rychlost méze ovplyviovat niekolko softvérovych a hardvérovych faktorov
(softvérova brana firewall, smerovac atd.). Na dosiahnutie vacsej vystupne;j
rychlosti sa odporaca pouzivat rezim UDP.
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Pri pouziti protokolu TCP sa zariadenie prevadzkuje ako server, ku ktorému sa
pripajaju klientské zariadenia. Spojenie sa nadvazuje nasledujicim spésobom:

e Zariadenie ¢aka na spojenie na porte 49151 TCP.

e Ked klientské zariadenie nadviaze Uspesné spojenie so zariadenim, klientské
zariadenie mo6ze zo zariadenia zacat nacitavat udaje.

e Po prijati takejto poziadavky zariadenie odpovie nalezitym spésobom.

e Po prijati odpovede pouzivatelom je mozné vyslat novu poziadavku bez
toho, aby bolo potrebné opatovne nadvazovat spojenie TCP. Ak zariadenie
neprijme poziadavku do 1 sekundy, zariadenie ukonci spojenie (timeout). V
takomto pripade musi pouzivatel opatovne nadviazat spojenie TCP, aby
mohol prijimat dalSie idaje.

V jednom okamihu je mozné aktivovat len jedno TCP spojenie.
2.4.4.1 NACITANIE NAJAKTUALNEJSEJ HODNOTY F/T

2.4.4.1.1 POZIADAVKA
Do zariadenia je potrebné odoslat jednoduchy prikaz ako poziadavku s
nasledujdcou strukturou:

UINTS Command ; // Must be decimal 0 (0x00)

UINTS Reserved[19] ; // All the 19 value should be 0s.

Velkost poziadavky je vzdy 20 bajtov.

2.4.4.1.2 REAKCIA

Zariadenie odosle vystup ako zaznam s nasledujicou Struktdrou:

UINT16 Header; // Fixed 0x1234

UINT1l6 Status; // Status word of the sensor and Compute Box
INT16 Fx; // X-axis force in 16bit Counts*
INT16 Fy; // Y-axis force in 16bit Counts*
INT16 Fz; // Z-axis force in 16bit Counts*
INT16 TX; // X-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)
INT16 Ty; // Y-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)
INT16 Tz; // Z-axis torque in 16bit Counts* (0 if not available)

Odpoved musi mat velkost 16 bajtov a viacbajtové hodnoty sa musia najprv odoslat
ako vysoky baijt.

Hodnoty Fx, Fy, Fz, Tx, Ty, Tz je mozné konvertovat na
newtony/newton-metre pomocou konverznych parametrov. Pozrite
si kapitolu Konverzné parametre pre newtony/newton metre.

Fx (in Newton) = Fx * ScaleFactor[0] / CPF

Fy (in Newton) = Fy * ScaleFactor[1] / CPF

Fz (in Newton) = Fz * ScaleFactor[2] / CPF

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Tx (in Newton-meter) = Tx * ScaleFactor[3] / CPT
Ty (in Newton-meter) = Ty * ScaleFactor[4] / CPT
Tz (in Newton-meter) = Tz * ScaleFactor[5] / CPT
2.4.4.2 KONVERZNE PARAMETRE PRE NEWTONY/NEWTON METRE

2.4.4.2.1 POZIADAVKA

Do zariadenia je potrebné odoslat jednoduchy prikaz ako poziadavku s
nasledujdcou strukturou:

UINTS Command ; // Must be decimal 1 (0x01)

UINTS8 Reserved[19] ; // All the 19 value should be 0s.

Velkost poziadavky je vzdy 20 bajtov.

2.4.4.2.2 REAKCIA

Zariadenie odosle vystup ako zaznam s nasledujicou Struktdrou:

UINT16 Header; // Fixed 0x1234

UINTS Unit Force; // The unit of the calculated Force values

UINTS Unit_Torque; // The unit of the calculated Torque values

UINT32 CPF; // Counts per Force value

UINT32 CPT; // Counts per Torque value

UINT16 ScaleFactor[6]; // Additional scaling factor (for the Fx,Fy,Fz,Tx,Ty,Tz)

Odpoved musi mat velkost 24 bajtov a viacbajtové hodnoty sa musia najprv odoslat
ako vysoky bajt.

Polozka Unit Force mdze byt (decimalna hodnota):
0 - Konverzia na newtony nie je dostupna

2 - Newtony budu vypocitana hodnota (zdkladné nastavenie po spusteni)

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Polozka unit Torgque méze byt (decimdalna hodnota):
0 - Konverzia na newton metre nie je dostupna

3 - Newton metre budu vypocitana hodnota (zdkladné nastavenie po spusteni)

2.5 USB konektor

Na prepojenie Compute Box s PC sa pouziva konektor USB Mini B, aby bolo mozné
senzor pouzivat so softvérom OnRobot Data Visualization (ODV).

2.6 Stavova kontrolka senzora

Stavova kontrolka senzora poskytuje informacie o stave senzora.

Rezimy stavovej kontrolky Stav

senzora

Vyp. Senzor nie je pripojeny alebo prebieha
spustenie Compute Box.

Blikajuce zelené svetlo Senzor je Standardne funkény.

Svietiace cervené svetlo Senzor nie je Standardne funkény.

Skontrolujte STAVOVE slovo. Detailnejsie
informacie najdete v kapitole STAVOVE
slovo sa nerovna , 0.

2.7 Stavova kontrolka meniéa

Stavova kontrolka menica poskytuje informacie o stave menica Ethernet.

RezZimy stavovej kontrolky menica | Stav

Blikajuce modré svetlo Compute Box sa spusta.

Rozsvietené modré svetlo Nadvazuje sa ethernetové pripojenie.

Rozsvietené zelené svetlo Senzor je Standardne funkény.

Svietiace c¢ervené svetlo Compute Box nie je Standardne funk¢na.
Kontaktujte spolo¢nost OnRobot.
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3 Rozmery Compute Box

Vsetky rozmery st uvedené v mm.
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4 Aktualizacia softvéru v Compute Box

4.1 Aktualizacia softvéru z verzie 2.6.0 na 4.0.0

Ak potrebujete aktualizovat softvér v Compute Box z verzie 2.6.0 na 4.0.0,
postupujte podla nasledujiceho postupu:
1. Skontrolujte, ¢i mate v pocitaci k dispozicii nasledujtce stubory:
e Driver_Setup.exe
e Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip
e Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0su
Rozbalte sibor Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip do pocitaca.
Ak sa Compute Box nepouziva, prejdite na nasledujuci krok. Ak sa Compute Box

pouziva, poznacte si sietové nastavenia, zastavte a vypnite robota a odpojte
Compute Box od napajacieho zdroja, senzora a ovladacieho panela robota.

Compute Box presunte k pocitacu alebo notebooku.

Skontrolujte, ¢i je mikroprepinac 3 prepnuty do polohy ZAP. a mikroprepinac 4 do
polohy VYP.

Compute Box pripojte k napajaciemu zdroju, pockajte jednu minttu a odpojte ju od
napdjacieho zdroja.

Compute Box pripojte k pocitacu pomocou USB kabla.

e Na pocitaci spustite sibor RUN THIS CB update firmware.cmd , ktory ste rozbalili
z komprimovaného balika Compute_Box_FW_Updater_v2.6.0_to_v4.0.0.zip.

Press any key to continue . . .

Ak sa zobrazi hlasenie ,Nebol najdeny sériovy port”, do pocitaca nainstalujte USB
ovladac a opatovne spustite subor RUN THIS CB update firmware.cmd.

cey to continue . . .
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Pockajte, kym sa neskonci aktualizacia FW.

The firmware update wa

Return to the Sodftware update instruction.

Ak je aktualizacia FW nelspesnd, kontaktujte svojho distributora, a v opacnom
pripade prejdite na nasledujuci krok.

Odpojte USB kabel od Compute Box.
Pripojte Compute Box k napajaciemu zdroju a zapnite ju.
Pripojte Compute Box k pocitacu priamo pomocou ethernetového kabla.

Pockajte jednu mindtu, otvorte internetovy prehliadac a do listy s adresou zadajte
192.168.1.1.

Stlacte polozku Software Update v ponuke na lavej strane.

OptoForce ComputeBox

Overview

Software Update

Real-time

Browse for the software update file and then click on the Send button to start
Network the upgrade process.

Configuration

Browse... | No file selected.

Software Update

Send

- F5v2.6.0 -

Copyright © 2017 OptoForce, Ltd.

Stlacte tlacidlo Browse a vyberte subor Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0su.

Stlacte tlacidlo Send.

The file upload has been completed and the device 1s now rebooting to finish the update.

The update will take 5 minutes and DO NOT UNPLUG the power during this time!!!

After 5 minutes reconnect to the device and you can use it as normal.

Pockajte pat minut na ukoncenie aktualizacie SW, otvorte internetovy prehliadac a
do listy s adresou zadajte 192.168.1.1.

Stlacte polozku Software Update v ponuke na lavej strane.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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(®) orrororce

Overview

OptoForce Compute Box

Software Update

Browse for the software update file and then click on the Send button to start
Network the update process.

Configuration

Tallézas... | Mincs kijeldlve fajl.

Software Update

Send

Click here to see the result of the last update

=F5v3.0.1 -

Copyright ® 2018 OptoForce, Ltd.

Kliknite na slovo ,Here", kde je zobrazeny vysledok poslednej aktualizacie.

(®) orrororce

Overview

OptoForce Compute Box

Q Update successfull!

Now you can safely turn off the Compute Box or
you can go back to Welcome Page.

Network
Configuration

Software Update

You can download the update log.

Copyright @ 2018 OptoForce, Ltd.

Odpojte Compute Box od pocitaca a napajacieho zdroja.

Prepnite mikroprepinac 3 a 4 do pévodnej polohy a sietové nastavenia zmerte do
stavu pred aktualizaciou.
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4.2 Aktualizacia softvéru z verzie 3.0.0 na 4.0.0

Ak potrebujete aktualizovat softvér v Compute Box z verzie 3.0.0 alebo vyssej
verzie, postupujte podla nasledujiceho postupu:

Skontrolujte, ¢i mate v pocitaci k dispozicii nasledujtce subory:
Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0su

Ak sa Compute Box nepouziva, prejdite na nasledujuci krok. Ak sa Compute Box
pouziva, poznacte si sietové nastavenia, zastavte a vypnite robota a odpojte
Compute Box od napajacieho zdroja, senzora a ovladacieho panela robota.

Compute Box presunte k pocitacu alebo notebooku.

Skontrolujte, ¢i je mikroprepinac 3 prepnuty do polohy ON a mikroprepinac 4 do
polohy VYP.

Compute Box pripojte k napajaciemu zdroju, pockajte jednu minutu a odpojte ju od
napajacieho zdroja.

Pripojte Compute Box k napajaciemu zdroju a zapnite ju.
Pripojte Compute Box k pocitacu priamo pomocou ethernetového kabla.

Pockajte jednu mindtu, otvorte internetovy prehliadac a do listy s adresou zadajte
192.168.1.1.

Stlacte polozku Software Update v ponuke na lavej strane.

Software Update

Browse for the software update file and then click on the Send button to start the update
process

Choose File | No file chosen
Send

Click here to see the result of the last update

-FSv3.00

Stlacte tlacidlo Browse a vyberte subor Compute_Box_SW_Updater_v4.0.0.0su.

Stlacte tlacidlo Send.

Do not unplug the power until the update is
finished!

Estimated remaining time: 4:16

Pockajte, kym sa neskonci aktualizacia SW.
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-

o

4 Update successfull!
«Oy

The new version is 3.0.1.

Now you can safely turn off the Compute Box or
you can go back to Welcome Page.

You can download the update log.

Ak je aktualizacia softvéru netspesnd, kontaktujte svojho distributora, a v opacnom
pripade prejdite na nasledujuci krok.

e Update failed!

Download the update log file, and contact your distributor.

Odpojte Compute Box od pocitaca a napajacieho zdroja.

Prepnite mikroprepinac 3 a 4 do pévodnej polohy a sietové nastavenia zmente do
stavu pred aktualizaciou.
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5 Slovnik pojmov

Pojem Opis

Compute Box Jednotka, ktord spolo¢nost OnRobot dodava spolu so
senzorom. SlUzZi na zabezpecenie vypoctov, ktoré su
potrebné na pouzivanie prikazov a aplikacii
implementovanych v OnRobot. Jednotka musi byt
pripojend k senzoru a k ovlddacu robota.

OnRobot Data Softvér na vizualizaciu Gdajov OnRobot, ktory sa pouziva
Visualization na vizualizaciu Udajov zo senzora. Softvér sa instaluje do
operacného systému Windows.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Skratka Plné znenie

CPF counts per force

CPT counts per torque

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol
DIP dual in-line package

F/T Force/Torque

IP Internet Protocol

IT Information technology

LED Light Emitting Diode

MAC media access control

PC Personal Computer

PoE Power over Ethernet

TCP Transmission Control Protocol
UDP User Datagram Protocol

UsB Universal Serial Bus

OnRobot © 2018
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7 Priloha

7.1 lIdentifikacia a odstranovanie problémov

7.1.1 Webova stranka nie je dostupna na zadanej IP adrese
Ak chcete vyriesit tento problém, postupujte podla nasledujiceho postupu:

Zavrite internetovy prehliadac a nasledne ho otvorte (v docasnej pamati méze mat
zaznamenanu predchadzajdcu webov stranku).

Skontrolujte, ¢i spojenie medzi pocitacom a Compute Box neblokuje
hardvérova/softvérova brana firewall (alebo smerovac).

Obnovte sietové nastavenia na vyrobné hodnoty prepnutim mikroprepinaca 3 na
Compute Box do polohy ZAP. Zakladna hodnota IP adresy je: 192.168.1.1 a masky
podsiete 255.255.255.0, DHCP klient je vypnuty.

OnRobot © 2018 www.onrobot.com
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Priloha 30

Ak chcete vyriesit tento problém, postupujte podla nasledujiceho postupu:

STAVOVE slovo prekonvertujte na bindrnu hodnotu, identifikujte pri¢inu chyby v
nasledujucej tabulke a postupujte podla postupu v stlpci Riesenie. V nasledujicej
tabulke je bit 0 najnepodstatnejsi a bit 15 najpodstatnejsi.

Bit Funkcia Riesenie
Odpojte Compute Box od napdjacieho
zdroja, skontrolujte, ¢i je k Compute Box
Vsetky bity pripojeny senzor kdblom, ktory nie je
(stavové Nie je pripojeny poskodeny, a opdtovne zapnite Compute
slovo senzor Box. Pockajte 30 sekidnd a v pripade, ak
65535) chyba pretrvava, pripravte si informacie o
podmienkach jej vzniku a kontaktujte
distribdtora.
0-3 Vyhradené
4 PRETAZENIE - na Fx | Odstrante pri¢inu pretazenia senzora, t. j.
5 PRETAZENIE - na Fy znizte zatazenie senzora.
6 PRETAZENIE - na Fz
7 PRETAZENIE - na Tx
8 PRETAZENIE-na Ty
9 PRETAZENIE-na Tz
i Pripravte siinformacie o podmienkach
10-11 Porucha senzora vzniku chyby a kontaktujte distributora.
12 Vyhradené
Porucha napijania Pripravte siinformacie o podmienkach
13 alebo EEPROM vzniku chyby a kontaktujte distributora.
senzora
Odpojte Compute Box od napdjacieho
zdroja, skontrolujte, ¢i je k Compute Box
Komunikaéna chyba pripojeny §enzorﬂkablom, ktqry nie je
. poskodeny, a opdtovne zapnite Compute
14 medzi senzorom a o . ;
Box. Pockajte 30 sekdnd a v pripade, ak
Compute Box ! . S .
chyba pretrvava, pripravte si informacie o
podmienkach jej vzniku a kontaktujte
distribdtora.
15 Vyhradené
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Vydanie

Poznamka

Vydanie 1

Toto je prvé vydanie tohto dokumentu.

Vydanie 2

Pridanie kapitoly ,Aktualizacia softvéru v Compute Box “.
Oprava rozmerov Compute Box.
Oprava rezimov kontrolky

Vydanie 3

Oprava pokynov v casti ,Aktualizacia softvéru z verzie 2.6.0
na 3.0.0".

Vydanie 4

Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru z verzie 2.6.0 na
3.0.1a3.0.0 na 3.0.1.

Vydanie 5

Pridanie kapitoly Aktualizacia softvéru.

Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru z verzie 3.0.1 na
3.1.0.

Aktualizacia snimok obrazovky v ¢asti Webovy klient.

Aktualizacia kapitoly Rozmery Compute Box o pohlad zozadu
s umiestnenim vyrobného disla.

Cas spustenia zariadenia opraveny z hodnoty 30 na 60
sekind.

Vydanie 6

Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru z verzie 3.1.0 na
3.1.1.

Vydanie 7

Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru pre verziu 3.1.2.
Editorské zasahy.

Vydanie 8

Novy dizajn.
Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru pre verziu 3.1.3.

Vydanie 9

Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru pre verziu 3.2.0.

Vydanie 10

Aktualizacia snimok obrazovky webového klienta
Pridanie pokynov na aktualizaciu softvéru pre verziu 4.0.0.
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