@ o bot HEX-H ERZEKELO 2.0 ADATLAP

FOBB JELLEMZOK .

\/Nincs szlikség programozasi ismeretekre

\/Funkciék: pl. hézagolas, beillesztés, kézi iranyitds
vagy utrogzités

‘/PrecizjeIenIét-érzékeIés

Y
‘/Allandé erd fenntartasa mozgas kézben X
v Robot felruhdzasa tapintasi érzékkel
v Por- és vizallé (IP67Y)
MUSZAKI ADATOK
Erzékel6 tipusa 6 tengely(i er6-/nyomatékérzékel s

Méretek (magassag x atmérg) 37,570 mm

Torrleg (a beépitett adapterlemezekkel 245¢

egyltt)

Fxy Fz Txy Tz

Névleges kapacitas (NC) 200N 200N 20 Nm 13 Nm
Az egyels tengelyek dfformalodasa névleges £0,6 mm +£0,25mm 4o £3,5°
kapacitason (jellemz8)

Az egyes tengelyek tulterhelése 500% 400% 300% 300%
Jel-zaj? (jellemz8) 0,1N 0,2N 0,006 Nm 0,002 Nm
Zajmentes felbontas (jellemzd) 0,5N 1N 0,036 Nm 0,008 Nm
Teljes kord nemlinearitas <2% <2% <2% <2%
H|sttlarez-|s (az FE tengelyen végzett mérés <% <% <% <%
alapjan, jellemzd)

Athallas (jellemzd) <5% <5% <5% <5%
Uzemi h6mérséklet tartomanya 0°C/+55 °C

el ety Bemeneti egyenar:;r:\(/DC) tartomanya 7— 0,8W

o 5x M4 x6mm
Rogzitécsavarok 1x M4 x 12 mm (a kébeltarténak) 1SO014581

1 Maré hatasu folyadékban mUkodtetve védelmet igényel
2 A jel-zaj egy tipikus, egy mdasodperces, terhelés nélkiili jel szérasa (1 o).
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HEX-H ERZEKELO 2.0 ADATLAP

MECHANIKAI ADATOK
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KOMPLEX TERHELES

Egyetlen tengely terhelése sordn az érzékel6 a névleges kapacitasig miikodtethet6. Amennyiben
mikodése meghaladja a névleges kapacitast, az értelmezés pontatlan és érvénytelen.

Komplex terhelés alatt (egynél tébb tengely terhelése esetén) a névleges kapacitasok lecsokkennek.
Az alabbi diagramok a komplex terhelés eshetségeit szemléltetik.

Az érzékel6 a normal mikodtetési terileten kiviil nem alkalmazhaté.
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ADAPTERLEHETOSEGEK
»A2” Adapter ,B2” Adapter »C2” Adapter
s_ |

Ny L]

A @35

X (mpss

g M5 Screw Hole
»A2” Adapter »,B2” Adapter »,C2” Adapter
Rogzit6csavarok: Rogzit6esavarok: Rogzit6esavarok:
M6x8 BN20146 (x 4) M5x8 BN20146 (x 7) M6x8 BN20146 (x 4)
Universal Robots UR3, UR5, UR10 KUKA KR 3 R540 KUKA KR 6

KUKA KR 6 fivve, KR 6 sixx WP, KR
6 R1820, KR 6 R1820 HP

KUKA KR10 fivve, KR 10 sixx WP,
KR 10 R1420, KR 10 R1420 HP

KUKA KR 8 R2010 KUKA KR 8 R1620, KR 8 R1620 HP

KUKA KR 16, KR 16 S, KR 16 R1610

KUKA KR 20-3, KR 20-3 C, KR 20 R1810

KUKA KR 12 R1810 ABB 120, 1200 *
KUKA KR 22 R1610
KUKA LBR iiwa 7 R800, LBR iiwa 14 R820

* Kizérolag mechanikai kompatibilitas

FELULETEK TiPUSAI

Ethernet -

usB CAN TCP/UDP
Maximalis mintavételezési frekvencia 500 Hz

Tamogatott rendszerek Windows; Linux; ROS; UR

PINOUT A CSATLAKOZOHOZ

:V+
: CAN High
s V-
: CAN Low

A WN PR

KUKA KR 16 L6

ABB 140, 1410 *

ABB 1600 *

EtherCAT
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