En enda kontaktpunkt
for EOAT

Hos OnRobot hittar du alla typer av grip- och
avkanningslosningar for industriell automation



@robot

Vi levererar besparingar,
du okar din vinst

OnRobot erbjuder toppmoderna grepp- och avkanningstekniker for foretag som ar intresserade av industriell
automation. Du kan hitta alla typer av avkdanningssystem for samarbetande tillampningar, som till exempel
montering, ytbehandling, plockning och placering, maskinbetjaning eller provning.

Det har aldrig varit enklare att ta din intelligenta robot i bruk. Med en 30 % kortare ibruktagningstid, ar
OnRobots produkter ett enkelt val fér projekt med korta ledtider och miljoer dar robotar ofta
programmeras om.

OnRobot utvecklar grip- och avkdnningssystem som inte bara fungerar effektivt. Genom att anvdnda de dkta
Plug & Produce OnRobot-lésningarna far du den ultimata installations- och programmeringsférdelen och
omprogrammering har aldrig varit snabbare.

Grepp- och avkanningssystem konstruerade for ultimat
installation och programmering

Va £

Montering Kvalitetstestning och Plockning och
-inspektion placering

Maskinbetjaning Ytbehandling: Forpackning
Avgradning, slipning, polering och palletering
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Rosborg, Danmark
Fallstudie

Pa Rosborg plantskola har samarbetande EOAT.er optimerat
produktiviteten och minskat mangden monotont arbete. Nar det
gdller vaxande efterfrdgan och sdsongsvariationer beslutade
Rosborg sig for att anvdnda RG6 for att automatisera processerna
som anvandes for att odla och forpacka orter. Med en enkelt
justerbar kraft, kan griparna varsamt plocka och férpacka orterna
utan att de kldms eller skadas. Griparens flexibilitet gor det mojligt
for Rosborg att ldgga till produkter av olika storlekar, former och
vikt till samma forpackningslinje.
"Vi letade efter en gripare som kunde lyfta 6rter och blommor
varsamt utan att kldamma dem. Vi valde en R6G-gripare pa grund av
dess breda och mjuka grepp, samt exakta och flexibla formagor”,
forklarar Henning Jgrgensen.

Sa intuitiv att personalen enkelt kan programmera om den
Mindre monotont arbete

Brett och varsamt grepp

Exakta och flexibla fFormagor

Snabb ROI

Produktionen férdubblades under hégsdsong
utan att Forlora ndgon vinst

QEQEANONONN

Las hela fallstudien pa onrobot.com
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QUICK CHANGER

Enkelt och snabbt byte av verktyg
Fullstandigt samarbete utan vassa kanter
Mangsidig lasningsmekanism

HOg repeterbarhet

Lagsta vikt och hojd i sin klass

QEQEANONN

Patenterad, tillforlitlig och lattanvand
lasmekanism, extra sdakerhetslasstruktur
och lasfjadrar gor Quick Changer till en unik
produkt och idealisk for alla samarbetande
robottillampningar.

Med Quick Changer far du det enklaste och
snabbaste verktygsbytaren med allt du behdver
i lddan.

TEKNISKA DATA

PARAMETER
Repeterbarhet
ISO-typ
Kompatibel
Nyttolast

Kompatibel med Universal Robots
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Produktoversikt

RG2- RG6 DUBBEL
GRIPARE GRIPARE GRIPARE

RG2-FT HEX-E, HEX-H F/T- GECKO-
GRIPARE SENSOR GRIPARE

VG10 QUICK
VAKUUMGRIPARE CHANGER
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RG2- OCH RG6-GRIPARE
Plug & Produce-gripare

For hogre RO

Inga externa kablar

Justerbart griparfaste
Greppaterkoppling

Automatisk nyttolast- och TCP-berakning
Djupkompensation

Anpassningsbara fingertoppar

Dubbel gripare

Dubbel
Griparupp-
stallning

VRRRRLE

RG2/RG6 samarbetande gripare ar dkta

Plug & Produce-lésningar. Snabb installation
och enkel programmering minskar
ibruktagningstiden med 30 %.

TILLAMPNINGAR

t Maskinbetjaning Foérpackning Montering Plockning och
' UNIVERSAL ROBOTS+
Certifed och palletering placering

TEKNISKA DATA

PARAMETER RG2 RG6

Nyttolast 2 kg 6 kg

Gripkraft (1N upplésning) 3-40 N 25-120N
Total slaglangd 110 mm 160 mm

(1 mm upplésning)

Slaglangdstid (0-110/40-20) 950 ms/200 ms 950 ms/200 ms
Produktvikt 65049 10009

Aterkoppling Detektering av kraft (3-40 N) och Detektering av kraft (25-120 N) och
bredd (0-110 mm) bredd (0-160 mm)

Kompatibel med Universal Robots
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VG10 vakuumgripare
Hantera en mangd olika objekt

i manga olika storlekar utan
lufttillForsel

Inga externa kablar eller extern lufttillForsel
Dubbelt grepp med individuella vakuumkanaler
Flexibel justering av sugkoppsarmar
Konfigurerbara sugkoppar

Aterkoppling frdn vakuumsensorer

(QERANONN

VG10 ar speciellt utformad for samarbetande robottil-
ldmpningar. VG10 ar en dkta Plug & Produce-l6sning och
fungerar direkt fran lddan och till din produktionslinje pa
mindre dn 30 minuter.

TILLAMPNINGAR

.

t Forpackning Plockning och Maskinbetjaning
" UNIVERSAL ROBOTS + . .
cerified och palletering placering

TEKNISKA DATA

PARAMETER

Arm kan hantera arbetsstycken mellan 10x10 mm och 500x500 mm
Dubbelt grepp med tva individuella vakuumkanaler

Nyttolast upp till 10 kg

Justerbart vakuum 0-80 %

Stod 24V 1/0 och MODBUS RTU RS485
Vakuumpump Integrerad, elektrisk BLDC

Vakuumkoppar 1-16 st.

Armar 4
Griptid 0,35 sek
Lossningstid 0,20 sek.
IP 54

Vikt 1,7kg

Kompatibel med Universal Robots
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GECKO-GRIPARE

Fast som en geckoodla
och automatisera mer

Greppar pa samma satt som en geckoddla
Plockar upp platta féremal utan luftsystem
Kan lyfta fasta eller pordsa féremal
Ogonblickligt grepp

Integrerad belastningssensor for exakta grepp
Narhetssensor — ndrvaro av del

R

Den naturinspirerade OnRobot geckotekniken gor det
mojligt att fFasta och lyfta alla typer av platta och slata
ytor. Snabb och enkel gripteknik For plocknings- och
placeringstilldmpningar.

TILLAMPNINGAR

Forpackning Plockning och Naturinspirerad
och palletering placering teknik

TEKNISKA DATA

MAXIMAL NYTTOLAST | KG POLERAT STAL/AKRYL/GLAS/PLAT
Livsmedelsmiljo 4,1/4,1/3,3/3,1
Ovriga miljder — med rengéringssystem 1,6/1,6/1,3/1,3

SPECIFIKATION ELLER FUNKTION VARDE/KOMMENTARER
GRIPARE

Haller kvar delen vid strémavbrott? Ja

Ndrhetssensorns rackvidd 0-260 mm

Forbelastning kravs fér maximal vidhaftning 125N

DYNA

Utbytesintervall 100 000 cykler

Kompatibel med Universal Robots, Kawasaki, FANUC
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Ta intelligenta robotar i bruk
och automatisera mer

OnRobot-produkter 6ppnar nya automationsmoéjligheter och
mojliggér automation av uppgifter som inte tidigare varit
mojliga. OnRobots produkter och omfattande program-
varupaket ger dig tillgang till manga forprogrammerade
industriella tillampningar. Genom att lagga till intelligens till
robotarmar narmar de sig manniskans férmaga till avkanning,
vilket 6ppnar nya automationsmajligheter.
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HEX-E, HEX-H F/T-SENSOR

Enkel automation med kanselsinne
OPTOFORCE-TEKNIK

&~ Omfattande programvarupaket

& Inga programmeringsfardigheter behovs

& Funktioner som mittpunkt, infogning,
handstyrning och vdgregistrering

& Exakt ndrvarodetektering

@  Bibehaller konstant kraft vid Forflyttning

&  Gerdinrobot ett kanselsinne

De férprogrammerade OnRobot kraftavkanningstil-
[dmpningarna och det intuitiva anvdndargranssnittet

sakerstaller en snabbare integrering och enklare drift
med kanselsinnet.

TILLAMPNINGAR ' ' '

t Montering Ytbehandling: Kvalitetstestning och
UNIVERSAL ROBOTS+ . L. 3 X .
Certied Avgradning, slipning, polering -inspektion

TEKNISKA DATA

PARAMETER HEX-E - HOG PRECISION HEX-H - LAG DEFORMERING
Storlek @70x37,5 mm @70x37,5 mm

Nominell Fx, y, z (alla riktningar) 200 N 200 N

Nominellt viidmoment Tz: 6,5 Nm Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm
Losning (bullerfri) Fxy:0,2N Fz:0,8 N Fxy:0,5N Fz: 1N

Nominell deformering Fxy: £1,7 mm Fz: £0,3 mm Fxy: £0,6 mm Fz: 0,25 mm

Kompatibel med Universal Robots, KUKA
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RG2-FT-GRIPARE

Ser och ror vid objekt
med intelligent grepp

VR

Gripare med F/T-sensor vid fingertopparna
Detekterar arbetsstycke med narhetssensor
Detekterar glidrisk innan det hdander

Exakt och enkel djupkompensation
Integrerad kraftstyrd infogningsprogramvara
Kraft-/vridmomentsensor for att mojliggéra exakt maskin-

betjaning, monteringsjobb och samarbetande uppgifter

Med OnRobot RG2-FT kan du automatisera
monteringsuppgifter med hog precision. De inbyggda
F/T-sensorerna med 6 axlar vid fingertopparna ger
extremt noggranna grepp for battre produktionskvalitet

TILLAMPNINGAR

7

Montering

TEKNISKA DATA

ALLMANNA EGENSKAPER
Slag totalt
Fingerpositionsupplésning
Gripkraft (justerbar)

KRAFTSENSOR
Nominell kapacitet (N.C)

Bullerfri upplésning

NARHETSSENSOR
Upplosning

Kompatibel med Universal Robots, KUKA

Plockning och
placering

MINIMUM

0mm

3N

Fxy
20N
0,1N

MINIMUM

Maskinbetjaning

TYPISK

0,1 mm

Txy
0,7 Nm
0,008 Nm

TYPISK
2 mm

MAXIMUM
98 mm

40 N

Tz
0,5 Nm
0,005 Nm

MAXIMUM




Kontakta din lokala distributor

OnRobots verktyg for EOAT séljs via ett ndtverk av certifierade distributionspartner.
Hitta din lokala distributdr pa onrobot.com/distributors

Lokal distributor

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Danmark

+45 53 53 57 37





