Um ponto Unico

para End-of-Arm Tooling

A OnRobot dispoe de todo o tipo de solucoes de
preensao e detecdo para a automacao industrial
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Gracas a poupanca com
os nossos produtos, pode
aumentar os seus lucros

A OnRobot dispde de tecnologias excelentes de preensao e detecdo para empresas interessadas na
automacado industrial. Pode encontrar todos os tipos de sistemas de detecao para aplicacoes colaborativas,
como montagem, acabamento de superficies, «pick and place», alimentacdo de maquinas (machine tending)
ou testes.

Nunca foi tdo simples implementar o seu robé inteligente. Com o tempo de implementacao reduzido em
30%, os produtos da OnRobot sdo uma escolha simples em projetos com tempo reduzido de execucdo e em
ambientes em que os robo6s sdo implementados mais do que uma vez.

A OnRobot desenvolve sistemas de preensdo e detecdo que funcionam de forma eficaz. Ao utilizar as
verdadeiras solu¢des Plug&Produce da OnRobot, consegue obter uma instalacdo e programacao praticas
e uma reimplementacao mais rapida do que nunca.

Sistemas de preensao e detecao concebidos para uma
instalacdo e programacao praticas

2 ()

Montagem Teste e inspecdo da Pick and place
qualidade

@

Alimentacdo Acabamento de superficies: Embalamento
de mdaquinas Rebarbacdo, esmerilacao, e paletizacao
polimento
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Rosborg, Dinamarca
Caso de sucesso

Na Rosborg Greenhouse, o End-of-Arm Tooling colaborativo
otimizou a produtividade e reduziu o trabalho monétono. Ao
lidar com a procura cada vez maior e as flutuacdes sazonais, a
Rosborg Greenhouse decidiu utilizar o RG6 para automatizar os
processos relacionados com o cultivo e o embalamento das ervas.
Com uma forca facilmente ajustéavel, as garras conseguem agarrar
com gentileza e embalar as ervas, sem as apertar ou danificar.
A flexibilidade da garra torna possivel & Rosborg acrescentar
produtos com diferentes tamanhos, formas e pesos a mesma linha
de embalamento.

«Estdvamos a procura de uma garra que levantasse as ervas e as
flores com gentileza sem as esmagar. Escolhemos a garra R6G
devido asua preensao ampla e suave, bem como as suas capacidades
de precisao e flexibilidade», explica Henning Jgrgensen.

& Tao intuitivo que os funciondrios conseguem
facilmente voltar a implementa-lo

&  Trabalho monétono reduzido

&~ Preensdo ampla e suave

&  Capacidades de precisdo e flexibilidade

&~ Retorno do investimento rapido

&  Producdo duplicada durante as épocas de maior

trabalho sem perda de lucro

Leia o caso de sucesso completo em onrobot.com
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QUICK CHANGER

Mudanca de ferramentas simples e rapida
Totalmente colaborativo, sem extremidades afiadas
Mecanismo de bloqueio redundante

Alta repetibilidade

Peso e altura mais baixas da classe

QEQEANONN

O mecanismo de bloqueio patenteado, fiavel e facil de
utilizar, a estrutura adicional de bloqueio de seguranca
e as molas de bloqueio tornam o Quick Changer num
produto Unico, ideal para todas as aplicacdes de robds
colaborativos.

Com o Quick Changer, tem a disposicdo o trocador de
ferramentas mais simples e rapido com uma caixa que
contém tudo aquilo que precisa.

DADOS TECNICOS

PARAMETRO
Repetibilidade
Tipo de ISO
Compativel
Carga

Compativel com Universal Robots
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Descricao dos produtos

GARRA GARRA GARRA DUPLA
RG2 RG6

GARRA SENSOR DE GECKO
RG2-FT BINARIO/FORCA GRIPPER
HEX-E, HEX-H

GARRA DE QUICK
ASPIRACAO CHANGER
VG10
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GARRAS RG2 E RG6

Garras Plug&Produce
para um maior retorno
do investimento

Sem cabos externos

Montagem ajustavel da garra
Retroalimentacdo da preensao
Carga automadtica e calculo do TCP
Compensacdo de profundidade
Pontas dos dedos personalizaveis
Garra dupla

VRRRRLQE

As garras colaborativas RG2/RG6 sdo verdadeiras
solucdes Plug & Produce. A instalacdo rapidaea
programacao simples reduzem o seu tempo de
implementacdo em 30%.

APLICAGCOES

t Alimentacao Embalamento
' UNIVERSAL ROBOTS+ , . . ~
ceried de maquinas e paletizacdo

DADOS TECNICOS

PARAMETRO RG2
Carga 2 kg
Forca de preensao 3-40N
(resolucdo 1N)

Curso total 110 mm

(resolucdo de 1 mm)
Tempo de curso (0-110/40-20) 950 ms /200 ms
Peso do produto 6509

Retroalimentacao Detecdo da forga (3-40 N) e
da largura (0-110 mm)

Compativel com Universal Robots

Montagem Pick and place

RG6
6 kg
25-120N

160 mm

950 ms / 200 ms

1000 g

Detecdo da forga (25-120 N) e
da largura (0-160 mm)
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Garra de aspiracao VG10
Trabalha com indmeros objetos
de varios tamanhos diferentes
sem fornecimento de ar

Sem cabos externos ou fornecimento de ar
Garra dupla com canais de aspiracdo individuais
Ajuste flexivel dos bracos com copos de sucgao
Copos de succdo configuraveis
Retroalimentacdo dos sensores de aspiracao

QEQEANON®

O VG10 foi especialmente concebido para aplicacdes de robds
colaborativos. Uma verdadeira solucdo Plug & Produce, o
funcionamento do VG10 é quase imediato, demorando menos
de 30 minutos a ser implementado na linha de producao.

APLICACOES

.

t Embalamento Pick and place Alimentacao
' UNIVERSAL ROBOTS+ . ~ 4 .
cerified e paletizacdo de maquinas

DADOS TECNICOS

PARAMETRO

O braco consegue trabalhar com pecas de 10x10 mm a 500x500 mm
Garra dupla com dois canais de aspiracdo individuais

Carga até 10 kg

Aspiracao ajustavel 0-80%

Apoio 24 V E/S e MODBUS RTU RS485

Bomba de aspiracdo BLDC integrado e elétrico

Copos de aspiracao 1-16 pecas

Bragos 4
Tempo de preensao 0,35 seg.
Tempo de libertacdo 0,20 seg.
IP 54

Peso 1,7 kg

Compativel com Universal Robots
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GECKO GRIPPER

Recorra a forca de um
gecko e automatize mais

Agarra com a aderéncia semelhante a de um gecko
Agarra objetos planos sem sistema de ar
Consegue levantar objetos sélidos ou porosos
Preensdo instantanea

Sensor de carga integrado para uma preensao
precisa

Sensor de proximidade - presenca de pecas

~ecKO GRIPPER

QEQEANANN

Q

A tecnologia gecko inspirada na natureza da OnRobot torna
possivel prender e levantar qualquer tipo de superficies planas
e lisas. Tecnologia de preensdo rapida e simples para aplicacoes
de pick and place.

APLICAGCOES
o
Embalamento Pick and place Tecnologia
e paletizacdo inspirada na

natureza

DADOS TECNICOS

CARGA MAXIMA EM KG ACO POLIDO/ACRiLICO/VIDRO/FOLHA DE METAL
Ambiente préprio para alimentos 4.1/4.1/3.3/3.1
Outros ambientes - com sistema de limpeza 1.6/16/13/13

ESPECIFICACAO OU FUNCIONALIDADE VALOR/COMENTARIOS
GARRA

Agarra as pecas em caso de perda de energia? Sim

Intervalo do sensor de proximidade 0-260 mm

Pré-carga necessaria para uma aderéncia maxima 125N

ALMOFADA

Intervalo de substituicdo 100 000 ciclos

Compativel com Universal Robots, Kawasaki, FANUC
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Implemente robos inteligentes
e automatize mais

Os produtos da OnRobot abrem novas possibilidades em
matéria de automacdo e permitem a automacao das tarefas
que anteriormente ndo era possivel. Com os produtos e os
pacotes de software abrangentes da OnRobot, pode aceder
a vdrias aplicacoes industriais pré-programadas. Associar a
inteligéncia a bracos robéticos aproxima-os das capacidades
da sensibilidade humana e abre novas possibilidades em
matéria de automacao.
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SENSOR DE BINARIO/FORCA
HEX-E, HEX-H

A simplificacao da automacao

com a sensacao do toque

TECNOLOGIA OPTOFORCE

&  Pacote de software abrangente
& NA&o sdo necessarias competéncias de programacao
©

Func¢des como direcionamento para o centro, insercao,

orientacdo com a mao ou gravacdo do caminho
& Detecdo precisa da presenca
&~ Mantém uma forca constante durante o movimento
&  Acrescenta a sensacao do toque ao seu robd

As aplicacoes pré-programadas de detecao da forca da OnRobot

e a interface de utilizador intuitiva garantem uma integra¢do mais répida
e uma operacao mais simples com a sensacdo do toque.

APLICACOES

! UNIVERSAL ROBOTS+
Certified

DADOS TECNICOS

PARAMETRO

Tamanho

Fx, y e z nominais (todas as
direcoes)

Binario nominal

Resolucdo (sem ruido)

Deformacdo nominal

Montagem

HEX-E - ALTA PRECISAO
@70x37,5 mm
200 N

Tz:6,5Nm Txy: 10 Nm
Fxy:0,2N Fz:0,8 N

Fxy: £1,7 mm Fz: £0,3 mm

Compativel com Universal Robots, KUKA

Acabamento de superficies:
Rebarbacdo, esmerilacao,

Teste e inspecao da
qualidade
polimento

HEX-H - BAIXA DEFORMAGCAO
@70x37,5 mm
200 N

Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm
Fxy:0,5N Fz: 1N
Fxy: £0,6 mm Fz: £0,25 mm
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GARRA RG2-FT

Veja e toque nos objetos
com uma preensao inteligente

Garra com sensor de binario/forca nas pontas dos dedos
Deteta pecas utilizando o sensor de proximidade
Deteta o risco de escorregamento antes de acontecer
Compensacdo de profundidade precisa e simples
Software integrado de insercdo controlada pela forca
Sensor de binario/forca para permitir a alimentagdo de
maquinas, a montagem de trabalhos e as operacoes
colaborativas precisas.

QEQEANONONN

Pode automatizar tarefas de montagem de alta precisdo com
a garra RG2-FT da OnRobot. Os sensores de binario/forca
incorporados com 6 eixos nas pontas dos dedos fornecem uma
preensdo extremamente precisa para uma maior qualidade de
producao

APLICACOES
s Ch,

Montagem Pick and place Alimentacao
de maquinas

DADOS TECNICOS

PROPRIEDADES GERAIS MiNIMAS TiPICAS MAXIMAS
Curso total 0 mm - 98 mm
Resoluc¢do da posicdo do dedo - 0,1 mm -
Forca de preensao (ajustavel) 3N - 40 N

SENSOR DE FORCA Fxy Txy Tz
Capacidade nominal (CN) 20N 0,7 Nm 0,5Nm

Resolucdo sem ruido 0,1N 0,008 Nm 0,005 Nm

SENSOR DE PROXIMIDADE MiNIMAS TiPICAS MAXIMAS
Resolucdo - 2 mm -

Compativel com Universal Robots, KUKA




Contacte o seu distribuidor local

As ferramentas End-of-Arm Tooling da OnRobot sdo vendidas através
de uma rede de parceiros de distribuicao certificados.
Encontre o seu distribuidor local em onrobot.com/distributors

Distribuidor local

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Dinamarca

+45 53 53 57 37





