
  
ศูนย์รวมอุปกรณ์

ชุดเคร่ืองมือประกอบปลายแขนหุ่นยนต์
OnRobot เป็นผู้จัดจำ�หน่�ยอุปกรณ์จับยึดและระบบตรวจจับทุก

ประเภทสำ�หรับระบบอัตโนมัติท�งอุตส�หกรรม



ก�รประกอบชิ้นส่วน หยิบและว�ง (Pick & Place)

ก�รป้อนชิ้นง�น
เข้�เครื่องจักร

ก�รบรรจุภัณฑ์และก�รจัด
ว�งบนพ�เล็ท

เรานำาเสนอทางเลือกที่
ประหยัดกว่า
คุณเพิ่มผลกำาไร
OnRobot คือผู้พัฒน�เทคโนโลยีก�รจับยึดและตรวจจับที่ทันสมัยสำ�หรับผู้ประกอบก�รที่ต้องก�รใช้ระบบอัตโนมัติท�ง
อุตส�หกรรม คุณส�ม�รถค้นห�ระบบตรวจจับทุกประเภทเพื่อรองรับก�รทำ�ง�นร่วมกัน เช่น ในส�ยง�นประกอบ ก�รปรับพื้นผิว 

ก�รหยิบและว�ง ก�รป้อนชิ้นง�นเข้�เครื่องจักรหรือก�รทดสอบชิ้นง�น 

มันไม่ใช่เรื่องง่�ยในก�รเลือกใช้ง�นหุ่นยนต์อัจฉริยะ ด้วยเวล�ก�รเตรียมก�รที่ลดลง 30% ทำ�ให้ผลิตภัณฑ์ของ OnRobot 

เป็นตัวเลือกที่สะดวกที่สุดในง�นที่มีเวล�ในก�รติดตั้งจำ�กัด หรือในสถ�นก�รณ์ที่หุ่นยนต์ต้องมีก�รนำ�ไปใช้ง�นอื่นๆ ที่แตก
ต่�งกันอยู่อย่�งสม่ำ�เสมอ

OnRobot พัฒน�ระบบจับยึดและตรวจจับที่ไม่เพียงแต่ทำ�ง�นได้มีประสิทธิภ�พ ระบบ Plug&Produce ของ OnRobot ที่
สมบูรณ์แบบทำ�ให้คุณส�ม�รถติดตั้งและเขียนโปรแกรมก�รทำ�ง�นได้อย่�งสะดวก และปรับแต่งก�รทำ�ง�นได้รวดเร็วอย่�งที่
ไม่เคยเป็นม�ก่อน

ก�รปรับพื้นผิว:

ก�รลบคม ก�รเจีย ก�รขัดมัน

ก�รทดสอบคุณภ�พชิ้น
ง�นและก�รตรวจสอบ



ระบบจับยึดและตรวจจับที่ออกแบบม�ให้ติดตั้งและเขียนโปรแกรมก�ร
ทำ�ง�นได้สะดวกม�กที่สุด



ภาพรวมผลิตภัณฑ์

RG6 
อุปกรณ์จับยึด

เซ็นเซอร ์HEX-E, 
HEX-H F/T

มือจับแบบคู่RG2  
GRIPPER

QUICK 
CHANGER

VG10 
มือจับแบบสุญญากาศ

RG2-FT
อุปกรณ์จับยึด

GECKO 
มือจับ



 � ไม่มีส�ยต่อพ่วง
 � ก�รเชื่อมต่ออุปกรณ์จับยึดแบบปรับได้
 � ก�รแจ้งผลก�รจับยึด 

 � คำ�นวณน้ำ�หนักบรรทุกและ TCP อัตโนมัติ
 � ระบบชดเชยระยะคว�มลึก
 � ปล�ยนิ้วจับปรับได้
 � ระบบจับยึดแบบคู่

ระบบจับยึด RG2/RG6 เป็นระบบก�รทำ�ง�นแบบ 
Plug & Produce ที่ส�ม�รถประส�นก�รทำ�ง�นร่วม
กันได้อย่�งสมบูรณ์แบบ ก�รติดตั้งที่รวดเร็วและก�ร
เขียนโปรแกรมที่ใช้ง�นง่�ย ส�ม�รถช่วยลดเวล�ในก�ร
ดำ�เนินก�รลงได้ถึง 30% 

อุปกรณ์จับยึด RG2 และ RG6
อุปกรณ์จับยึดแบบ  
Plug&Produce
เพื่อผลตอบแทนที่สูงกว่�

ตัวแปร RG2 RG6

น้ำ�หนักบรรทุก 2 กก. 6 กก.

แรงจับยึด (คว�มละเอียด 1N) 3-40 N 25–120 N

ช่วงการทำางานรวม (คว�มละเอียด 1 มม.) 110 มม 160 มม

เวลาในการเคลื่อนแต่ละช่วง (0-110/40-

20)

950 ms / 200 ms 950 ms / 200 ms

น้ำาหนักผลิตภัณฑ์ 650 ก 1000 ก

การแจ้งสถานะ แรง (3-40 N) และ 

ก�รตรวจจับคว�มกว้�ง (0-110 มม)

แรง (25-120 N) และ 

ก�รตรวจจับคว�มกว้�ง (0-160 มม)

ก�รประกอบชิ้น
ส่วน

หยิบและว�ง 

(Pick & Place)

ก�รป้อนชิ้นง�น
เข้�เครื่องจักร

ก�รบรรจุภัณฑ์
และก�รจัดว�ง
บนพ�เล็ท

การใช้งาน

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots

Dual
ก�รติดตั้ง

อุปกรณ์จับยึด

รายละเอียดทางเทคนิค



Rosborg เดนมาร์ก 
เรื่องร�ว

Rosborg Greenhouse ระบบเครื่องมือ OnRobot End-of-Arm 

ท่ีทำ�ง�นร่วมมีประสิทธิภ�พก�รทำ�ง�นท่ีดีเยี่ยมและลดง�นท่ีทำ�
แบบเดียวกันซ้ำ� ๆ. เมื่อทำ�ง�นกับคว�มต้องก�รที่เพิ่มขึ้นและก�ร
เปลี่ยนแปลงต�มฤดูก�ล Rosborg Greenhouse ตัดสินใจที่จะใช้ 
RG6 เพื่อทำ�ให้กระบวนก�รจัดก�รก�รปลูกและบรรจุสมุนไพรเป็น
อัตโนมัติ ด้วยแรงที่ส�ม�รถปรับได้ง่�ย มือจับส�ม�รถหยิบและบรรจุ
หีบห่อสมุนไพรได้อย่�งนุ่มนวลโดยไม่บีบหรือทำ�ให้ผลิตภัณฑ์เสียห�ย 

คว�มยืดหยุ่นของมือจับทำ�ให้ Rosborg ส�ม�รถเพิ่มผลิตภัณฑ์ที่มี
ขน�ด รูปร่�ง และน้ำ�หนักต่�ง ๆ ได้ในไลน์ก�รบรรจุเดียวกัน 

Henning Jørgensen กล่�วว่� "เร�กำ�ลังมองห�มือจับที่จะหยิบ
สมุนไพรและดอกไม้ เบ� ๆ โดยไม่บดขยี้ผลิตภัณฑ์ เร�เลือกมือจับ 

R6G เนื่องจ�กมีคว�มกว้�งสูงและส�ม�รถจับได้อย่�งนุ่มนวล รวมถึงมี
คว�มส�ม�รถในก�รจับที่แม่นยำ�และยืดหยุ่น”

 � �เป็นธรรมช�ติม�ก ทำ�ให้พนักง�นส�ม�รถใช้ง�นใหม่ได้อย่�ง
ง่�ยด�ย

 � ลดง�นที่ทำ�แบบเดียวกันซ้ำ� ๆ ได้
 � มือจับหน้�กว้�งและจับนุ่มนวล
 � คว�มส�ม�รถในก�รจับที่แม่นยำ�และยืดหยุ่น
 � คืนทุนเร็ว
 � �เพิ่มก�รผลิตเป็นสองเท่�ในช่วงที่มีคว�มต้องก�รสูง โดยไม่สูญ
เสียกำ�ไร

อ่�นเรื่องร�วเต็มได้ที่  onrobot.com



เซ็นเซอร ์HEX-E, HEX-H F/T
ระบบอัตโนมัติที่ใช้ง�นง่�ย 
ผ่�นก�รสัมผัส

ตัวแปร HEX-E - ความแม่นยำาสูง HEX-H - การผิดรูปต่ำา

ขน�ด Ø70x37.5 มม. Ø70x37.5 มม.

พิกัดก�รทำ�ง�น Fx, y, z (ทุกทิศท�ง) 200 N 200 N

แรงบิดพิกัด Tz: 6,5 Nm  Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm  Txy: 20 Nm

คว�มละเอียด (ไม่มีเสียงรบกวน) Fxy: 0,2 N  Fz: 0,8 N Fxy: 0,5 N  Fz: 1 N

ก�รผิดรูปต�มพิกัด Fxy: ±1,7 มม.  Fz: ±0,3 มม. Fxy: ±0,6 มม.  Fz: ±0,25 มม.

ก�รประกอบชิ้น
ส่วน

ก�รปรับพื้นผิว:

ก�รลบคม ก�รเจีย ก�รขัดมัน
ก�รทดสอบคุณภ�พชิ้น
ง�นและก�รตรวจสอบ

การใช้งาน

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots, KUKA

 � แพ็กเกจซอฟต์แวร์ที่ครอบคลุม
 � ไม่จำ�เป็นต้องมีทักษะในก�รเขียนโปรแกรมใด ๆ
 � ทำ�ง�นเหมือนกับอุปกรณ์ชี้ศูนย์ แทรกตำ�แหน่ง  

� นำ�แนวหรือบันทึกเส้นท�ง
 � ตรวจจับวัตถุได้อย่�งแม่นยำ�
 � รักษ�แรงจับยึดได้อย่�งสม่ำ�เสมอขณะเคลื่อนที่
 � เพิ่มแรงสัมผัสให้กับหุ่นยนต์ของคุณ

แอพพลิเคชั่นก�รตรวจจับแรงของ OnRobot ที่มีก�รตั้งโปรแกรมไว้ล่วง
หน้� และอินเทอร์เฟซผู้ใช้ที่ใช้ง�นง่�ย ทำ�ให้ก�รผส�นก�รทำ�ง�นรวดเร็ว
ยิ่งกว่�และควบคุมก�รทำ�ง�นได้ง่�ยกว่�

รายละเอียดทางเทคนิค

เทคโนโลยีจาก OPTOFORCE



 � อุปกรณ์จับยึดที่ติดตั้งเซ็นเซอร์ F/T ที่ปล�ยนิ้วจับ
 � ตรวจห�ชิ้นง�นผ่�นเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ
 � ตรวจจับคว�มเสี่ยงในก�รเลื่อนไหลของชิ้นง�นก่อนที่จะเกิดปัญห�ขึ้น
 � ระบบชดเชยระยะคว�มลึกที่แม่นยำ�และไม่ยุ่งย�ก
 � ซอฟต์แวร์สอดแทรกก�รควบคุมแรงแบบบูรณ�ก�ร
 � �เซ็นเซอร์วัดแรงกด/แรงบิดเพื่อก�รทำ�ง�นของเครื่องจักรที่แม่นยำ� ก�ร 
ป้อนชิ้นง�นเข้�เครื่องจักร ง�นประกอบ และก�รทำ�ง�นแบบผสมผส�น

คุณส�ม�รถทำ�ให้ง�นประกอบที่มีคว�มแม่นยำ�สูงเป็นไปแบบอัตโนมัติ
ได้ง่�ยๆ ผ่�น OnRobot RG2-FT เซ็นเซอร์ F/T 6 แกนในตัวที่ปล�ยนิ้ว
จับทำ�ให้ก�รจับยึดแม่นยำ�เป็นพิเศษ ทำ�ให้คุณภ�พก�รผลิตดียิ่งขึ้น

อุปกรณ์จับยึด RG2-FT 
ตรวจดูและสัมผัสวัตถุต่�ง  
ๆ�ผ่�นระบบจับยึดอัจฉริยะ

ก�รประกอบชิ้น
ส่วน

หยิบและว�ง 

(Pick & Place)

ก�รป้อนชิ้นง�น
เข้�เครื่องจักร

การใช้งาน

คุณสมบัติทั่วไป ขั้นต่ำา ทั่วไป สูงสุด

ช่วงก�รทำ�ง�นรวม 0 มม - 98 มม

คว�มละเอียดของตำ�แหน่งเคลื่อนนิ้วจับ - 0.1 มม -

แรงจับยึด (ปรับได้) 3 N - 40 N

เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ ขั้นต่ำา ทั่วไป สูงสุด

คว�มละเอียด - 2 มม. -

เซ็นเซอร์วัดแรง Fxy Fz Txy Tz

อัตร�ก�รผลิตที่แท้จริง (N.C) 20 N 40 N 0.7 Nm 0.5 Nm

คว�มละเอียดในก�รทำ�ง�นแบบไร้เสียง 0.1 N 0.4 N 0.008 Nm 0.005 Nm

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots, KUKA



 � หยิบจับได้แน่นเหมือนตีนตุ๊กแก
 � หยิบจับวัตถุเรียบได้โดยไม่ต้องใช้ระบบอัดอ�ก�ศ
 � ส�ม�รถยกวัตถุเนื้อทึบหรือมีรูพรุนได้ 
 � หยิบจับได้ในทันที
 � เซ็นเซอร์วัดน้ำ�หนักในตัวเพื่อให้จับยึดได้อย่�งแม่นยำ�
 � เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ - เพื่อตรวจห�ชิ้นส่วนต่�ง ๆ

เทคโนโลยีตีนตุ๊กแกของ OnRobot ที่ได้แรงบันด�ลใจม�จ� 
กธรรมช�ติทำ�ให้ส�ม�รถจับและยกวัตถุที่มีพื้นผิวร�บเรียบได้ทุกชนิด 

เทคโนโลยีก�รจับยึดที่รวดเร็วและใช้ง�นได้ง่�ยสำ�หรับก�รหยิบและว�ง

อุปกรณ์จับยึด GECKO GRIPPER
เชื่อมต่อเหมือนกับตีนตุ๊กแก
และรองรับระบบอัตโนมัติ 
ได้ม�กกว่�

การใช้งาน

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots, Kawasaki, FANUC

หยิบและว�ง 

(Pick & Place)

เทคโนโลยีที่ได้แรง
บันด�ลใจม�จ�ก

ธรรมช�ติ

คุณลักษณะเฉพาะหรือคุณสมบัติ คุณค่า / ความคิดเห็น

อุปกรณ์จับยึด

ส�ม�รถจับยึดวัสดุค้�งขณะไฟดับได้หรือไม่ ใช่

ช่วงก�รทำ�ง�นของเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ 0-260 มม.

ค่�พรีโหลด or ค่�คว�มแข็งของสปริงสำ�หรับก�รจับยึดสูงสุด 125 N

แผ่นรอง

ช่วงก�รเปลี่ยน 100,000 รอบก�รทำ�ง�น

น้ำาหนักบรรทุกสูงสุดเป็น กก. เหล็กกล้าขัดมัน / อะคริลิค / กระจก / เมทัลชีท 

เกรดสำ�หรับผลิตภัณฑ์อ�ห�ร 4.1 / 4.1 / 3.3 / 3.1

องค์ประกอบแวดล้อมอื่น ๆ - พร้อมระบบทำ�คว�มสะอ�ด 1.6 / 1.6 / 1.3 / 1.3

ก�รบรรจุภัณฑ์
และก�รจัดว�ง
บนพ�เล็ท



ก�รบรรจุภัณฑ์
และก�รจัดว�ง
บนพ�เล็ท

ตัวแปร

แขนส�ม�รถจับชิ้นง�นได้ระหว่�ง 10x10mm ถึง 500x500mm

จับแบบคู่พร้อมช่องสุญญ�ก�ศแยก

น้ำ�หนักบรรทุก สูงสุด 10 กก.

สุญญ�ก�ศปรับได้ 0-80%

สนับสนุน 24V I/O และ MODBUS RTU RS485

ปั๊มสุญญ�ก�ศ ผส�นรวมอิเล็กทริค BLDC

ถ้วยสุญญ�ก�ศ 1-16 ชิ้น

แขน 4

เวล�ในก�รจับ 0.35 วิน�ที

เวล�ปล่อย 0.2 วิน�ที

IP 54

น้ำ�หนัก 1.7 กก.

 � ไม่มีส�ยเคเบิลจ�กภ�ยนอกหรืออ�ก�ศ
 � ก�รจับแบบคู่ด้วยช่องสุญญ�ก�ศแยก
 � แขนถ้วยดูดจับส�ม�รถปรับได้อย่�งยืดหยุ่น
 � ถ้วยดูดจับแบบกำ�หนดค่�ได้
 � สัญญ�ณตอบรับจ�กเซ็นเซอร์สุญญ�ก�ศ

VG10 ได้รับก�รออกแบบม�เป็นพิเศษสำ�หรับง�นท่ีใช้ร่วม
กับหุ่นยนต์ท้ังหมด โซลูช่ันแบบเช่ือมต่อและผลิต (Plug & 

Produce) ท่ีใช้ง�นได้อย่�งดี VG10 ทำ�ง�นโดยตรงจ�ก
กล่องและเข้�สู่ไลน์ก�รผลิตของคุณในเวล�น้อยกว่� 30 น�ที 

VG10 มือจับแบบ
สุญญากาศ
ส�ม�รถใช้ง�นกับวัตถุได้หล�ยแบบ
และหล�ยขน�ดโดยไม่ต้องมีอ�ก�ศ

หยิบและว�ง 

(Pick & Place)

ก�รป้อนชิ้นง�น
เข้�เครื่องจักร

การใช้งาน

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots



QUICK CHANGER

ตัวแปร

คว�มส�ม�รถในก�รทำ�ซ้ำ� +/- 0.02 mm

ประเภท ISO 9409-1

รองรับก�รทำ�ง�นกับ 50-4-M6

น้ำ�หนักบรรทุก 10 กก.

รองรับก�รทำ�ง�นกับ Universal Robots

 � เปลี่ยนเครื่องมือได้ง่�ยและรวดเร็ว
 � ทำ�ง�นร่วมได้เต็มที่โดยไม่มีขอบคม
 � กลไกก�รล็อคแน่นหน�
 � คว�มส�ม�รถในก�รทำ�ซ้ำ�สูง
 � น้ำ�หนักและคว�มสูงต่ำ�สุดในประเภทเดียวกัน

ได้รับก�รจดสิทธิบัตร มีคว�มน่�เชื่อถือ และกลไกก�รล็อค
ที่ใช้ง�นง่�ย โครงสร้�งระบบล็อคและสปริงระบบล็อคที่
ปลอดภัยพิเศษ ทำ�ให ้Quick Changer เป็นผลิตภัณฑ์ที่
โดดเด่น เหม�ะสำ�หรับง�นที่ใช้ร่วมกับหุ่นยนต์ทั้งหมด 

ด้วย Quick Changer คุณจะมีตัวเปลี่ยนเครื่องมือที่ใช้ง�น
ได้รวดเร็วและง่�ยด�ย ทุกสิ่งที่คุณต้องก�รมีพร้อมอยู่แล้ว
ในกล่อง

รายละเอียดทางเทคนิค



ติดตั้งหุ่นยนต์อัจฉริยะ
เพื่อรองรับระบบอัตโนมัติที่ม�กกว่�

ผลิตภัณฑ์ของ OnRobot ได้สร้�งคว�มเป็นไปได้ใหม่ๆ ให้แก่วงก�ร
ระบบอัตโนมัติ และช่วยให้ก�รทำ�ง�นของหุ่นยนต์ที่ไม่เคยเป็นไปได้
ให้กล�ยเป็นคว�มจริง. ด้วยผลิตภัณฑ์ของ OnRobot และแพ็กเกจ
ซอฟต์แวร์ซึ่งครอบคลุมก�รใช้ง�น คุณส�ม�รถ เข้�ถึง ก�รใช้ง�นในรูป
แบบอุตส�หกรรมอันหล�กหล�ยที่ว�งโปรแกรมไว้แล้ว ก�รมอบคว�ม
ช�ญฉล�ดให้กับแขนกล ทำ�ให้ พวกมันมีระบบตรวจจับที่ทำ�ง�นได้ใกล้
เคียงกับประส�ทสัมผัสของมนุษย์ และสร้�งคว�มเป็นไปได้ใหม่ๆ ให้
กับอุตส�หกรรมแบบอัตโนมัติ



  

ติดต่อผู้จัดจำ�หน่�ยในประเทศของคุณ

OnRobot A/S  

Teglvaerksvej 47H 

5220 Odense SØ 

Denmark

 +45 53 53 57 37 

sales@onrobot.com

www.onrobot.com 

ระบบเครื่องมือ OnRobot End-of-Arm (อุปกรณ์ที่ติดปล�ยแขน) มีจำ�หน่�ยผ่�นเครือข่�ยหุ้นส่วนผู้จัดจำ�หน่�ยที่รับรอง  
ค้นห�ผู้จัดจำ�หน่�ยในพื้นที่ของคุณที ่onrobot.com/distributors

ผู้จัดจำ�หน่�ยในประเทศ




