Kol Ucu Takimlarrigin
Tek Durak Noktasi

OnRobot, endustriyel otomasyon icin her tar
kavrama ve algilama ¢6zimlerini sunmaketadir.
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Biz tasarruf saglayalim,
Siz karinizi arttirin

OnRobot, endistriyel otomasyona ilgi duyan sirketlere en modern tutma ve algilama teknolojileri sunuyor.
Montaj, yizey bitirme, kaldirma ve yerlestirme, makine yonlendirme veya test etme gibi isbirligine dayali
uygulamalar icin her tirli algilama sistemini burada bulabilirsiniz.

Akilli robotunuzu yénlendirmek hic bu kadar kolay olmamisti. Yonlendirme siresinin %30 oraninda azaltildigi
OnRobot driinleri, kisa teslim siireli projeler ve robotlarin sik sik yeniden yonlendirildigi calisma ortamlari igin
ideal bir secenektir.

OnRobot tarafindan gelistirilen kavrama ve algilama sistemleri yalnizca verimli calismakla kalmaz. Ayni

zamanda, gercek Tak ve Uret OnRobot ¢dziimleri sayesinde {istiin montaj ve programlama konforu elde
edersiniz: Yeniden yonlendirme hi¢ bu kadar kolay olmamisti.

Ustiin montaj ve programlama rahatligi icin tasarlanan
kavrama ve algilama sistemleri

7 £

Montaj Kalite Testleri ve Kaldirma ve
Denetim Yerlestirme

@

VELOE Yizey Kaplama: Paketleme ve
Yonlendirme Capak Alma, Taslama ve Paletleme
Parlatma
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Rosborg, Danimarka
Vaka oykusu

Rosborg Serasi'nda, isbirligine yonelik Kol Ucu Takimlari
verimliligi ideal diizeye getirdi ve monoton isleri azaltti.
Rosborg Serasi, artan taleple ve mevsimsel dalgalanmalarla
basa cikmaya calisirken, bitkileri yetistirme ve ambalajlamayla
ilgili slirecleri otomatiklestirmek icin RG6 kullanmaya karar
verdi. Kolayca ayarlanabilir kuvvet sayesinde, tutucular
bitkileri nazikce, ezmeden veya zarar vermeden toplayip
ambalajlayabiliyor. Tutucunun esnekligi, Rosborg’'un ayni
ambalajlama hattina farkli boyut, sekil ve adirliklardaki
Urinleri eklemesine olanak sagliyor.

Henning Jergensen, “Bitkileri ve cicekleri ezmeden nazikce
yerden alip kaldiracak bir tutucu arayisi icindeydik. Genis
ve hassas kavrama oOzelliginin yani sira hassas veya esnek
kabiliyetlerine bakarak RG6 tutucuyu sectik” diye acikliyor.

Personelin kolayca yerini degistirebilecegi kadar sezgisel
Azalan monoton isler

Genis ve nazik kavrama

Hassas ve esnek kabiliyetler

Hizli Yatirim Geri DOnGsi

En zirve sezonlarda kari kaybetmeyip

iki katina cikan Gretim

QEQNANANANN

Vaka oykisiiniin tamamini onrobot.com adresinden
okuyabilirsiniz.
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HIZLI DEGISTIRICI

Aletlerin kolayca ve hizla degisimi

Keskin kenarlari olmayan, tamamen isbirligine dayali
Yedekli kilitleme mekanizmasi

Yiksek tekrarlanabilirlik

Sinifinin agirligi ve yiiksekligi en az olan Grind

QEQEANONN

Patentli, glvenilir ve kullanimi kolay kilitleme mekanizmasi,
ekstra giivenli kilitleme yapisi ve kilitleme yaylari, Hizli
Degistirici'yi tiim isbirligine dayali robot uygulamalari icin
ideal olan benzersiz bir irGin haline getiriyor.

Hizli Degistirici sayesinde, en kolay ve hizli alet degistirici
elinizde olacak, ihtiyaciniz olan her seyin kutuda bulunmasi
da cabasi...

TEKNiK BiLGILER

PARAMETRE
Tekrarlanabilirlik
iSO Tipi

Uyumlu

Tasima kapasitesi

Universal Robots ile uyumludur
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Uriiniin genel goriiniimii

RG2 TUTUCU RG6 iKiLi TUTUCU
TUTUCU

RG2-FT HEX-E, HEX-H F/T GECKO
TUTUCU SENSOR TUTUCU

VG10 HIZLI
VAKUMLU TUTUCU DEGISTIRICI
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RG2 VE RG6 TUTUCULAR

Daha yﬂkse.k yatirim geri donusu
icin Tak ve Uret tutucular

Harici kablo yoktur

Ayarlanabilir tutucu montaji

Kavrama geri bildirimi

Otomatik tasima yikid ve TCP hesaplamasi
Derinlik telafisi

Ozellestirilebilir parmak uclar

ikili tutucu

ikili
Tutucu
Kurulumu

VRRRRRE

RG2/RG6 isbirligine dayali tutucular gercek
Tak ve Uret ¢coziimleridir. Hizli montaj ve basit
programlama, yénlendirme siirenizi %30 azaltir.

UYGULAMALAR

t e i
' UNIVERSAL ROBOTS+ ” .
cerd Yénlendirme Paletleme

TEKNiK BiLGILER

PARAMETRE RG2
Tasima kapasitesi 2 kg
Tutma Kuvveti (1N ¢oézindrlik) 3-40 N
Toplam Strok 110 mm

(1mm ¢ozindrlik)

Strok Siiresi (0-110/40-20) 950 msn /200 msn
Uriin Agirligi 650 g

Geri Bildirim Kuvvet (3-40 N) ve
genislik (0-110 mm) algilama

Universal Robots ile uyumludur

Montaj Kaldirma ve
Yerlestirme

RG6
6 kg
25-120N
160 mm

950 msn /200 msn
10009

Kuvvet (25-120 N) ve
genislik (0-160 mm) algilama
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VG10 Vakumlu Tutucu

Hava beslemesi olmadan pek

cok Farkli boyutta nesneyi
kaldirir

Harici kablo veya hava beslemesi yoktur
Ayri ayri vakum kanallari ile ikili tutma
Vantuz kollarinin esnek ayarlamasi
Yapilandirilabilir vantuzlar

Vakum sensorleri geri bildirimi

QEQEANON®

VG10 isbirligine dayali robot uygulamalari icin 6zel olarak
tasarlanmistir Gercek bir Tak ve Uret ¢6ziimi olan VG10,
kutudan ciktigi gibi, 30 dakikadan daha az slirede iretim
hattiniza yerlestirilerek calismaya baslar.

UYGULAMALAR

.

t Paketleme ve Kaldirma ve Makine
T it Paletleme Yerlestirme Yonlendirme

TEKNiK BiLGILER

PARAMETRE

Kol, 10x10mm ile 500x500mm arasinda is parcasini kaldirabilir
Ayri ayri vakum kanallariyla ikili tutma

Tasima kapasitesi 10 kg'a kadar

Ayarlanabilir vakum %0-80

Destek 24V G/C ve MODBUS RTU RS485

Vakum pompasi Entegre, elektrikli BLDC

Vakum kapaklari 1-16 adet

Kollar 4

Tutma zamani 0,35s

Serbest birakma zamani 0,20s
IP 54
Agirlik 1,7kg

Universal Robots ile uyumludur
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GECKO TUTUCU

Kertenkele gibi yapisir
ve Ustln bir otomasyon
saglar

Kertenkele tarzi bir yapiskanla kavrar

Diiz nesneleri hava sistemi olmadan kaldirir
Kati veya gozenekli cisimleri kaldirabilir
Aninda kavrama

Hassas kavrama icin entegre yiik sensori
Yakinlik sensord - parca algilama

VR

Dogadan ilham alan OnRobot Gecko teknolojisi her tiirli diiz
ve yumusak yizeyli cisme sabitlenme ve bunlari kaldirma
kabiliyetine sahiptir. Kaldirma ve yerlestirme uygulamalari
icin hizli ve kolay kavrama teknolojisi

UYGULAMALAR
S
Paketleme ve Kaldirma ve Dogadan ilham
Paletleme Yerlestirme Alan Teknoloji

TEKNiK BiLGILER

MAKSiMUM TASIMA YUKU (KG) PARLAK CELIiK / AKRILiK / CAM / SAC METAL
Gida derecesi kullanim ortami 41/4,1/3,3/3.1
Diger ortamlar - Temizleme Sistemiyle 16/16/13/1,3

PARAMETRE VEYA OZELLIK DEGER / YORUMLAR
TUTUCU

Gii¢ kesintisinde parcayi tutmaya devam ediyor mu? Evet

Yakinlik sensord araligi 0-260 mm

Maksimum yapisma icin gerekli 6n yikleme 125N

PED

Degistirme araligi 100.000 dongi

Universal Robots, Kawasaki, FANUC ile uyumludur
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Akilli robotlari yonlendirin
ve Ustln bir otomasyon saglayin

OnRobot driinleri yeni otomasyon olasiliklarini ortaya cikarir
ve daha 6nce yapilma imkani olmayan otomasyon gorevlerini
mimkin hale getirir. OnRobot driinleriyle ve kapsamli yazilim
paketleriyle onceden programlanmis cesitli endustriyel
uygulamalara “erisim” sadlarsiniz. Akil eklemek, robot
kollarini insanin algilama becerisi diizeyine yaklastirir ve yeni
otomasyon olasiliklarini ortaya cikarir.
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HEX-E, HEX-H F/T SENSOR

Dokunma hissiyle
sadelesen otomasyon sdreci

OPTOFORCE TEKNOLOJISi

©
©
©

©
©
@

Onceden programlanan OnRobot kuvvet algilama uygulamalari
ve sezgisel kullanici arayiiz(, dokunus hissiyle daha hizli
entegrasyon ve daha kolay calisma saglar.

Kapsamli yazilim paketi

Programlama becerileri gerekmez @
Orta nokta isaretleme, yerlestirme,

elle ilerletme veya parca kaydi gibi islevler

Hassas konum algilama \

Hareket halindeyken sabit kuvvet
Robotunuza dokunma hissi kazandirir

UYGULAMALAR

t Montaj Yiizey Kaplama: Kalite Testleri ve
UNIVERSAL ROBOTS + .
Certied Capak Alma, Taslama ve Denetim

Parlatma

TEKNIK BILGILER

PARAMETRE HEX-E - YUKSEK HASSASIYET HEX-H - DUSUK DEFORMASYON
Boyut @70x37,5 mm @70x37,5 mm

Anma Fx, y, z (tim yonler) 200 N 200 N

Anma Torku Tz: 6,5 Nm Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm
Cozinurlik (Gurdltisiz) Fxy:0,2N Fz:0,8 N Fxy:0,5N Fz: 1N

Anma Deformasyonu Fxy: £1,7 mm Fz: £0,3 mm Fxy: £0,6 mm Fz: £0,25 mm

Universal Robots, KUKA ile uyumludur
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RG2-FT TUTUCU

Nesneleri akilli kavramayla
gordr ve dokunur

Parmak uclarinda F/T sensorld tutucu

Yakinlik sensoriyle is parcasini tespit eder
Gerceklesmeden kayma riskini tespit eder

Hassas ve basit derinlik telafisi

Entegre kuvvet kontrolli yerlestirme yazilimi

Hassas makinenin etkinlestirilmesi icin Kuvvet/Tork
sensori yonlendirme, montaj isleri ve misterek islemler

WRRRE

OnRobot RG2-FT'de yiiksek hassasiyetli montaj gorevlerini
otomasyona sokabilirsiniz. Parmak uclarindaki dahili 6 eksenli
F/T sensorleri daha iyi bir Gretim kalitesi icin yiksek dogrulukta
bir kavrama kabiliyeti saglar

UYGULAMALAR
Y &,

Montaj Kaldirma ve
Yerlestirme

TEKNIK BiLGILER

GENEL OZELLIKLER MiNiMUM
Toplam strok 0 mm
Parmak konumu ¢ézinirlaga -

Kavrama kuvveti (ayarlanabilir) 3N

KUVVET SENSORU Fxy
Nominal kapasite (N.C) 20N
Guriltlstz ¢ozianlrlik 0,1N

YAKINLIK SENSORU MiNiMUM
Cozunurlik -

Universal Robots, KUKA ile uyumludur

Makine
Yonlendirme

MAKSIiMUM
98 mm

40 N
Txy Tz

0,7 Nm 0,5 Nm
0,008 Nm 0,005 Nm

MAKSIiMUM




Yerel distribitorinuz ile iletisime gecin.

OnRobot Kol Ucu Takimi, onayli dagitim ortaklari agi izerinden satilmaktadir.
www.onrobot.com/distributors adresinden yerel distribitérinizi bulun

Yerel distriblitor

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Danimarka

+45 53 53 57 37





