
  
ศูนย์รวมอุปกรณ์

ชุดเคร่ืองมือประกอบปลายแขนหุ่นยนต์
OnRobot เป็นผู้จัดจำ�หน่ายอุปกรณ์จับยึดและระบบตรวจจับทุก

ประเภทสำ�หรับระบบอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม



การประกอบชิ้นส่วน หยิบและวาง (Pick & Place)

การป้อนชิ้นงาน
เข้าเครื่องจักร

การบรรจุภัณฑ์และการจัด
วางบนพาเล็ท

เรานำ�เสนอทางเลือกที่
ประหยัดกว่า
คุณเพิ่มผลกำ�ไร
OnRobot คือผู้พัฒนาเทคโนโลยีการจับยึดและตรวจจับที่ทันสมัยสำ�หรับผู้ประกอบการที่ต้องการใช้ระบบอัตโนมัติทาง
อุตสาหกรรม คุณสามารถค้นหาระบบตรวจจับทุกประเภทเพื่อรองรับการทำ�งานร่วมกัน เช่น ในสายงานประกอบ การปรับพื้นผิว 

การหยิบและวาง การป้อนชิ้นงานเข้าเครื่องจักรหรือการทดสอบชิ้นงาน 

มันไม่ใช่เรื่องง่ายในการเลือกใช้งานหุ่นยนต์อัจฉริยะ ด้วยเวลาการเตรียมการที่ลดลง 30% ทำ�ให้ผลิตภัณฑ์ของ OnRobot 

เป็นตัวเลือกที่สะดวกที่สุดในงานที่มีเวลาในการติดตั้งจำ�กัด หรือในสถานการณ์ที่หุ่นยนต์ต้องมีการนำ�ไปใช้งานอื่นๆ ที่แตก
ต่างกันอยู่อย่างสม่ำ�เสมอ

OnRobot พัฒนาระบบจับยึดและตรวจจับที่ไม่เพียงแต่ทำ�งานได้มีประสิทธิภาพ ระบบ Plug&Produce ของ OnRobot ที่
สมบูรณ์แบบทำ�ให้คุณสามารถติดตั้งและเขียนโปรแกรมการทำ�งานได้อย่างสะดวก และปรับแต่งการทำ�งานได้รวดเร็วอย่างที่
ไม่เคยเป็นมาก่อน

การปรับพื้นผิว:

การลบคม การเจีย การขัดมัน

การทดสอบคุณภาพชิ้น
งานและการตรวจสอบ



ระบบจับยึดและตรวจจับที่ออกแบบมาให้ติดตั้งและเขียนโปรแกรมการ
ทำ�งานได้สะดวกมากที่สุด



ภาพรวมผลิตภัณฑ์

RG6 
อุปกรณ์จับยึด

เซ็นเซอร ์HEX-E, 
HEX-H F/T

มือจับแบบคู่RG2  
GRIPPER

QUICK 
CHANGER

VG10 
มือจับแบบสุญญากาศ

RG2-FT
อุปกรณ์จับยึด

GECKO 
มือจับ



�� ไม่มีสายต่อพ่วง
�� การเชื่อมต่ออุปกรณ์จับยึดแบบปรับได้
�� การแจ้งผลการจับยึด 

�� คำ�นวณน้ำ�หนักบรรทุกและ TCP อัตโนมัติ
�� ระบบชดเชยระยะความลึก
�� ปลายนิ้วจับปรับได้
�� ระบบจับยึดแบบคู่

ระบบจับยึด RG2/RG6 เป็นระบบการทำ�งานแบบ 
Plug & Produce ที่สามารถประสานการทำ�งานร่วม
กันได้อย่างสมบูรณ์แบบ การติดตั้งที่รวดเร็วและการ
เขียนโปรแกรมที่ใช้งานง่าย สามารถช่วยลดเวลาในการ
ดำ�เนินการลงได้ถึง 30% 

อุปกรณ์จับยึด RG2 และ RG6
อุปกรณ์จับยึดแบบ  
Plug&Produce
เพื่อผลตอบแทนที่สูงกว่า

ตัวแปร RG2 RG6

น้ำ�หนักบรรทุก 2 กก. 6 กก.

แรงจับยึด (ความละเอียด 1N) 3-40 N 25–120 N

ช่วงการทำ�งานรวม (ความละเอียด 1 มม.) 110 มม 160 มม

เวลาในการเคลื่อนแต่ละช่วง (0-110/40-

20)

950 ms / 200 ms 950 ms / 200 ms

น้ำ�หนักผลิตภัณฑ์ 650 ก 1000 ก

การแจ้งสถานะ แรง (3-40 N) และ 

การตรวจจับความกว้าง (0-110 มม)

แรง (25-120 N) และ 

การตรวจจับความกว้าง (0-160 มม)

การประกอบชิ้น
ส่วน

หยิบและวาง 

(Pick & Place)

การป้อนชิ้นงาน
เข้าเครื่องจักร

การบรรจุภัณฑ์
และการจัดวาง
บนพาเล็ท

การใช้งาน

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots

Dual
การติดตั้ง

อุปกรณ์จับยึด

รายละเอียดทางเทคนิค



Rosborg เดนมาร์ก 
เรื่องราว

Rosborg Greenhouse ระบบเครื่องมือ OnRobot End-of-Arm 

ท่ีทำ�งานร่วมมีประสิทธิภาพการทำ�งานท่ีดีเยี่ยมและลดงานท่ีทำ�
แบบเดียวกันซ้ำ� ๆ. เมื่อทำ�งานกับความต้องการที่เพิ่มขึ้นและการ
เปลี่ยนแปลงตามฤดูกาล Rosborg Greenhouse ตัดสินใจที่จะใช้ 
RG6 เพื่อทำ�ให้กระบวนการจัดการการปลูกและบรรจุสมุนไพรเป็น
อัตโนมัติ ด้วยแรงที่สามารถปรับได้ง่าย มือจับสามารถหยิบและบรรจุ
หีบห่อสมุนไพรได้อย่างนุ่มนวลโดยไม่บีบหรือทำ�ให้ผลิตภัณฑ์เสียหาย 

ความยืดหยุ่นของมือจับทำ�ให้ Rosborg สามารถเพิ่มผลิตภัณฑ์ที่มี
ขนาด รูปร่าง และน้ำ�หนักต่าง ๆ ได้ในไลน์การบรรจุเดียวกัน 

Henning Jørgensen กล่าวว่า "เรากำ�ลังมองหามือจับที่จะหยิบ
สมุนไพรและดอกไม้ เบา ๆ โดยไม่บดขยี้ผลิตภัณฑ์ เราเลือกมือจับ 

R6G เนื่องจากมีความกว้างสูงและสามารถจับได้อย่างนุ่มนวล รวมถึงมี
ความสามารถในการจับที่แม่นยำ�และยืดหยุ่น”

�� �เป็นธรรมชาติมาก ทำ�ให้พนักงานสามารถใช้งานใหม่ได้อย่าง
ง่ายดาย

�� ลดงานที่ทำ�แบบเดียวกันซ้ำ� ๆ ได้
�� มือจับหน้ากว้างและจับนุ่มนวล
�� ความสามารถในการจับที่แม่นยำ�และยืดหยุ่น
�� คืนทุนเร็ว
�� �เพิ่มการผลิตเป็นสองเท่าในช่วงที่มีความต้องการสูง โดยไม่สูญ
เสียกำ�ไร

อ่านเรื่องราวเต็มได้ที่  onrobot.com



เซ็นเซอร ์HEX-E, HEX-H F/T
ระบบอัตโนมัติที่ใช้งานง่าย 
ผ่านการสัมผัส

ตัวแปร HEX-E - ความแม่นยำ�สูง HEX-H - การผิดรูปต่ำ�

ขนาด Ø70x37.5 มม. Ø70x37.5 มม.

พิกัดการทำ�งาน Fx, y, z (ทุกทิศทาง) 200 N 200 N

แรงบิดพิกัด Tz: 6,5 Nm  Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm  Txy: 20 Nm

ความละเอียด (ไม่มีเสียงรบกวน) Fxy: 0,2 N  Fz: 0,8 N Fxy: 0,5 N  Fz: 1 N

การผิดรูปตามพิกัด Fxy: ±1,7 มม.  Fz: ±0,3 มม. Fxy: ±0,6 มม.  Fz: ±0,25 มม.

การประกอบชิ้น
ส่วน

การปรับพื้นผิว:

การลบคม การเจีย การขัดมัน
การทดสอบคุณภาพชิ้น
งานและการตรวจสอบ

การใช้งาน

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots, KUKA

�� แพ็กเกจซอฟต์แวร์ที่ครอบคลุม
�� ไม่จำ�เป็นต้องมีทักษะในการเขียนโปรแกรมใด ๆ
�� ทำ�งานเหมือนกับอุปกรณ์ชี้ศูนย์ แทรกตำ�แหน่ง  

	 นำ�แนวหรือบันทึกเส้นทาง
�� ตรวจจับวัตถุได้อย่างแม่นยำ�
�� รักษาแรงจับยึดได้อย่างสม่ำ�เสมอขณะเคลื่อนที่
�� เพิ่มแรงสัมผัสให้กับหุ่นยนต์ของคุณ

แอพพลิเคชั่นการตรวจจับแรงของ OnRobot ที่มีการตั้งโปรแกรมไว้ล่วง
หน้า และอินเทอร์เฟซผู้ใช้ที่ใช้งานง่าย ทำ�ให้การผสานการทำ�งานรวดเร็ว
ยิ่งกว่าและควบคุมการทำ�งานได้ง่ายกว่า

รายละเอียดทางเทคนิค

เทคโนโลยีจาก OPTOFORCE



�� อุปกรณ์จับยึดที่ติดตั้งเซ็นเซอร์ F/T ที่ปลายนิ้วจับ
�� ตรวจหาชิ้นงานผ่านเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ
�� ตรวจจับความเสี่ยงในการเลื่อนไหลของชิ้นงานก่อนที่จะเกิดปัญหาขึ้น
�� ระบบชดเชยระยะความลึกที่แม่นยำ�และไม่ยุ่งยาก
�� ซอฟต์แวร์สอดแทรกการควบคุมแรงแบบบูรณาการ
�� �เซ็นเซอร์วัดแรงกด/แรงบิดเพื่อการทำ�งานของเครื่องจักรที่แม่นยำ� การ 
ป้อนชิ้นงานเข้าเครื่องจักร งานประกอบ และการทำ�งานแบบผสมผสาน

คุณสามารถทำ�ให้งานประกอบที่มีความแม่นยำ�สูงเป็นไปแบบอัตโนมัติ
ได้ง่ายๆ ผ่าน OnRobot RG2-FT เซ็นเซอร์ F/T 6 แกนในตัวที่ปลายนิ้ว
จับทำ�ให้การจับยึดแม่นยำ�เป็นพิเศษ ทำ�ให้คุณภาพการผลิตดียิ่งขึ้น

อุปกรณ์จับยึด RG2-FT 
ตรวจดูและสัมผัสวัตถุต่าง  
ๆ ผ่านระบบจับยึดอัจฉริยะ

การประกอบชิ้น
ส่วน

หยิบและวาง 

(Pick & Place)

การป้อนชิ้นงาน
เข้าเครื่องจักร

การใช้งาน

คุณสมบัติทั่วไป ขั้นต่ำ� ทั่วไป สูงสุด

ช่วงการทำ�งานรวม 0 มม - 98 มม

ความละเอียดของตำ�แหน่งเคลื่อนนิ้วจับ - 0.1 มม -

แรงจับยึด (ปรับได้) 3 N - 40 N

เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ ขั้นต่ำ� ทั่วไป สูงสุด

ความละเอียด - 2 มม. -

เซ็นเซอร์วัดแรง Fxy Fz Txy Tz

อัตราการผลิตที่แท้จริง (N.C) 20 N 40 N 0.7 Nm 0.5 Nm

ความละเอียดในการทำ�งานแบบไร้เสียง 0.1 N 0.4 N 0.008 Nm 0.005 Nm

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots, KUKA



�� หยิบจับได้แน่นเหมือนตีนตุ๊กแก
�� หยิบจับวัตถุเรียบได้โดยไม่ต้องใช้ระบบอัดอากาศ
�� สามารถยกวัตถุเนื้อทึบหรือมีรูพรุนได้ 
�� หยิบจับได้ในทันที
�� เซ็นเซอร์วัดน้ำ�หนักในตัวเพื่อให้จับยึดได้อย่างแม่นยำ�
�� เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ - เพื่อตรวจหาชิ้นส่วนต่าง ๆ

เทคโนโลยีตีนตุ๊กแกของ OnRobot ที่ได้แรงบันดาลใจมาจา 
กธรรมชาติทำ�ให้สามารถจับและยกวัตถุที่มีพื้นผิวราบเรียบได้ทุกชนิด 

เทคโนโลยีการจับยึดที่รวดเร็วและใช้งานได้ง่ายสำ�หรับการหยิบและวาง

อุปกรณ์จับยึด GECKO GRIPPER
เชื่อมต่อเหมือนกับตีนตุ๊กแก
และรองรับระบบอัตโนมัติ 
ได้มากกว่า

การใช้งาน

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots, Kawasaki, FANUC

หยิบและวาง 

(Pick & Place)

เทคโนโลยีที่ได้แรง
บันดาลใจมาจาก

ธรรมชาติ

คุณลักษณะเฉพาะหรือคุณสมบัติ คุณค่า / ความคิดเห็น

อุปกรณ์จับยึด

สามารถจับยึดวัสดุค้างขณะไฟดับได้หรือไม่ ใช่

ช่วงการทำ�งานของเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ 0-260 มม.

ค่าพรีโหลด or ค่าความแข็งของสปริงสำ�หรับการจับยึดสูงสุด 125 N

แผ่นรอง

ช่วงการเปลี่ยน 100,000 รอบการทำ�งาน

น้ำ�หนักบรรทุกสูงสุดเป็น กก. เหล็กกล้าขัดมัน / อะคริลิค / กระจก / เมทัลชีท 

เกรดสำ�หรับผลิตภัณฑ์อาหาร 4.1 / 4.1 / 3.3 / 3.1

องค์ประกอบแวดล้อมอื่น ๆ - พร้อมระบบทำ�ความสะอาด 1.6 / 1.6 / 1.3 / 1.3

การบรรจุภัณฑ์
และการจัดวาง
บนพาเล็ท



การบรรจุภัณฑ์
และการจัดวาง
บนพาเล็ท

ตัวแปร

แขนสามารถจับชิ้นงานได้ระหว่าง 10x10mm ถึง 500x500mm

จับแบบคู่พร้อมช่องสุญญากาศแยก

น้ำ�หนักบรรทุก สูงสุด 10 กก.

สุญญากาศปรับได้ 0-80%

สนับสนุน 24V I/O และ MODBUS RTU RS485

ปั๊มสุญญากาศ ผสานรวมอิเล็กทริค BLDC

ถ้วยสุญญากาศ 1-16 ชิ้น

แขน 4

เวลาในการจับ 0.35 วินาที

เวลาปล่อย 0.2 วินาที

IP 54

น้ำ�หนัก 1.7 กก.

�� ไม่มีสายเคเบิลจากภายนอกหรืออากาศ
�� การจับแบบคู่ด้วยช่องสุญญากาศแยก
�� แขนถ้วยดูดจับสามารถปรับได้อย่างยืดหยุ่น
�� ถ้วยดูดจับแบบกำ�หนดค่าได้
�� สัญญาณตอบรับจากเซ็นเซอร์สุญญากาศ

VG10 ได้รับการออกแบบมาเป็นพิเศษสำ�หรับงานท่ีใช้ร่วม
กับหุ่นยนต์ท้ังหมด โซลูช่ันแบบเช่ือมต่อและผลิต (Plug & 

Produce) ท่ีใช้งานได้อย่างดี VG10 ทำ�งานโดยตรงจาก
กล่องและเข้าสู่ไลน์การผลิตของคุณในเวลาน้อยกว่า 30 นาที 

VG10 มือจับแบบ
สุญญากาศ
สามารถใช้งานกับวัตถุได้หลายแบบ
และหลายขนาดโดยไม่ต้องมีอากาศ

หยิบและวาง 

(Pick & Place)

การป้อนชิ้นงาน
เข้าเครื่องจักร

การใช้งาน

รายละเอียดทางเทคนิค

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots



QUICK CHANGER

ตัวแปร

ความสามารถในการทำ�ซ้ำ� +/- 0.02 mm

ประเภท ISO 9409-1

รองรับการทำ�งานกับ 50-4-M6

น้ำ�หนักบรรทุก 10 กก.

รองรับการทำ�งานกับ Universal Robots

�� เปลี่ยนเครื่องมือได้ง่ายและรวดเร็ว
�� ทำ�งานร่วมได้เต็มที่โดยไม่มีขอบคม
�� กลไกการล็อคแน่นหนา
�� ความสามารถในการทำ�ซ้ำ�สูง
�� น้ำ�หนักและความสูงต่ำ�สุดในประเภทเดียวกัน

ได้รับการจดสิทธิบัตร มีความน่าเชื่อถือ และกลไกการล็อค
ที่ใช้งานง่าย โครงสร้างระบบล็อคและสปริงระบบล็อคที่
ปลอดภัยพิเศษ ทำ�ให ้Quick Changer เป็นผลิตภัณฑ์ที่
โดดเด่น เหมาะสำ�หรับงานที่ใช้ร่วมกับหุ่นยนต์ทั้งหมด 

ด้วย Quick Changer คุณจะมีตัวเปลี่ยนเครื่องมือที่ใช้งาน
ได้รวดเร็วและง่ายดาย ทุกสิ่งที่คุณต้องการมีพร้อมอยู่แล้ว
ในกล่อง

รายละเอียดทางเทคนิค



ติดตั้งหุ่นยนต์อัจฉริยะ
เพื่อรองรับระบบอัตโนมัติที่มากกว่า

ผลิตภัณฑ์ของ OnRobot ได้สร้างความเป็นไปได้ใหม่ๆ ให้แก่วงการ
ระบบอัตโนมัติ และช่วยให้การทำ�งานของหุ่นยนต์ที่ไม่เคยเป็นไปได้
ให้กลายเป็นความจริง. ด้วยผลิตภัณฑ์ของ OnRobot และแพ็กเกจ
ซอฟต์แวร์ซึ่งครอบคลุมการใช้งาน คุณสามารถ เข้าถึง การใช้งานในรูป
แบบอุตสาหกรรมอันหลากหลายที่วางโปรแกรมไว้แล้ว การมอบความ
ชาญฉลาดให้กับแขนกล ทำ�ให้ พวกมันมีระบบตรวจจับที่ทำ�งานได้ใกล้
เคียงกับประสาทสัมผัสของมนุษย์ และสร้างความเป็นไปได้ใหม่ๆ ให้
กับอุตสาหกรรมแบบอัตโนมัติ



  

ติดต่อผู้จัดจำ�หน่ายในประเทศของคุณ

OnRobot A/S  

Teglvaerksvej 47H 

5220 Odense SØ 

Denmark

 +45 53 53 57 37 

sales@onrobot.com

www.onrobot.com 

ระบบเครื่องมือ OnRobot End-of-Arm (อุปกรณ์ที่ติดปลายแขน) มีจำ�หน่ายผ่านเครือข่ายหุ้นส่วนผู้จัดจำ�หน่ายที่รับรอง  
ค้นหาผู้จัดจำ�หน่ายในพื้นที่ของคุณที ่onrobot.com/distributors

ผู้จัดจำ�หน่ายในประเทศ




