Jednotné kontaktni misto
(One Stop Shop) pro nastroje
pro roboticka ramena

OnRobot nabizi vSechny typy reseni uchopovani
a snimani pro primyslovou automatizaci



@robot

My dodavame Gspory,
Vy zvysujete svuj zisk

OnRobot poskytuje nejmodernéjsi technologie pro uchopeni a snimani firmam, které se zajimaji o
pramyslovou automatizaci. M(zete ziskat vsechny typy snimacich systéma pro kolaborativni aplikace,
jako jsou montaze, povrchové Gpravy, pick and place, obsluha nebo testovani strojt.

Nasazeni inteligentniho robotu nebylo nikdy jednodussi. Doba nasazeni je zkracena o 30 % a vyrobky
OnRobot jsou proto snadnou volbou u projektud s kratkou dobou zavadéni a v prostredich, kde jsou
roboti casto opétovné nasazovani.

OnRobot vyviji systémy uchopovani a snimani, které jsou nejen efektivni. Diky vyuziti skute¢nych reseni
Plug&Produce od OnRobot ziskate maximalni pohodli pfi montazi a programovani a opétovné nasazeni
nebylo nikdy rychlejsi.

Systémy uchopeni a snimani urécené pro pohodlnou
konecnou montaz a programovani

GO

Montéaz Testovani a kontrola Pick & Place
kvality

Obsluha strojt Povrchové Gpravy: Baleni a
Odstranovani otrepd, paletizace
brouseni, lesténi
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Rosborg, Denmark
Case story

Ve spolecnosti Rosborg Greenhouse optimalizovaly
kolaborativni nastroje pro robotickd ramena produktivitu
a omezily monoténni praci. S ohledem na zvladnuti stale
rostoucich narokl a sezonnich fluktuaci se firma Rosborg
Greenhouse rozhodla pouzivat RG6 pro automatizaci
procest spojenych s péstovanim a balenim bylin. Diky snadno
nastavitelné sile mohou grippery jemné uchopit a zabalit
byliny, aniz by je zmackly nebo poskodily. Flexibilita gripperu
umoznuje firmé Rosborg pridavat na jednu balici linku
produkty rtzné velikosti, tvaru a hmotnosti.

»Hledali jsme gripper, ktery by dokazal jemné zdvihat byliny
a kvétiny, aniz by je rozdrtil. Zvolili jsme gripper R6G kvl
jeho Sirokému a jemnému Uchopu, presnosti a Flexibilité,”
vysvétluje Henning Jgrgensen.

& Tak intuitivni, Ze umoznuje naprosto
snadné preskoleni personalu

& Omezeni monoténni prace

©  Siroky a jemny tchop

&  Presnost a flexibilita

&~ Rychla navratnost investic

&  Zdvojnasobeni vyroby béhem Spickové

sezony beze ztraty zisk({

Prectéte si celou historii na onrobot.com
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RYCHLY MENIC (QUICK CHANGER)

Snadna a rychld vymeéna nastrojd
Plné kolaborativni a bez ostrych hran
Redundantni zamykaci mechanismus
Vysoka opakovatelnost

ey v,

QEQEANONN

Patentovany, spolehlivy a se snadno pouzitelnym
zamykacim mechanismem, zvlastni bezpeénostni
zamykaci konstrukci a zamykacimi pruzinami, je
Quick Changer jedine¢ny vyrobek, idedlni pro
vSechny kolaborativni robotické aplikace.

S ménicem Quick Changer ziskavate nejjednodussi
a nejrychlejsi méni¢ nastrojl se vsim, co k nému
potrebujete.

TECHNICKE DETAILY

PARAMETR

Opakovatelnost +/-0,02 mm
Typ ISO 9409-1
Kompatibilni 50-4-M6
Uzitecné zatizeni 10 kg

Kompatibilni s Universal Robots
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Prehled vyrobku

GRIPPER RG6 DVOJITY
RG2 GRIPPER GRIPPER

RG2-FT SNiIMAC HEX-E, GECKO
GRIPPER HEX-H F/T GRIPPER

VG10 RYCHLY
PODTLAKOVY GRIPPER MENIC
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GRIPPERY RG2 A RG6

Grippery Plug&Produce
Pro vyssi navratnost
Investice

Korekce hloubky
Individualné nastavitelné konce prsta
Dvojity gripper

@ 74adné vnéjsi kabely

&~ Nastavitelna montaz gripperu

& Zpétna vazba uchopeni Dual

&~ Automaticky vypocet uzitecného zatizeni a TCP Na§taven|'
o gripperu
&

©

Kolaborativni grippery RG2/RG6 jsou skutecnym
reSenim Plug & Produce. Rychlad montaz a jednoduché
programovani zkracuje dobu nasazeni o 30 %.

APLIKACE

mf Obsluha strojt Baleni a
UNIVERSAL ROBOTS + .
Cenifod paletizace

TECHNICKE DETAILY

PARAMETR RG2
Uzitecné zatizeni 2 kg

Sila sevreni (rozliseni 1 N) 3-40N

Celkovy zdvih (rozliSeni 1 mm) 110 mm

Doba zdvihu (0-110/40-20) 950 ms /200 ms

Hmotnost produktu 6509

Zpétna vazba Sila (3-40N) a

sirka (0-110 mm) — detekce

Kompatibilni s Universal Robots

Montaz Pick & Place

RG6

6 kg

25-120N

160 mm

950 ms /200 ms
1000 g

Detekce sily (25-120 N) a
sirky (0-160 mm)
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Podtlakovy gripper VG10
Manipulace se Sirokou radou
predmetd v mnoha rdznych

velikostech bez privodu vzduchu

Z4dné vnéjii kabely nebo pfivod vzduchu

Dvojity Uchop s jednotlivymi podtlakovymi kanaly
Flexibilni nastaveni ramen prisavek
Konfigurovatelné prisavky

Zpétna vazba snimact podtlaku

QEQEANON®

Podtlakovy gripper VG10 je specialné vyvinuty pro kolaborativni
robotické aplikace. Skutec¢né reseni Plug & Produce, uvedeni VG10
do provozu od vyjmuti z krabice az po zapojeni do vyrobni linky za
méné nez 30 minut.

APLIKACE
.
-
#" Baleni a Pick & Place Obsluha stroja
UNIVERSAL ROBOTS + .
cerified paletizace

TECHNICKE DETAILY

PARAMETR

Rameno mUze manipulovat s vyrobky mezi 10 x 10 mm az 500 x 500 mm
Dvojity Uchop s dvéma jednotlivymi podtlakovymi kandaly

Uzitecné zatizeni do 10 kg

Nastavitelny podtlak 0-80 %

Podpéra 24V 1/0 a MODBUS RTU RS485
Podtlakové cerpadlo Integrované elektrické BLDC
Podtlakové prisavky 1-16 ks

Ramena 4

Cas uchopeni 0,35s

Cas uvolnéni 0,20 s
IP 54
Hmotnost 1,7 kg

Kompatibilni s Universal Robots
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GECKO GRIPPER
Upnuti jako gecko
a dalsi automatizace

¢ GRIFPPER
Uchopuiji s prilnavosti ve stylu gecko

Odebiraji ploché predméty bez vzduchového systému
Mohou zvedat plné nebo pérovité predméty
Okamzité uchopeni

Integrovany snimac zatizeni pro presné uchopovani
Bezdotykovy snimac — pritomnost dilu

CRORRWE

Technologie OnRobot gecko inspirovana prirodou umoznuje
pripevnéni a zvedani jakéhokoliv plochého a hladkého povrchu.
Technologie rychlého a snadného uchopeni pro aplikace pick & place.

APLIKACE
o
-
Baleni a Pick & Place Technologie
paletizace inspirovana

prirodou

TECHNICKE DETAILY

MAXIMALNI UZITECNE ZATIiZENi V KG LESTENA OCEL / AKRYL / SKLO / KOVOVY PLECH
Prostredi potravinarské jakosti 41/4.1/3.3/3.1
Jind prostredi — se systémem cisténi 1.6/16/13/13

SPECIFIKACE NEBO VLASTNOST HODNOTA/KOMENTAﬁE
GRIPPER

Drzi dil pri vypadku napajeni? Ano

Rozsah bezdotykového snimace 0-260 mm

Predbézné zatizeni nutné pro maximalni prilnavost 125N

DESKA

Interval vymény 100 000 cykla

Kompatibilni s Universal Robots, Kawasaki, FANUC
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Pouzijte inteligentni roboty -
a automatizujte vice

Produkty OnRobot vam oteviraji nové moznosti automatizace
a umoznuji automatizovat Ukony, jejichz automatizace drive
nebyla mozna. S produkty a komplexnimi softwarovymi
feSenimi OnRobot mate pfistup k radé predem naprogram-
ovanych primyslovych aplikaci. Robotickad ramena s pridanou
inteligenci se priblizuji k lidskym schopnostem vnimani a
oteviraji tak nové moznosti automatizace.
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SNiIMAC HEX-E, HEX-H F/T
Automatizace usnadnénd
pocitem dotyku

TECHNOLOGIE OPTOFORCE

& Komplexni softwarovy balik
& Nejsou zapotrebi zadné znalosti programovani
& Funkce jako ukazovani na stred, vkladani,
rucni navadéni nebo zaznamenavani drahy
&  Presna detekce pritomnosti
& Udrzovani konstantni sily béhem pohybu
&  Dodani pocitu dotyku vasemu robotu

Prfedem naprogramované aplikace pro snimani sily OnRobot a
intuitivni uzivatelské rozhrani zajisti rychlejsi integraci a snadnéjsi
ovladani pomoci hmatu.

APLIKACE

w1 Montéaz Povrchové Gpravy: Testovani a kontrola
UNIVERSAL ROBOTS + v . . v o .
NS Odstranovani otfepd, kvality

brouseni, lesténi

TECHNICKE DETAILY

PARAMETR HEX-E - VYSOKA PRESNOST HEX-H - NiZKA DEFORMACE
Velikost @70 x37,5mm @70 x 37,5 mm

Jmenovita Fx, y, z (vSechny sméry) 200 N 200N

Jmenovity tocivy moment Tz: 6,5 Nm Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm
Rozliseni (bez Sumu) Fxy: 0,2 NFz:0,8 N Fxy:0,5NFz: 1N

Jmenovita deformace Fxy: £1,7 mm Fz: £0,3 mm Fxy: £0,6 mm Fz: £0,25 mm

Kompatibilni s Universal Robots, KUKA




@robot

GRIPPER RG2-FT

Prohlédnéte si a dotknéte
se predmétd s inteligentnim |,
uchopovanim Y

Gripper se snimacem F/T na koncich prstt

Detekuje vyrobek s pouzitim bezdotykového snimace
Detekuje nebezpedi proklouznuti predtim, nez nastane
Presna a jednoducha korekce hloubky

Integrovany software pro vkladani s regulaci sily

Snimac sily a toc¢ivého momentu pro zajisténi presnosti stroje
obsluha, montazni prace a kolaborativni operace

WRRRRQE

S OnRobot RG2-FT muizZete automatizovat vysoce presné
montazni ukoly. 60sé snimace F/T vestavéné na Spickach prstd
umoznuji extrémné presné uchopeni pro lepsi kvalitu vyroby.

APLIKACE
Y &,

Montéaz Pick & Place Obsluha stroju

TECHNICKE DETAILY

VSEOBECNE VLASTNOSTI MINIMUM TYPICKY MAXIMUM
Celkovy zdvih 0 mm - 98 mm
Rozliseni polohy prstu - 0,1 mm -

Sila sevreni (nastavitelnad) 3N - 40 N

SNiMAC SiLY Fxy Txy Tz
Jmenovita kapacita (N.C.) 20N 0,7 Nm 0,5Nm
Rozliseni bez Sumu 0,1N 0,008 Nm 0,005 Nm

BEZDOTYKOVY SNiMAC MINIMUM TYPICKY MAXIMUM
Rozliseni - 2 mm -

Kompatibilni s Universal Robots, KUKA




Kontaktujte svého mistniho distributora

Nastroje pro roboticka ramena OnRobot se prodavaji prostiednictvim sité certifikovanych

distribu¢nich partnerd.
Najdéte si svého mistniho distributora na onrobot.com/distributors

Mistni distributor

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Dansko

+45 53 53 57 37





