Magazin unicpentru dispozitive
de capat de brat

OnRobot furnizeaza toate tipurile de solutii senzoriale
si de prindere pentru automatizare industriala
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Noi va ajutam sa
economisiti, Profitul
dumneavoastra creste

OnRobot furnizeaza tehnologii senzoriale si de prindere de ultima generatie pentru companii interesate de
automatizare industriald. Puteti gasi toate tipurile de sisteme senzoriale pentru aplicatii asociate, precum
asamblare, finisarea suprafetelor, ridicare si amplasare, supraveghere sau testare masini.

Instalarea robotilor dumneavoastra nu a fost niciodata mai usoara. Cu un timp de instalare redus cu 30%,
produsele OnRobot reprezinta alegerea ideala pentru proiectele executate intr-un timp scurt si in medii in
care robotii sunt repozitionati des.

OnRobot dezvolta sisteme senzoriale si de prindere care nu doar functioneaza eficient. Prin utilizarea
solutiilor OnRobot Plug&Produce, beneficiati de un confort optim la instalare si programare, iar
repozitionarea robotilor nu a fost niciodata mai rapida.

Sisteme senzoriale si de prindere concepute pentru un
confort optim la instalare si programare

2 ()

Asamblare Testarea si inspectia Ridicare si
calitatii ionare

@

Supraveghere Finisare suprafete: Ambalare si
masini Debavurare, slefuire, lustruire amplasare pe paleti
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Rosborg, Denmark
Studiu de caz

La Rosborg Greenhouse, dispozitivele de capat de brat au
imbunatatit productivitatea si au redus munca monotona.
Confruntdndu-se cu cererea in crestere si Fluctuatiile
sezoniere, Rosborg Greenhouse a decis sa foloseasca RG6
pentru automatizarea proceselor referitoare la cresterea
si ambalarea ierburilor aromatice. Cu o forta usor de reglat,
graifarele pot culege si ambala ierburile aromatice cu grija,
fara a le strange sau deteriora. Flexibilitatea graifarului face
posibil ca Rosborg sa adauge produse cu dimensiune, forma si
greutate diferita pe aceeasi linie de ambalare.

"Am cautat un graifar care sa culeaga plante si flori cu
delicatete, fard sa le striveasca. Am ales un graifar R6G
deoarece are prinderea ampla si delicat3, fiind in acelasi timp
precis si flexibil,” explica Henning Jgrgensen.

Foarte intuitiv, personalul se poate adapta usor
Reduce volumul de muncd motononad

Prindere ampla si flexibila

Abilitati precise si flexibile

Rentabilitate sporita

Productie dublata in sezoanele de varf

fara pierderea profitului

QEQNANANANN

Cititi tot studiul de caz la onrobot.com
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SCHIMBATOR RAPID

Schimbare rapida si usoara a sculei
Complet colaborativ fara margini ascutite
Mecanism de blocare redundant
Repetabilitate mare

Cel mai usor si mai mic din clasa sa

QEQEANONN

Patentat, fiabil si cu mecanism de blocare usor
de folosit, structura extra pentru blocarea in
siguranta si resorturi de blocare, Quick Changer
este un produs unic, ideal pentru toate aplicatiile
cu roboti colaborativi.

Cu Quick Changer veti avea schimbatorul cel mai
usor si mai rapid de scule pentru to ceea ce aveti
nevoie din cutie.

DETALII TEHNICE

PARAMETRU
Repetabilitate
Tip ISO
Compatibil
Sarcina utild

Compatibil cu Universal Robots
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Prezentare generala a produsului

GRAIFAR RG2 RG6 GRAIFAR DUAL
GRAIFAR

RG2-FT SENZOR HEX-E, GECKO
GRAIFAR HEX-H F/T GRAIFAR

VG10 SCHIMBATOR
GRAIFAR CU VID RAPID
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GRAIFAR RG2 SI RG6

Sisteme de prindere usor
de implementat in productie
pentru o rentabilitate sporita

Fara cabluri exterioare

Montura de prindere reglabila
Feedback de prindere

Calculare automata a sarcinii utile si TCP
Compensarea profunzimii

Degete care pot fi personalizate

Sistem de prindere dublad

Dual
sistem de
prindere

VRRRRLQE

Sistemele de prindere asociate RG2/RG6 sunt
solutii usor de implementat in productie.
Instalarea rapida si programarea simpla reduc
cu 30% timpul de pregatire pentru utilizare.

APLICATII

t Supravegherea Ambalare si Asamblare Ridicare si
. UNIVERSAL ROBOTS+ .. o .
cerifed masinilor amplasare pe pozitionare

paleti

DETALII TEHNICE

PARAMETRU RG2 RG6
Sarcina utild 2 kg 6 kg
Forta de prindere 3-40N 25-120N
(rezolutie 1 N)

Cursa totala (rezolutie 1 mm) 110 mm 160 mm

Durata cursa (0-110/40-20) 950 ms /200 ms 950 ms /200 ms
Greutate produs 650g 1000 g

Feedback Forta (3-40 N) si Forta (25-120 N) si

detectare latime (0-110 mm) detectare latime (0-160 mm)

Compatibil cu Universal Robots
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Graifar cu vid VG10

Manipuleaza o varietate mare
de obiecte de mai multe
marimi fara alimentare cu aer

Fara cabluri exterioare sau alimentare cu aer
Prindere duala cu canale de vid individuale
Reglarea flexibila a bratelor cu ventuze
Ventuze configurabile

Senzori vid cu feedback

QEQEANONN

VG10 este proiectat special pentru aplicatii cu roboti
colaborativi. O solutie adevarata Plug & Produce, VG10
este gata de functionare imediat ce este scos din cutie
si intrd in productie in mai putin de 30 minute.

APLICATII

.

Ambalare si Ridicare si Supravegherea
' UNIVERSAL ROBOTS+ o o .
Gerifed amplasare pe pozitionare masinilor
paleti

DETALII TEHNICE

PARAMETRU
Bratul poate manipula piese cu dimensiuni de 10x10mm pana la 500x500mm

Prindere duala cu canale de vid individuale

Sarcind utila
Vid reglabil
Suporta
Pompa de vid
Ventuze

Brate

Timp prindere

Timp eliberare
IP

Greutate

Compatibil cu Universal Robots

pana la 10 kg

0-80%

24V 1/O si MODBUS RTU RS485
Integrata, BLDC electric

1-16 buc.

4

0,35 sec

0,20 sec

54

1,7kg
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SISTEM DE PRINDERE
GECKO

Se fixeaza ca o soparla
si creste nivelul de
automatizare

-KO GRIPPER

Prinde cu aderenta soparlei Gecko

Ridica obiecte plate fara sistem pneumatic
Poate ridica obiecte lucioase sau poroase
Prindere instantanee

Senzor de incarcare integrat pentru o prindere precisa
Senzor de proximitate - prezenta unei componente in
falca sistemului de prindere

R

Tehnologia gecko OnRobot inspirata din natura face posibild atasarea si ridicarea
oricaror suprafete plane sau nivelate. Tehnologie cu prindere simpla si rapida pentru
aplicatii de ridicare si pozitionare.

APLICATII

) o ) Tehnologie
Ambalare si Ridicare si L .
inspirata din natura
amplasare pe pozitionare
paleti

DETALII TEHNICE

SARCINA UTILA MAXIMA iN KG OTEL LUSTRUIT / ACRILIC / STICLA / TABLA
Mediu de tip alimentar 41/4,1/3,3/3,1
Alte medii - cu sistem de curatare 1,6/16/13/1,3

SPECIFICATIE SAU CARACTERISTICA VALOARE / COMENTARII
SISTEM DE PRINDERE

Fixeaza piesa in cazul unei pene de curent? Da

Interval senzor de proximitate 0-260 mm

Preincarcare necesard pentru aderentd maxima 125N

VENTUZA

Interval de inlocuire 100.000 de cicluri

Compatibil cu Universal Robots, Kawasaki, FANUC
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Implementarea robotilor inteligenti -
si cresterea nivelului de automatizare

Produsele OnRobot deschid noi posibilitati de automatizare
si permit automatizarea unor actiuni care, mai inainte, nu era
posibild. Cu produsele si pachetele software cuprinzatoare
OnRobot, obtineti ,accesul [a” numeroase aplicatii industriale
preprogramate. Prin addugarea inteligentei la bratele
robotice, acestea devin mai apropiate de abilitatile senzoriale
umane, deschizand astfel noi posibilitati de automatizare.
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SENZOR HEX-E, HEX-H F/T

Automatizarea simplificata
prin simtirea atingerii
TEHNOLOGIE OPTOFORCE

& Pachet software cuprinzator
&~ Nusunt necesare abilitati de programare
& Functii ca fixare la centru, introducere,
ghidarea bratului sau inregistrarea traseului
&  Detectare precisa a prezentei
&~  Mentine o fortad constanta in timpul deplasarii
& Adauga simtul atingerii robotului dumneavoastra

Aplicatiile OnRobot presetate pentru detectarea fortei si
interfata cu utilizatorul intuitiva asigura integrarea mai
rapida si functionarea mai usoara cu sesizarea atingerii.

o ' ' '

Asamblare Finisare suprafete: Testarea si inspectia
Debavurare, slefuire, lustruire calitatii

UNIVERSAL ROBOTS+
Certified

DETALII TEHNICE

PARAMETRU HEX-E - PRECIZIE MAXIMA HEX-H - DEFORMARE REDUSA
Dimensiune @ 70x37,5 mm @ 70x37,5 mm

Fx, y, z nominala (toate directiile) 200N 200N

Cuplu specificat Tz: 6,5 Nm Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm

Rezolutie (fard zgomot) Fxy:0,2N Fz: 0,8 N Fxy:0,5N Fz: 1N

Deformare nominala Fxy: £1,7 mm Fz: £0,3 mm Fxy: £0,6 mm Fz: 0,25 mm

Compatibil cu Universal Robots, KUKA
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SISTEM DE PRINDERE
RG2-FT

Vede si atinge obiecte
cu prindere inteligenta

Sistem de prindere cu senzor fortd/cuplu in varful degetelor
Detecteaza piesa de lucru cu ajutorul senzorului de proximitate
Detecteaza riscul alunecarii inainte ca aceasta sa survina
Compensare precisa si simpla a profunzimii

Software integrat pentru introducere cu control al fortei
Senzor fortd/cuplu pentru a permite efectuarea de

sarcini precise de asamblare si supraveghere a masinilor

si functionarea in asociere

QEQNANANANN

Puteti automatiza sarcini de asamblare de mare precizie cu OnRobot RG2-FT.
Senzorii fortd/cuplu cu 6 axe incorporati in degete ofera o prindere extrem de
precisa pentru o mai buna calitate de productie

APLICATII
Y &,

Asamblare Ridicare si Supraveghere
pozitionare masini

DETALII TEHNICE

PROPRIETATI GENERALE
Cursa totala

Rezolutia pozitiei degetelor
Forta de prindere (reglabila)

SENZOR FORTA Txy Tz
Capacitate nominald (N.C) 0,7 Nm 0,5Nm

Rezolutie fara zgomot 0,008 Nm 0,005 Nm

SENZOR DE PROXIMITATE MAXIM
Rezolutie -

Compatibil cu Universal Robots, KUKA




Contactati distribuitorul local

Dispozitivele de capat de brat OnRobot sunt comercializate intr-o retea de distribuitori autorizati.

Contactati distribuitorul local pe onrobot.com/distributors

Distribuitor local

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Danemarca

+45 53 53 57 37





