Punkt kompleksowej obstugi
osprzetu na koncu ramienia

OnRobot zapewnia wszelkie rozwigzania chwytajace i
czujnikowe na potrzeby automatyki przemystowe;j
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Zapewniamy oszczednosci,
Ty zwiekszasz zyski

OnRobot dostarcza najnowoczesniejsze technologie chwytakowe i czujnikowe dla firm zainteresowanych
automatyka przemystowa. Znajda tu Panstwo wszelkie rodzaje systeméw czujnikowych do zastosowan
wspotpracujacych, jak montaz, wykonczenie powierzchni, podnoszenie i umieszczanie, dozorowanie
maszyny lub testy.

Wdrozenie naszego inteligentnego robota nigdy wczesniej nie byto tak tatwe. Dzieki skréceniu czasu
wdrozenia o 30% produkty firmy OnRobot s3 oczywistym wyborem w projektach i Srodowiskach o
krétkim czasie realizacji, w ktorych roboty czesto wdraza sie ponownie.

OnRobot opracowuje systemy chwytakowe i czujnikowe, ktére nie tylko wydajnie dziataja. Dzieki
zastosowaniu prawdziwych rozwigzan Plug & Produce firmy OnRobot zyskajg Panstwo najwyzszy
komfort instalacji i programowania, a ponowne wdrozenie bedzie szybsze niz kiedykolwiek wczesniej.

Systemy chwytakowe i czujnikowe zaprojektowane z
mysla o zapewnieniu najwyzszego komfortu instalacji i
programowania

GO

Montaz Badanie i kontrola Pick & Place
jakosci

@

Dozorowanie Wykanczanie powierzchni: Pakowanie i

maszyny usuwanie zadzioréw, paletyzacja
szlifowanie, polerowanie
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Rosborg, Dania
Studium przypadku

W szklarni Rosborg wspotpracujacy osprzet konca ramienia
narzedzia zoptymalizowat wydajno$¢i zredukowat monotonng
prace. W zwigzku z rosngcym popytem i zmiennoscia
sezonowg szklarnia Rosborg postanowita wykorzysta¢ RG6
do zautomatyzowania proceséw dotyczacych uprawy i
pakowania ziét. Dzieki tatwo regulowanej sile chwytaki moga
delikatnie zbiera¢ i pakowac ziota, bez ryzyka ich $ciskania
lub uszkodzenia. Elastycznos$¢ chwytaka umozliwia szklarni
Rosborg dodawanie do tej samej linii pakujacej produktéw o
réznych rozmiarach, ksztattach i wadze.

LSzukaliSmy chwytaka do delikathnego podnoszenia ziét i
kwiatéw bez ich zgniatania. Wybralismy chwytak R6G z uwagi
na szeroki i delikatny chwyt oraz precyzje i elastycznos¢”
wyjasnia Henning Jgrgensen.

& Tak intuicyjny, ze pracownicy moga go
bezproblemowo ponownie wdraza¢

&  Redukcja monotonnej pracy

&  Szeroki i delikatny uchwyt

&  Precyzyjne i elastyczne mozliwosci

& Szybki zwrot z inwestycji

&  Podwojenie produkcji w szczytowych

okresach bez utraty zysku

Przeczytaj historie przypadku w catosci na stronie onrobot.com
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SZYBKA ZMIENIARKA

tatwa i szybka wymiana narzedzi

Petna wspétpraca bez ostrych krawedzi
Nadmiarowy mechanizm blokujacy
Wysoka powtarzalnosé

Najnizsza waga i wysokos¢ w swojej klasie

QEQEANONN

Opatentowany, niezawodny i tatwy w uzyciu
mechanizm blokujacy, dodatkowa konstrukcja
zabezpieczajaca i sprezyny blokujace sprawiaja,
ze szybka zmieniarka jest wyjatkowym produktem,
idealnym dla wszystkich zastosowan robotow
wspotpracujacych.

Dzieki zastosowaniu szybkiej zmieniarki
dysponujesz najprostsza i najszybszg zmieniarka
narzedzi ze wszystkim, czego potrzebujesz w
zestawie.

INFORMACJE TECHNICZNE

PARAMETR
Powtarzalnos¢
Rodzaj ISO
Zgodny
Udzwig

Zgodne z Universal Robots
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Informacje o produkcie

CHWYTAK RG6 PODWOJNY
RG2 CHWYTAK CHWYTAK

RG2-FT CZUJNIK HEX-E, GECKO
CHWYTAK HEX-H F/T CHWYTAK

VG10 SZYBKA

CHWYTAK ZMIENIARKA
PODCISNIENIOWY
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CHWYTAKI RG2 I RG6
Chwytaki Plug & Produce, aby
zwiekszy¢ zwrot z inwestydji

Brak zewnetrznych przewodéw

Regulowane mocowanie chwytaka

Informacje zwrotne o chwytaniu
Automatyczne obliczenie udzwigu i TCP
Kompensacja gtebokosci

Koncéwki palcéw z mozliwoscia dostosowania
Podwéjny chwytak

Podwojny
Konfiguracja
chwytaka

VRRRRLQE

Wspoétpracujace chwytaki RG2/RG6 to prawdziwe
rozwiazania Plug & Produce. Szybka instalacja i
proste programowanie skraca czas wdrozenia o 30%.

ZASTOSOWANIA

g\ UNIVERSAL ROBOTS +
Certified

INFORMACJE TECHNICZNE

Pakowanie i Montaz Pick & Place

paletyzacja

Dozorowanie
maszyny

PARAMETR

Udzwig

Sita chwytania
(rozdzielczos¢ 1 N)

Posuw catkowity
(rozdzielczo$¢ 1 mm)

Czas posuwu (0-110/40-20)
Waga produktu

Informacje zwrotne

Zgodne z Universal Robots

RG2
2 kg
3-40N

110 mm

950 ms /200 ms

650 g

Wykrywanie sity (3-40 N) i
szerokosci (0-110 mm)

RG6
6 kg
25-120N

160 mm

950 ms / 200 ms

1000 g

Wykrywanie sity (25-120 N) i
szerokosci (0-160 mm)
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Chwytak podcisnieniowy VG10 *
Obstuga réznych elementéw
w wielu réznych rozmiarach
bez doprowadzenia powietrza

Brak zewnetrznych przewodéw lub doprowadzania powietrza
Podwaéjny uchwyt z pojedynczymi kanatami podcisnienia
Elastyczna regulacja ramion przyssawki

Konfigurowalne przyssawki

Informacje zwrotne z czujnikéw podcisnienia

QEQEANONN

Model VG10 zostat specjalnie zaprojektowany do zastosowan
robotéw wspétpracujgcych. VG10, prawdziwe rozwigzanie
Plug & Produce, dziata bezposrednio po wyjeciu z opakowania
i wprowadzeniu do linii produkcyjnej w mniej niz 30 minut.

ZASTOSOWANIA

.

t Pakowanie i Pick & Place Dozorowanie
 UNIVERSAL ROBOTS + .
Gertifed paletyzacja maszyny

INFORMACJE TECHNICZNE

PARAMETR

Ramie moze manipulowac elementami obrabianymi pomiedzy 10x10 mm a 500x500 mm
Podwdéjny uchwyt z dwoma osobnymi kanatami podcisnienia

Udzwig do 10 kg

Regulowane podcisnienie 0-80%

WSsparcie wej./wyj. 24 V oraz MODBUS RTU RS485
Pompa podcisnienia Zintegrowany, elektryczny BLDC
Przyssawki podcisnieniowe 1-16 szt.

Ramiona 4

Czas chwytania 0,35s

Czas zwalniania 0,20 s

IP 54

Waga 1,7 kg

Zgodne z Universal Robots
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CHWYTAK GECKO

Zastosuj chwyt gekona @ robet
| usprawnij automatyzacje

wo> @
owi @
wamod @

SWIWOD
b

Chwyta przyssawka przypominajaca konczyne gekona
Podnosi ptaskie przedmioty bez uktadu pneumatycznego
Moze podnosic¢ przedmioty twarde lub porowate
Natychmiastowe chwytanie

Wbudowany czujnik obciagzenia zwieksza
precyzje chwytania

Czujnik zblizeniowy — obecnos¢ czesci

:CKO GRIPPER

QEQEANONN

Q

Inspirowana naturg technologia OnRobot gecko pozwala
na mocowanie i podnoszenie kazdego rodzaju ptaskich'i
gtadkich powierzchni. Szybka i tatwa technologia chwytania
do zastosowan Pick & Place.

ZASTOSOWANIA

Pakowanie i Pick & Place Technologia
paletyzacja inspirowana naturg

INFORMACJE TECHNICZNE

MAKSYMALNY UDZWIG W KG POLEROWANA STAL / AKRYL / SZKtO / BLACHA
Srodowisko do kontaktu z zywnoécia 4.1/4.1/3.3/3.1
Inne $rodowiska — z systemem czyszczacym 16/1.6/13/1.3

SPECYFIKACJA LUB CECHA WARTOSC / UWAGI
CHWYTAK

Utrzymuje cze$¢ przy awarii zasilania? Tak

Zasieg czujnika zblizeniowego 0-260 mm
Obciazenie wstepne wymagane do 125N
maksymalnego przylegania

PODKtADKA

Czestotliwos¢ przezbrojenia 100 000 cykli

Zgodne z Universal Robots, Kawasaki, FANUC
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Wdrazaj inteligentne roboty
| usprawniaj automatyzacje

Produkty OnRobot stwarzajg nowe mozliwosci automatyzacji
i umozliwiaja automatyzacje zadan, wczesniej nieosiggalnych.
Dzieki produktom OnRobot i kompleksowym pakietom
oprogramowania masz dostep do wielu wstepnie
zaprogramowanych  aplikacji przemystowych. Dodanie
elementéw inteligentnych do ramion robota przybliza je
do mozliwosci ludzkich zmystéw i otwiera nowe mozliwosci
automatyzagji.
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CZUJNIK HEX-E, HEX-H F/T

Automatyzacja uproszczona
dzieki zmystowi dotyku
TECHNOLOGIA OPTOFORCE

&  Wszechstronny pakiet oprogramowania

& Brak wymogoéw w zakresie umiejetnosci programowania

& Takie funkcje, jak wskazywanie srodka, wktadanie, @
prowadzenie reczne lub rejestracja sciezki

&  Precyzyjne wykrywanie obecnosci \

&~ Utrzymywanie statej sity podczas poruszania

&  Dodaje robotowi zmyst dotyku

Wstepnie zaprogramowane aplikacje OnRobot do wykrywania
sity oraz intuicyjny interfejs uzytkownika przyspieszajg integracje
i utatwiajq obstuge dzieki zmystowi dotyku.

ZASTOSOWANIA

Montaz Wykanczanie powierzchni: Badanie i kontrola
UNIVERSAL ROBOTS + usuwanie zadzioréw, jakosci

szlifowanie, polerowanie

INFORMACJE TECHNICZNE

PARAMETR HEX-E — WYSOKA PRECYZJA HEX-H — NISKI POZIOM
ODKSZTALCEN

Wymiary @70 x 37,5 mm @70 x 37,5 mm

Znamionowe Fx, y, z 200 N 200 N

(wszystkie kierunki)

Znamionowy moment obrotowy Tz:6,5Nm Txy: 10 Nm Tz: 13 Nm Txy: 20 Nm

Rozdzielczos¢ (bezszumowa) Fxy:0,2N Fz: 0,8 N Fxy:0,5N Fz: 1N

Odksztatcenie znamionowe: Fxy: #1,7 mm Fz: £0,3 mm Fxy: #0,6 mm Fz: 0,25 mm

Zgodne z Universal Robots, KUKA
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CHWYTAK RG2-FT
Wykrywanie i dotykanie
przedmiotdw za pomoca
inteligentnego chwytaka

Chwytak z czujnikiem F/T na kofcéwkach palcow

Wykrywa obrabiany element za pomoca czujnika zblizeniowego
Wykrywa ryzyko wyslizgniecia przed jego wystapieniem
Precyzyjna i prosta kompensacja gtebokosci

Zintegrowane oprogramowanie do wktadania z kontrolowang sitg
Czujnik sity / momentu obrotowego umozliwia precyzyjne
dozorowanie maszyny, prace montazowe i zadania polegajace
na wspobtpracy

QEQNANANANQ

OnRobot RG2-FT umozliwia automatyzacje zadan montazowych o wysokiej precyzji.
Wbudowane 6-osiowe czujniki F/T na koncéwkach palcéw zapewniaja niezwykle
doktadne chwytanie, a tym samym lepsza jakos$¢ produkgji

ZASTOSOWANIA
Y &,

Montaz Pick & Place Dozorowanie

maszyny

INFORMACJE TECHNICZNE

WEASCIWOSCI OGOLNE MINIMUM TYPOWE

MAKSIMUM

Posuw catkowity
Rozdzielczos¢ pozycjonowania palca
Sita chwytania (regulowana)

CZUJNIK SILtY

Wydajnos¢ znamionowa (N.C)

Rozdzielczo$¢ bezszumowa

CZUJNIK ZBLIZENIOWY
Rozdzielczos¢

Zgodne z Universal Robots, KUKA

0mm

3N

Fxy
AR\
0,1N

MINIMUM

0,1 mm

Txy
0,7 Nm
0,008 Nm

TYPOWE

2 mm

98 mm

40 N

Tz
0,5 Nm
0,005 Nm

MAKSIMUM




Skontaktuj sie z najblizszym dystrybutorem

Osprzet konica ramienia OnRobot jest sprzedawany poprzez sie¢ certyfikowanych partneréw dystrybucyjnych.

Znajdz lokalnego dystrybutora na onrobot.com/distributors

Lokalny dystrybutor

sales@onrobot.com

www.onrobot.com

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Dania

+45 53 53 57 37





