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1. L&i ndi dau: Cong nghé Gecko Gripper

Gecko Gripper 1a mot kep robot st dung s bam dinh 1ay cdm hirng tir con tac ké dé nhit
nhitng vat phang ma khong cé hé théng khong khi.

1.1. Danh muc Gecko Gripper

Mounting Face ~.

Kﬁ LEDs
, % Connectors

Gripper Base -

Ultrasonic

Sensor Gripping Face

Pads

Hinh 1. Danh muc Gecko Gripper.

Thiét ké cha tay kep gobm c6 mot chan dé co ciu tric ma duoc bao quanh bai dién tlr cdm bién
va diéu khién. Phia trén cling ctia chan dé& cé cau tric |a mat nang, va duoc gan chat vao robot.
Phia trudc cila mdt nhac nay, mit hitgdm cé bén miéng dém huat sdp x&p theo khung lwdi 2x2
giup thye hién hanh déng két dinh. Cac miéng dém c6 mot céng nghé két dinh ddc quyén cho
phép tay kep dé két dinh hiéu qua va nhac nhitng vat phang va tron tru ma khéng cé hé théng
khdng khi. Cac miéng dém kep cé thé thao roi va thay thé hoan toan nhu mét phan trong ké
hoach bdo dudng dinh ky duwoc khuyén nghi. M3t nhic cling chira mot bd cdm bién siéu dm
giup theo dai sy hién dién cGa d6 vat. Mat trudc cla tay kep hién thj bén (4) dén LED cho biét
thong tin trang thai cla tay kep. Ba (3) cong két ndi danh cho dién tay kep, thdng tin lién lac, va
dién cho hé thang vé sinh ap dién ddc 1ap tuy chon nam & phia bén phai clia chan dé cla tay
kep. Dién (24V) duoc cap thdng qua cdng két néi 1/0. Dt liéu dugc truyén qua mot trong hai
cong két ndi Ethernet (8 chan) hodc cdng két néi 1/0 (10 chan).

1.2. Cach hoat déng clia Gecko Gripper



Gecko Gripper dinh vao bé mat do vat phang va tron théng qua co ché tuong tu dugc mot
con tac ké that s dung (cac lyc van der Waals). Biéu ndy dwoc thyc hién thdng qua tiép xuc
v&i miéng dém dinh theo kiéu nap tdi-git-nha.

Tay kep tao ra dd bam dinh bang cach nap tai cdc miéng dém véi mot lwc nhé phu hop voi

4

bé mat cla do vat.
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Hinh 2 Tay kep Gecko ddt trén bé mdt (bén trdi) va thuc hién mét e nap tdi, nén cdc miéng dém (bén phdi).

Sau khi nap tai, tay kep cé thé gilt va di chuyén d6 vat ma khéng can ap dung thém luc.
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Hinh 3 Tay kep c6 thé ndng duoc bé mit.

Theo nhu thiét 1ap cla giao thirc robot, tay kep s& nha d6 vat bang cach rat cac miéng dém
vao hdp kep. Cac miéng dém kep cé thé tdi s&r dung va khdng dé lai can “dinh” trén bé mat.
Cac miéng dém s& hao mon dan theo thoi gian (tuy thudc vao vat liéu cha d6 vat) va cé thé
dé dang thay thé bang cong cu thay miéng dém. Hon nita, cong nghé miéng dém gidng tac
ké cho phép tay kep dinh va nha theo khung thi gian nhanh (vi du nha 500 milli gidy).
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Hinh 4. Tay kep Gecko co cdc miéng dém dinh dé tdch khéi bé mdt.
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1.3.Tong quan vé nguyén tac hoat déng chinh

Do co ché hoat déng ddc ddo cla Tay kep Gecko, diéu quan trong la phai hiéu cdc nguyén
tac hoat ddng chinh sau day dé sir dung tay kep mot cach chinh xac va dé dat dugc hiéu
suat kep t6i wu. Diéu nay la RAT quan trong.

P06 nhdm bé mit anh huwdng dén kha ning dinh

Tay kep Gecko hoat dong tot nhat véi cac bé mat cé d6 bdng cao ma cho phép tiép xic
toi da gilta cdc miéng dinh va bé mat nén. Khi bé mat trd nén it min, sé can luc nap tai
I&n hon dé dinh bé mat. B& mat m& nén dugc xem xét 1a gidi han dd nham bé mat tdi
da ma tay kep c6 thé dinh.

Xem Phan 9.4 dé biét thém théng tin.

Piéu kién méi trwdng dnh hwédng dén kha ning dinh

Cac miéng dém dinh st dung lwc van der Waals dé dinh vao bé mat. Néu cé bui hay
manh v& trén bé mat nén, cdc miéng dém sé twong tac vdi cac hat nay thay vi vai bé
mat. Nhirn bé mat cé bui, ddu m&, dau, hodc uét sé khéng dinh duwgc vao Tay kep
Gecko. Tay kep hoat déng tot nhat vdi cac bé mat sach s&, min mang, va khé.

Xem Phan 9.5 cho biét thém théng tin.

Lwe nap tai xac dinh luc tai trong toi da

Lwc bdm dinh ciing phu thudc vao mirc d6 cla luc nap tai dugc thuc hién véi bé mat.
Luc nap tai nay cling phu thudc vao d6 nhan hodc nham clia bé mit. Mot ngudng luc
nap tai tdi thiéu can cé dé dinh va di chuyén bat ky tai trong nao. Luc tai trong nay sau
do sé tang vdi mirc tang twong ing trong luc nap tai. Cudi cung, luc tai trong cling duoc
b3o hoa &@ mét s6 luc nap tai cu thé theo loai vat chat va diéu kién van hanh.

Xem Phén 9.4 dé biét thém théng tin.

Piéu hoa chirc ning dinh vé&i hé théng phat hién va cham hodc an toan khac cha robot
Khi s&r dung Tay kep Gecko v&i mot robot & vi tri diéu khién, can phai can trong trong
giai doan dinh d6 vat dé khong tac dong tdi hé théng phat hién va cham cla robot. Lyc
|&n nhat ma tay kep sé& can dung trén mot do vat [a 150N dé cé dugc do bam dinh t6i



da. Dya trén loai robot va d6 vat cla ban, nén cé thé can thiét dé diéu chinh cac thiét
|4p hop tdc hodc va cham cuia robot dé ngan nglra viéc va cham véi robot khi ti€p xuc.

e Vj tri nhac va mdémen cla vat c¢6 thé lam mat tac dung cha lwc dinh
Thoéng s6 k§ thuat bam dinh cla Tay kep cho ring tam lwc hap dan cta vat 1a nam cach
déu gitra cac miéng dém. Néu tam lyc hap dan cla vat khdng nam & chinh gitta hodc cé
modmen ap dung cho vat, mémen vat robot cé thé lam gidm lwc bdm dinh cda tay kep
khién cho vat bj roi ra.
Xem Phdn 9.5 cho biét thém théng tin.

1.4.Cach hoat dong cla Hé thong vé sinh ap dién

Tay kep Gecko di kém vdi mot hé théng lam sach déc 1ap cé sir dung ap dién dé lam sach
miéng dém cla Tay kep Gecko & gitta mbi vong dinh/nha. Mot bd diéu van ap dién kich
thich cac yéu t6 4p dién da unimorph dén tan sd cdng hudng twong (ng (20-26 kHz), do dd,
lam rung manh phim cla tay kep, loai bé cdc hat bui tir bé mat. Hé théng vé sinh ap dién
can c6 mach dién bd sung trong khoang kep ma gitp lam ting dién 4p dau vao 1&én 225 Volt
(dinh dén dinh).

Xem Phu luc ctia Hé théng vé sinh dp dién dé biét thém théng tin; tiy chon nay khéng phdi
la tiéu chudn.



2. Su an toan

Tay kep Gecko 1a mot thiét bj cong nghiép, nham muc dich 1am khau tac dong cudi hodc cong cu
cho robot cdng nghiép. Tay kep dugc thiét k& dé thuc hién cédc hoat ddng nhac va dat d6 vat
phang, tron tru. Viéc st dung sai cé thé gay thiét hai cho Tay kep hoic thiét bi két ndi véi Tay
kep.

2.1. Hiéu luc va trach nhiém

Thoéng tin trong cudn cdm nang nay khong phai [a hwdng dan dé thiét ké mot ing dung
robot hoan chinh. Cac huédng dan an toan dwoc gidi han chi danh cho Tay kep Gecko va
khéng bao gdbm cac bién phap phong nglra an toan clia mot ing dung hoan chinh. Ung dung
hoan chinh phai duoc thiét ké va 1ap dat, phu hop vdi cac yéu cau an toan theo quy dinh tai
cdc tiéu chuan va quy dinh clda qudc gia noi irng dung duwoc cai dat.

Céc nha tich hop &ng dung chiju trach nhiém dam bao rang luat phap va cac quy dinh vé an
toan trong nuwdc cé lién quan dugc xem xét dén va rang bat ky méi nguy hiém dang ké trong

&ng dung hoan chinh duoc loai bo.

Diéu nay bao gébm, nhwng khéng gidi han:
e Thuc hién danh gid rai ro doi véi ing dung hoan chinh.

e Ddnh gid xem liéu rng dung hoan chinh cé duoc thiét ké va cai dat dung cach.

2.2.Han ché gidi han trach nhiém phap ly
Céc hudng dan an toan va cac thong tin khac trong tai liéu nay khdng phai la mot sy dam

bao rang nguoi dung sé khong bj chan thuong, ngay ca khi tat cd hudng dan da dwoc tuan
thu.

2.3.Canh bdo trong hudng dan nay

NGUY HIEM! Canh b&o nay cho thady mét tinh huéng rat nguy hiém, néu
khong tranh duoc, cé thé din dén chan thuong hoic tir vong. A

THAN TRONG Canh bdo nay cho thay mét tinh huéng nguy hiém ma néu khdng tranh
duwoc, cé thé dan dén chan thuong hodc hu hai cho thiét bi.

LUU Y
Canh bdo nay cho biét thém théng tin nhw 1&i khuyén hodc khuyén nghi.



2.4.Canh bao chung

Phan nay bao gdm nhitng cdnh béo vé viéc str dung Tay kep Gecko.

1.

10.

11.

12.

Hay dam bao rang Tay kep dugc I8p ding cach.
Hay ddm bao rang Tay kep khong va cham véi chuéng ngai vat.
Khong bao gio st dung Tay kep bi hu hdng.

Hay dam bao rang khdng dwoc cho chan hay tay ti€p xtc véi hodc nam giita khoang
Tay kep va mat nang khi Tay kep dang hoat ddng hodc trong ché dé giang day.

Dam bao tuan theo cac huwdng dan an toan cla tat ca cac thiét bj trong (rng dung.

Khoéng bao gio dwoc chinh stra Tay kep! Sira déi c¢é thé gay ra nhirng tinh huéng
nguy hiém.

OnRobot A/S TU CHOI MOI TRACH NHIEM NEU SAN PHAM B| THAY POI HOAC SUA
DOI THEO BAT CU’ CACH THU'C NAO.

Khi 13p dat thiét bj bén ngoai, hdy dam bao rang cac hudng dan an toan ca trong tai
liéu nay va trong cudn huéng dan bén ngoai dwoc tuan tha.

Néu Tay kep dugc sir dung trong cac irng dung ma khong duoc két néi véi mot robot
UR, diéu quan trong 1a can ddm bao rang cac két néi twong tu véi cdc dau vao co,
dau vao ky thuat s8, dau ra va cac két néi dién. Hiy dam bao rang ban st dung [énh
|ap trinh Tay kep Gecko ma phu hop véi irng dung cu thé cia ban. Dé biét thém
théng tin, xin vui long lién hé véi nha cung cap cda ban.

Khi Tay kep dugc két hop véi hodc lam viéc cung céc loai may c6 khad nang gy hu hai
dén Tay kep, thi khuyé&n cdo can thuc hién kiém tra tat ca cac chirc ndng riéng biét
bén ngoai khéng gian l1am viéc c6 kha nang nguy hiém.

Khi thdng tin phan hoi cla Tay kep (tin hiéu 1/0 san sang) duoc dwa vao dé tiép tuc
hoat déng va cd su cd sé gy thiét hai cho Tay kep va/hodc cdc may khéc, thi khuyén
cdo can st dung cac cdm bién bén ngoai bén canh théng tin phan hoi cha Tay kep
nham dam bao hoat ddng dwoc chinh xac ngay ca khi xay ra hdng héc. OnRobot A/S
khdng thé chiu trach nhiém cho bat ky thiét hai gdy ra cho Tay kep hodc cac thiét bj
khdac do 16i 1ap trinh cta Tay kep.

Khong duwoc dé Tay kep ti€p xtc vdi cac chat cé tinh 8n mon, man tia han, hodc bot
mai mon vi ching cé thé lam hdng Tay kep.



13. Quan sat cdac tiéu chuan hop tac néu nhan vién dirng trong pham vi hoat ddng cua
Tay kep.

14. Khéng bao gi®r van hanh Tay kep néu may ma Tay kep duoc gan vao khdng tuan thi
phap luat va cac tiéu chuin vé an toan tai qudc gia cha ban.

2.5. Muc dich str dung

Tay kep 1a mot thiét bj cong nghiép, nham muc dich [dam khau tac dong cudi hodc cong cu
cho robot céng nghiép. Tay kep dugc thiét ké dé thuc hién cédc hoat ddng nhac va dat nhiéu
loai d6 vat khac nhau.

Viéc sir dung két hop Tay kep, véi con ngudi & gan hodc trong khu vue lam viéc, chi danh
cho céc irng dung khdng ddc hai, noi ma (rng dung hoan chinh, bao gém ca d6 vat, khéng cé
bat ky rai ro ddng ké theo danh gia rdi ro cia rng dung cu thé.

Viéc str dung hodc ap dung sai léch so vé&i muc dich sir dung duoc xem la st dung sai muc
dich trai phép. Diéu nay bao gébm, nhung khong gidi han:

1. SU dung trong méi trwdng cé khd nang phat né.

2. St dung trong cdc rng dung y té va anh hudng Ién dén tinh mang con ngudi.

3. S dung trudc khi thuc hién danh gia rai ro.

2.6.Danh giad ruiro

Thuc hién danh gia rdi ro. B&i vi Tay kep dugc xem 1a mdy mdc hoan thién mot phan, nén
viéc 1am theo cac huwéng dan trong hudng dan sir dung cla tat cd cdc mdy bd sung trong
tng dung ciing rat quan trong. OnRobot A/S khuyén cdo rang cac nha tich hop st dung
hudng dan cla tiéu chudn 1SO 12100 va 1SO 10.218-2 dé thyc hién viéc danh gia rdi ro.

Nha tich hop nén xem xét céc tinh huéng nguy hiém sau khi thyc hién dénh gid rdi ro. Cé
thé cé thém tinh huéng nguy hiém tuy theo tinh hinh hodc &ng dung cu thé.

Chan tay mac kep gitta Tay kep va bé méit nén.

Da bij cat do canh sdc va dau nhon trén vat dwoc kep.

Hau qua do gan Tay kep khéng dung.

Vat roi ra khoi Tay kep, vi du do lwc dinh khéng chinh xdc hodc do robot ting téc
nhanh.

PwnNpE
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3. Khai dau: N6i dung

3.1.Tay kep GECKO
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Hinh 5 Ban vé CAD cta Tay kep Gecko va miéng dém.



3.2.Danh sach céc bd phan va s6

Tay kep Gecko, Phién ban 5, khéng
Tay kep Gecko V5 c6 hé théng vé sinh 4p dién
Bd phan miéng dém Tay kep
Gecko, khong c6 ap dién, 1 BS phan miéng dém Tay kep Gecko,
bd 4 miéng khdng cé 4p dién, 1 bd 4 miéng
Cép, day 10, bd day hai dau, dau két
ndi cai thing t&i dau két ndi duc

Cap Turck — day 10, 1/0 thang, dau két n6i M12 Eurofast

Cap Turck — day 8 Ethernet

RJ45 Cap, day 8, Ethernet, byc, M12, 5M
Chiéu dai M6X1.0 80mm Vit Dau

Bu ldng gan tay kep chup O cdm SS

Khéa Hex - 5mm danh cho
gan robot, 9" chieu daiténg = Khda Hex - 5mm danh cho gin

thé robot, 9" chiéu dai t6ng thé
Dung cu thao miéng dém Dao gan, 1-1 / 4" Réng x 0,075" LuGi
Gecko dao day cd vat canh

O dia USB OnRobot A/S -
hwéng dan sir dung & Giao Cay USB - hudng dan st dung &

dién GUI Giao dién GUI
AC / DC DESKTOP ADAPTER AC / DC DESKTOP ADAPTER 24V
24V 90W 90W

Huéng dan nhanh

Bdng 1 Danh sdch bé phén cua Tay kep Gecko va tily chon b6 sung.

3.3.Phan mém Tay kep Gecko

Phan mém giao dién ngudi dung dé cau hinh va van hanh Tay kep Gecko cé thé dugc tai vé
tir 6 dia USB OnRobot A/S kém theo hodc tir trang web OnRobot A/S:

https://onrobot.com/products/gecko-gripper/
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4. Hudng dan nhanh

Nhac nh& an toan
Lap dat va van hanh Tay kep Gecko can phai do cac chuyén gia dwoc dao tao thyc
hién.

NGUY HIEM Viéc xtr ly khéng ding cach tay kep va cac bo phan di A

BUOC 1:

BUOC 2:

BUOC 3:

BUOC 4:

BUOC 5:

kém trong khi két néi c6 thé giy thuong tich hoic tlr vong.

Cai dat Miéng dém va 13p Tay kep

Cai dat bdn miéng dém cua Tay kep Gecko bang cach chén ching vao méit dinh
clia tay kep. Tay kep Gecko sl dung hai vit (M6-1-80) dé gan két tryc tiép dén
mot robot Universal. Néu khdng, mot tdm lap dat phai dugc si dung (cho cac
thuwong hiéu robot khac). S dung khda hex 5mm dé chén va siét chat trong bu
|6ng dén 8 Nm.

Cap dién cho Tay kep

Tay kep Gecko duworc cap dién théng qua cdp 1/0. Hé théng vé sinh dp dién déc
14p can cé két ndi b6 sung modt ngudn nang lvong dién ap cao thdng qua cap
Piezo.

Sau khi dwoc cap dién, dén tin hiéu mau xanh s& nhap nhdy hai Ian sau khi cé
mot chit cham tré dé cho biét rang tay kep da hoan thanh chudi cap dién. Luc
nay ban dwoc khuyén cdo kiém tra tat ca cac chirc ndng cla tay kep st dung Giao
dién Windows Desktop GUI.

Cai dat giao dién GUI cua Tay kep Gecko
Cai dat Giao dién Windows Desktop GUI cua Tay kep Gecko tir 6 dia USB kém
theo hodc tlr trang web cia OnRobot A/S.

Thiét 1ap thong so tay kep

Chung téi khuyén nghi sir dung giao dién Desktop GUI dang robot-agnostic dé
kiém tra chirc ndng cla tay kep va lap trinh tay kep. Giao dién dé st dung nay
cho phép ban thiét 1ap mot s6 thdng s6 cha tay kep ma quy dinh trang théi cta
tay kep.

Van hanh Tay kep

Ban c6 thé van hanh Tay kep Gecko théng qua hai phuwong thirc giao tiép khac
nhau: 1/0 dién tlr va Ethernet TCP. Khi st dung cac phuwong thirc nay, ban cé thé
tao mot giao thirc dinh hoan toan tuy chon phu hop véi nhu cau cda minh.



5. Lap dat Tay kep trén robot

Viéc gan tay kep vao robot Ia mdt qua trinh nhanh chéng va don gidn. Déi véi tat ca cac mau
robot Universal, tay kep c6 thé dugc gan truc ti€p vdi robot va khong can cé tam I&p. DSi voi
mo hinh robot khéc, thi can cé tdm I3p hodc bd chuyén d6i khac.

5.1.Vat tu, dung cu, & thiét bj can thiét

Chuén bj céc vat tu, dung cu, va thiét bi sau day trudc khi cai dat:

Cac bd phan v Tay kep Gecko V5
Linh kién tay kep. v' B6 phan miéng dém tay kep Gecko
v' Cép Turck, day 10, I/0
v' Cap Turck, day 8, Ethernet RJ45
v Bu léng 1ap rap Tay kep (M6-1-80)
v" O USB OnRobot A/S c6 chira hudng dan
str dung va giao dién do hoa
Vat tw v’ DAy that zip (khuyé&n nghi)
Vat tw tiéu hao. v Tam gan cho cac mau robot thay thé
(khéng bat budc)
Cong cu v' Khda Hex, 5mm (di kém)
Can dé thuec hién I6p dit hodc sira chira v" Dung cu thdo miéng dém Gecko (di
nhuwng khéng cho vdn hanh. kem)
Trang thiét bi v" Adapter AC/DC Desktop 24V 90W (di
Cén thiét dé van hanh. kém)
v" B cép dién 24V DC
v" B cap dién cao ap cho hé théng vé sinh
ap dién tuy chon

Bdng 2 Vit liéu cai dét.

5.2.L3p d3dt co khi: Gan Tay kep

5.2.1. Danh sach cac b0 phan
Cac bo phan sau day di kém khi giao hang Tay kep Gecko:
v' Tay kep GECKO
v" B® phan miéng dém tay kep Gecko
v Vit gan x2
v Khéa Hex, 5mm (dé I3p tay kep)

5.2.2. Thong bdo an toan:



robot, vat liéu, hodc gy ton thuong hoidc tlr vong cho nhan
vién van hanh. Hay dam bdo rang tay kep dwoc chuyén gia c6
chuyén mon lap dit dang.

NGUY HIEM! Lap dat khong dung cach c6 thé dan dén hu hai cho tay kep, f

THAN TRONG Dam bao ring robot dworc tat dién hodc & trang thai tinh (khong chay
chuwong trinh) trwdc khi lap dat tay kep.

5.2.3. Quy trinh gan Tay kep

D6i vdi robot Universal, chuyén sang Budc 2 vi khéng can tdm gan.

Budc1l: L3p dat cac miéng dém Gecko vao tay kep truwdc khi lap dit tay kep vao
robot.

Hinh 6 Mt dinh cia Tay kep Gecko c6 bén miéng dém sé duoc chén vao.

Gan bdn (4) miéng dém cau Tay kep Gecko vao mat dinh bang cach sap
x&p cac khe cla 16 gan vao dai d6i rng trén miéng dém lap.

Hinh 7 Khe ctia 15 gdn (trdi) va ddi trén miéng dém Idp (bén phdi).



Hinh 8 S6p xép miéng dém Idp dé chén vao 16 gdn.

Cac nam chdm manh mé cha hé théng dinh ciia miéng dém s& gilp kéo
miéng dém vao vi tri. Sau khi cai dat, miéng dém sé c6 hoan toan ngang
bang véi bé mét ciia mét 13p cda tay kep.

Hinh 9 Ldp ddt miéng dém cudi trén tay kep. Chu y rdng cdc tdm bac mdi miéng dém duwoc Idp ngang béng vdi khoang
tay kep.



Budc2: Dung hai vit gdn (M6-1-80) dé gan tam gan vao robot. That chit mdi vit
dén 8 Nm bang cach dung khéa hex 5mm.
Budc nay chi danh cho robot khéng thudc thurong hiéu Universal.

Hinh 10 Tém gdn danh cho robot khéng phdi Universal.

Budc 3:  Sap x&p cac 16 trén mat gan cla Tay kep Gecko vdi cac 16 gan trén robot
(hodc tam gdn/bo chuyén déi tuy chinh).

Hinh 11 Hai 16 gén trén mdt gén cla tay kep.



Chén mdi vit gan (M6-1-80) vao phia trudc cla tay kep, xudng 8ng thoat,
va st dung khéa hex 5mm di kém dé vit vao vi tri. Thdt chdt méi vit dén 8
Nm bdng cdch ding khéa hex 5mm.

Hinh 12 Thdt chdt cdc 6c vit gén dé gdn tay kep vao robot béng cdch diing khda hex 5mm.

Diém trung tdm cong cu cla Tay kep Gecko khodng cé truc x- hodc truc y bu ddp cho
robot. Do d6, diém trung tam cong cu nam cach xa mit gan canh tay robot 185mm
(hwdng truc z).

Xem Phén 9.1dé biét kich thudc tay kep chi tiét.

Bay gi® ban d3 san sang dé ndi dién cho tay kep d3 gan (Muc 6.3).

5.3.L3p dat dién: N6i dién & Giao tiép vdi tay kep
5.3.1. Thong sb6 ky thuat cip dién

Tay kep Gecko duwgc cap dién qua cap I/0. Cap bay trén cap di kém s& can phai dwoc cat
tai ngudn dién ma dap rng nhu cau cla ban. Piéu nay cé thé bao gobm két ndi véi:
e ngudn cap dién ngoai 24V DC, 48W (danh dinh; t6i da 28V) (théng qua két ndi
thung di kem)
e Ngudn cap dién 24V DC tich hop bd cla b diéu khién robot

Hé théng vé sinh ap dién ddc 1ap cla Tay kep Gecko (tly chon) can cé ngudn dién cao ap
th hai.

e Xem Phu luc Hé théng vé sinh dp dién dé biét thém théng tin.



5.3.2. Giaotiép

Tuy thudc vao nhu cau dién va théng tin lién lac, cé hai cau hinh cdp cla tay kep c6 thé
cé (bao gbm hé théng vé sinh doc 13p):

e Dién va giao tiép st dung 1/0 ki thuat sb (1 cap)

e Dién st dung I/0 k{ thuat s6, Giao tiép qua TCP/IP Ethernet (2 Cép)

Hé théng vé sinh dp dién tuy chon can thém mot cap 4 chan.

1/0 ky thuat sé

v Giao tiép va dién 24V qua két ndi 10 chan (két ndi 8 chan khdng dugc st
dung cho giao tiép I/0 k§ thuat s6, chi cho Ethernet, xem duwdi ddy).

v' C6 thé duoc kiém sodt bai bat ky loai robot vai tin hiéu I/0 don gian.

v' Piém thiét 1ap mong mudn (vi du thdng s8 k§ thuat kiém sodt vi tri, théng sé
ky thuat kiém soat luc, thong s6 ki thuat nap tai, v.v.) 13 thiét 1ap dau tién st
dung Windows Desktop GUI, sau d6 Tay kep duwoc kiém soat bang cach sir
dung giao dién I/0.

v" Khéng can thiét cai dat phan mém robot.

Ban c6 thé cap dién cho Tay kep Gecko bang mét trong hai cach s dung 1/0:

1. Ban c6 thé cdm gidc cdm dau ndi truc tiép vao ngudn cap dién di kem.

2. Ban c6 thé loai bd dau ndi gidc cdm va sir dung mot ngudn cap dién 24V trén
bo diéu khién Robot ma ban muén (hodc ngudn khac). Tay kep Gecko sl
dung dudi 1 Amp (dinh va RMS).

Cap 1/0 k§ thuat s& duwgc cung cap vdi cac cong dé két ndi vai tay kep va cap bén
ndéi trén dau déi dién danh cho hé théng day dién truc ti€p va tuy chinh néu can
thiét dé tich hgp ching vdi hé théng cha ban.

Hinh 13 Thiét bj cdp hinh 1/0 k§ thudt s6 véi déu néi gidc thing (danh cho két néi truc tiép véi ngudn dién) va ddy dan vao/ra
khdc.



D3i vdi hé thong day dién cla cac kénh 1/0 dén két néi thich hop clda kénh, xem
Phan 8.1 Giao tiép 1/0 K{ thuét sé.

Ethernet
v Giao tiép qua két ndi 8 chan.
v' C6 thé duoc diéu khién bdi céc giao dién |ap trinh cla Universal Robot,
Kawasaki, va FANUC.
v’ Ciling c6 thé dugc kiém soat bang giao dién Windows Desktop GUI théng qua
két ndi Ethernet tryc tiép gitta may tinh va Tay kep.

Giao tiép Ethernet cho phép diéu chinh chd déng cac thdng so tay kep trong khi thong
s6 tay kep I/0 khéng thé dugc chd déng diéu chinh khi khéng cé Windows Desktop GUI.

5.3.3. Quy trinh cip dién va va Dau day Tay kep

Sau khi gan tay kep vao robot (Muc 6.2) va xac dinh mdt ngudn cung cap dién thich hop,
ban d3 san sang dé di day cho tay kep.

Ban sé& can cac loai cap dién va giao ti€p dwoc cung cap theo tay kep (cdp Turck, dédy 10,
1/0, va cdp Turck, déy 8, Ethernet RJ45) cling nhu nhiéu day that zip, vat tv twong tu dé
c6 dinh cap dé khéng gy can trd trong pham vi hoat ddng cua robot.

THAN TRONG Hay dam bao kiém tra tinh toan ven cla cac dau ndi trén bé tay
kep vi cac chan c6 thé dé dang bi cong va hw héng.

Budc1: K&t ndikép I/0 kj thuat s6 va day cap dién cho dau néi twong 'ng nam
trén bé tay kep.



@robot

__ SECKO GRippeg

Hinh 14 Két néi cdp dién/ I/O ky thudt sé vdi dau két ndi phi hop vdi tay kep.

Budc 2:  Néu sl dung giao ti€p Ethernet, cAm cdp Ethernet vao dau két néi tuong
(ng nam trén bé tay kep.

Hinh 15 Gdn cdp Ethernet vao ddu két néi pht hop trén bé tay kep.

Buwdc 3:  Chay (cac) day cap ra xa khoi tay kep doc theo robot dé cung cap dién va
bang diéu khién.



Hédy dém bédo dé€ lai dd dé chung ddy cdp dé cdp nay khéng bj céng trong
pham vi hoat déng déy du cua robot.

§iii

@ robot

GECKO GRIPPER

Hinh 16 C&p duoc di long léo doc theo cdnh tay robot.

Budc4: C6 dinh day cdp dé day cap s& van an toan ra trudc robot va pham vi hoat
doéng cta bé mat. Thir chay robot qua tat ca cdc chuyén déng du kién dé
dam bao rang day cap khong bi hu hdng trong qua trinh van hanh (xem vi
du vé xoay vong J-6 bén dudi).

. 4
Hinh 17 Xoay vong J-6 ma déy cdp dién va giao tiép khéng bi hw héng do chuyén déng cia robot.

Chung t6i khuyén nghj st dung cdc ddy thét zip; tuy nhién, chét két dinh
hodc déy cé dinh khdc cé thé phi hop hon cho cdc nhu céu cu thé cua
ban.

LUuY Tuy thudc vao giao thirc hodc diéu kién van hanh cta minh, ban cé thé
xem xét bd sung thém bao vé cau truc hodc cach dién cho cap.

5.3.4. Dén LED cho biét tinh trang vé dién va giao tiép



Bé cla Tay kep Gecko c6 dén LED cung cap thong tin hién thi nhanh chéng vé tinh trang
cla bén trang thai khac nhau.

Céc chi s6 LED va y nghta cta ching duoc trinh bay trong bang duéi day:
Mau 8n dinh Chép cham Chép nhanh

bién K&t ndi dién N/A N/A

mau xanh

I[o]

Loi N/A Canh bao (16i ndi bo); Tay  Lbi lén; Tay kep can dirng

D6 kep can bao tri; Kiémtra  lai ngay lap tirc va thuc hién
ban ghi 16i d€ biét chi tiét = diéu tra

Miéng N/A Do vat da bj roi D6 vat lién tuc bj roi va ban

dém ghi 16i dwoc cap nhat

Vang cam

Giao ti€p  Kétndigiaoti€ép  N/A N/A

Xanh

nuwdc bién

Bdng 3 Chi sé dén LED va y nghia cua ching.

Sau khi két néi dién va di day cap giao tiép gilta tay kep va nguén dién va bang diéu
khién, kiém tra xem dén LED trén bé tay kep c6 cho thay tay kep dang hoat déng binh
thudng khéng: mau xanh 13 6n dinh, mau xanh nudc bién 6n dinh, khdng c6 dén dé
hoac mau cam.

Hinh 18 Bén LED hién thj tay kep dang hoat déng binh thudng (dén dién mau xanh Id cdy 6n dinh, dén giao tiép mau xanh nuéc
bién 6n dinh, dén 15i va miéng dém tdt).



5.4. Luu y khi cai dat cho cac loai robot khac nhau

DE biét thong tin cai dat bé sung cho cac thwong hiéu robot khac nhau, hay truy cap vao
trang web Tay kep Gecko cliia OnRobot A/S:

https://onrobot.com/products/gecko-gripper/



https://onrobot.com/products/gecko-gripper/

6. Thiét |ap cac thdng sb cla tay kep

Ban cd thé tao mét giao thirc dinh tuy chinh hoan toan phu hgp véi théng s6 ki thuat giao thirc
clia minh bang céch st dung giao dién GUI clia Tay kep Gecko. Trong giao dién GUI, ban c6 thé
xac dinh cdc diém luc nap tai cla tay kep va pham vi siéu 4m va lwu cac nhiéu trang thai cda tay
kep dé sir dung trong tuong lai.

6.1. Cai dat giao dién Windows Desktop GUI

OnRobot A/S cung cap mét giao dién d6 hoa ngudi dung (GUI) Windows desktop than thién
dung dé 13p trinh va diéu khién Tay kep Gecko théng qua cép Ethernet.

Nhirng khuyén nghi vé yéu cau phin mém:

v Cai dat Windows 7 Service Pack 1 hodc cao hon (phién ban x86 hodc x64)
v' Cai dat .NET Framework 4.7 hodc cao hon

6.1.1. Cai dat giao dién Desktop GUI:

Budc 1:  Cai dit ing dung bang cdch mé tap tin “Gecko Gripper Desktop GUI setup”
tlr 6 da USB clia OnRobot A/S hodc tir trang web clia OnRobot A/S.

@

Chon vi tri dich ‘
Nén cai dat Gecko Gripper Desktop GUI & dau? G

Thiét Iap s& cai dat Gecko Gripper Desktop GUI vao thr muc sau.

Dé ti€p tuc, hdy nhap vio Tiép tuc. Néu ban mudn chon mét thw muc khac, hdy nhip
vao Duyét qua.

C:\Program Files (x86)\Gecko Gripper Desktop GUI Duyét qua...

Can it nhét 9.5 MB dung lwong trong cia dia.

Hinh 19 Bt dau qud trinh cdi ddt giao dién Gecko Gripper GUI.




Budc2: Chon “Launch Gecko Desktop GUI” khi cai d&t hoan tat. Diéu nay s& gitp khdi
dong (rng dung.

~

| b

Hoan thanh Gecko Gripper Desktop

@ GUI Trinh hwéng dan cai dat

Thiét Iap da hoan tat cai dat Gecko Gripper Desktop GUI trén
mdy tinh cla ban. C6 thé kh&i chay ('ng dung bang cach chon
cac Iénh rit gon da cai dat.

Nhan nit Két thic 3& két thic cai dat.

Khei chay Gecko Gripper Desktop GUI

Két thiic

Hinh 20 Khéi déng giao dién Gecko Gripper Desktop GUI sau khi cai ddt.
Bay gi® ban cd thé khéi dong ing dung bat cl lic nao bang cdch mé
“PerceptionRobotics.GeckoWpfClient.exe” tr thw muc ma rng dung da duoc cai dat.

Buwdc 3:  Nhap dia chi IP cGia Tay kep Gecko khi man hinh kh&i dong yéu cau dé cho
phép giao tiép vdi Tay kep Gecko.



@ Gecko Gripper -

Trg giup Cai dat
@ robot

Gecko Gripper

Gecko Gripper Luu méc dinh
Pia chi IP 192.168.0.170 X

Hinh 21 Man hinh khdi déng Tay kep Gecko.

Ban cling cd thé thay ddi IP hodc cau hinh céng trong muc “Settings (Cai dat)”
trén thanh menu chinh. Dia chi IP mac dinh cla tay kep 13 192.168.0.170 va
s6 cdng mac dinh 12 30000.

Chon hdp “Save as Default (Lwu mac dinh)” dé tuw déng st dung dia chi IP nay
cho Tay kep Gecko vao lan sau khi irnhg dung dugc méo.

6.2. Thiét 1ap IP tinh cho giao dién Desktop GUI.

Tay kep Gecko va may tinh dé ban phai chia sé trong mang cuc bé dé cé thé giao ti€p thanh
cong. Cac budc dudi day hudng dan chi tiét cach thiét 1ap dja chi IP may tinh dé ban dé
ghép vai IP cla Tay kep Gecko.

Budc1l: M3& Control Panel va nhan “View network status and tasks (Xem trang thai mang
lwdi va tac vu)”.



8 Control Panel - O X

« v A [E8 > Control Panel v U | »
Adjust your computer's settings View by: Category *
System and Security User Accounts
Review your computer's status m ®¥ Change account type

Save backup copies of your files with File History

Backup and Restore (Windows 7) Appeatance and Personalization

; Network and Internet x_,.
View network status and tasks ’15 Clock, Language, and Region

Choose homegroup and sharing options ot Add a language

Change input methads

_ 7 Hardware and Sound
Change date, time, or number formats

View devices and printers

Add a device Ease of Access
Adjust commaonly used mobility settings Let Windows suggest settings

Optimize visual displa
Programs plimize visual display

—
[-)‘ Uninstall a program

Hinh 22 Xdc dinh tinh trang mang trong bdng diéu khién ctia mdy tinh (t6 mau xanh).

Buwdc 2: Nhan vao “Change adapter settings (Thay déi cai dat boé chuyén déi)” trén bang
diéu khién phia trén bén tréi trong clra s6.

£} Network and Sharing Center - a X

« v A & > Control Panel > Network and Internet > Network and Sharing Center v O  Search Control Panel P

View your basic network information and set up connections
Control Panel Home

View your active networks

Change adapter settings
Change advanced sharing LACI Guest Access type: Internet
settings Public network Connections: M Wi-Fi (LACI Guest)

Change your networking settings
"s. Set up a new connection or network
Set up a broadband, dial-up, or VPN connection; or set up a router or access point.

’1 Troubleshoot problems

Diagnose and repair network problems, or get troubleshooting information.

HomeGroup
Infrared
Internet Options

Windows Defender Firewall

Hinh 23 Xdc dinh lién két "Change adapter settings (Thay d6i cai dat bd chuyén déi)" lién két (chi¥ gach chdn mau xanh,).

Buwdc 3:  Trong clra s6 tiép theo, nhan chudt phai vao “Ethernet” dé 16 mét menu tha
xudng, sau d6 chon “Properties”.



‘&« Metwork Connections — O X

“ & » Control Panel » Network and Internet * Metwork Connections v 0 Search Network Connections P
Organize - Disable this network device Diagnose this connection Rename this connaction - B - | | o
= Bluetooth Network - § Ethernet 3 '~ i VirtualBox Host-Dnly
&b Connection &:\ _ Unidentified network S Metwork
K B i connacrad | S Realtek USB GhE Famil =¥ Enabled
-

%r Disable

!

Status

Diagnose

Bridge Connections

&

Create Shortcut

& Delete

&

Rename

Properties

<&

4items 1 item selected

|

Hinh 24 Truy c@p vao menu Thudc tinh Ethernet.

Budc4: Trong menu Thudc tinh cla Ethernet, tim va chon “Internet Protocol Version 4
(TCP/IPv4).” Khi d3 chon, bdm vao nut “Properties”.

-~ ork Connectio o O x
4 ‘& > Control Panel * Network and Internet * Metwork Connections v U  Search Network Connections P
Organize * Disablethis ne{ § Ethernet 3 Properties X hWion - £ 1 @

- Bluetooth | Netwerking | Sharing - VirtualBox Host-Only
&ia Connectio ) kﬁ' Network
x MNot conngj Connem using: “ }- Enabled

I? Realtek USB GbE Family Controller #3

— Wi-Fi
L} LACI Gue
) i e

all .
Intel{R) Wi
el ¥ This connection uses the following items:

E3Cliert for Microsoft Networks ~
’:¥ File and Printer Sharing for Microsaft Networks
"¥\|’|rlua\Eux MDISE Bridged Metworking Driver

A0S Packet Scheduler

I iricmet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)
O . Microsoft Network Adapter Multiplexor Protocol

4. Microsaft LLOP Protocol Driver v
< >

Install. Uninstal Properties
Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks

0K Cancel

m

4items 1 item selected

Hinh 25 Truy cdp Thudc tinh cda muc “Internet Protocol Version 4 (TCP / IPv4)”.

Buwdc5:  Trong clra s6 két qua hién thi, chon nut radio “Use the following IP address.”

Trong hop cho “IP address (dia chi IP),” nhap “192.168.0.x,” trong dé X |a s6
nguyén nam giita 0-255 khac s8 170 vi “192.168.0.170” 13 dia chi IP cGa Tay kep
Gecko Gripper. Vi dy, “192.168.0.3” la mét dia chi IP hop 1& cho giao dién GUI
Desktop ma sé& cho phép giao ti€p vdi Tay kep Gecko (xem hinh).



Trong hép cho “Subnet mask,” nhap “255.255.255.0”.

DE tréng hop “Default gateway”.

Nhap vao “OK” dé két thuc gan dia chi IP cho giao dién Desktop GUI. Giao dién
GUI bay gi®r c6 thé xac dinh vi tri va k&t ndi véi Tay kep Gecko.

I Network Connections — [m] x
“ & » Control Panel * Network and Internet * Network Connections v U Search Network Connections »
Organize - Disable this nz{ @ Ethemet 3 Properties X I:tion = B - 1 0
= k Metworking  Sh, - I -
i Bluetooth | aring VirtualBox Host-Only
‘Connectio) ! h Network
x Mot conng internet Protocol Version 4 (TCP/IPvd) Properties X ¥ Enabled
Wi-Fi
General
> LACI Gue:
ol o
A Intel(R) Wi ‘fou can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.
(C) Obtain an IP address automatically
(@) Use the following IP address:
Subnet mask: 255 .255.255. 0
Obtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: l:l
Alternate DNS server: l:l
[ validate settings upon exit T
Cancel
4items 1 item selected -

Hinh 26 Nhép mét dia chi IP hop Ié cho giao dién GUI Desktop.

6.3.Thiét 1ap thong sb tay kep cé st dung giao dién Windows Desktop GUI

Khi thiét 1ap thanh céng mot két néi dén Tay kep Gecko, man hinh Ché d6 Dao tao s& xuat
hién. Lwu y rang ban cé thé ngat két néi Tay kep bat c Iic ndo bang cach chon “Disconnect
(Ngét két n6i)” tir thanh menu.

@ Ché& dé man hinh hudn luyén - Tao trang thai mdi

- [m] X
Tép Caidst Dirlieu Trggitp Ngét két n6i
robot
vred Gecko Gripper

Robot

Universal (Ethernet) ~

Tai trudc cudng do Pham vi siéu dm Vi tri miéng 16t pad
(30-150 N) (0-260 mm) o ciie
= 500N + = 500 mm| + 3
Ngat
Don dep miéng I6t pad




Hinh 27 Man hinh Ché dé Pao tao (Tao trang thdi mdi).

H3y kiém tra xem Phan mém giao dién ngudi dung Tay kep Gecko cé duoc
cap nhat khéng. Phién ban phan mém duwoc liét ké & trang “About (Gidi
thiéu)” dudi muc “Help (Tro gitp)” trén thanh menu chinh.

@ Gigi thiéu v giao dién ngudi dung OnRobot X
@FObOt Ngudi dung OnRobot Gecko Gripper

Phan mém giao dién Phién ban s6 1.0.0.0

Chuyén tham https://onrobot.com @€ biét thém théng tin vé san phdm cta
chung téi

Ban quyén © 2018 OnRobot

DONG

Hinh 28 Hop “About Dialog (Thoai Gici thiéu)”.
DE biét thdng tin vé x{r ly sy cd va ho trg, click vao “Support (H6 tro)” trong

thé “Help (Tro gitip)” trén thanh menu chinh.

Ban c6 thé cau hinh cic don vi mong muén (hé mét, hé do lwdng Anh, hoic ti
|& phan tram) trong muc “Settings (Cai dat)” trén thanh menu.

() caidat
Khoi

Hé théng Pham vi (tai truéc cudng do, cam bién siéu am)
@ S5 do(cm, N) 30-150 N, 0-260 mm
Imperial (in, Ioft)  67-33.7 Ibf, 0-10.2 in
Ty Ié phan trém (%) 0-100 %, 0-100 %

oK HUY

Hinh 29 Thay déi don vj trong hép thoai “Settings (Cai dt)”.
Bay gi® ban d3 san sang dé Xac thyc Tinh ndng Tay kep va cau hinh Tay kep tir Desktop.
6.3.1. Tao trang thai mai: Lap trinh tinh n3ng tay kep lan dau

Budc1l: M& irng dung Tay kep Gecko. “Training Mode Screen (Man hinh Ché dé
Dao tao)” s& xuat hién.



@ Ché& d6 man hinh hudn luyén - Tao trang thai mdi — O

Tép Caidst Ditlieu Trogitp Ngét két ndi

§ -

@ robok

Gecko Gripper

Robot

Universal (Ethernet) ~

Tai truéc cudng do Pham vi siéu am Vi tri miéng I6t pad
30-150 N) (0-260 mm) @ Cam ket
- 500N| | + - 500 mm| | + i
Ngat

Don dep miéng I6t pad

Budc 2:

Budrc 3:

Budc 4:

Budc 5:

Hinh 30 Man hinh Ché d6 Pdo tao (Tao trang thdi mdi).

Chon Robot phu hgp va ché dé giao tiép tir menu tha xudng clia “Robot”
@ gilta bén phai cGa giao dién.

Dt lyc nap tai mong mudn.

Thiét 1ap nay s& thay d6i & mirc d6 luc ma tay kep thdng bdo cho robot
biét rang n6 da dat d&n mot tai trong cu thé. Vi du, khi chon nhac mot
tam kinh I&n can cé lwc nap tai 100 N, khi 100N dat duwgc trong ché d6
I/0, chan 5 duoc thiét 1ap CAO; trong ché do Ethernet, chi sé go6i 9 duoc
thiét lap O lén 1.

DE biét thém théng tin vé viéc lwa chon mét lwc nap tdi phi hop vdi
nhiém vu va chét liéu cua ban, xem Phdan 9.4.

GHI CHU: Pham vi cdm bién nap téi tay kep gecko ld 30 dén 150N, né
KHONG THE cém nhén dwoc néu dwdi 30N

Thiét 1ap pham vi siéu am.

Giéng nhu thiét 1ap luc nap tai, thiét [ap nay sé théng bdo cho robot biét
& pham vi nao ma lyc nap tai d3 dat dwoc. Tinh nang nay rat hiru ich dé
nhac d6 vat ra khoi mét chong dd vi né cho phép cac 1ap trinh vién chay
robot & t&c dd t6i da cho dén khi kep phat hién rang né dang dén gan
mot diém nhac d6. Mot vi du vé trudng hop st dung nay dugc mo ta
trong Phan 8.1, Budc 2.

Pham vi siéu Gm mdc dinh la 125.0mm.

Chon vi tri miéng dém.

Dé kiém tra chirc nang tay kep co ban, ngudi dung cé thé thir thuc hién
mo&t hanh déng véi mdi vi tri miéng dém (“Engage (Gan)” va “Disengage
(Nha)”).




Budrc 6:

Budc 7:

Budrc 8:

Vi tri mdc dinh cia miéng dém ld “Engage (Gdn).”

Khi ban d3 hoan thanh viéc thiét 1ap trang thai mdai, chon “Perform Action
(Thue hién thao tac)” dé thiét 1ap tay kep sang trang thai phu hop véi
théng s6 da chon.

Nhirng thdng sd nay dugc ghi vao bd nhd cua tay kep. Néu kep duoc
chay trong cdu hinh 1/0, né s& tham khao nhirng thdng sd kia dé thiét lap
trang thai cda tay kep. Néu tay kep dwoc st dung trong ché d6 Ethernet,
nd s& xem nhirng thong s6 kia 1a trang thai ban d4u, nhung né cé thé thay
déi linh hoat.

DE hién thij luc cla tay kep theo thoi gian thuc va dit liéu vi tri, chon
“Start Plotting Data (Bat dau vé biéu do dit liéu).” D& ngirng hién thj dir
liéu, chon “Stop Plotting Data (Dirng v& biéu do dit liéu).”
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Hinh 31 V& biéu do dir liéu tay kep trong GUI Desktop.

Dé xem dit liéu tay kep thoi gian thuc, bao gom su hién dién cla d6 vat,
Mon, Lyc nap tai, va Vi tri miéng dém, tim dén muc “View Data (Xem di*
lieu)” nam dudi thanh “Data (di* liéu)” trén menu.

(£} Xem dir liéu Gecko Gripper X

Sy hién dién cia phan @  Tai truéc cudng d6 Deriv 0

Hao mon 0 Pham vi siéu am 30.0 mm

Tai truéc cudng do 45.0 N Vi tri mi€ng l6t pad Cam két

Hinh 32 Xem di¥ liéu tay kep trong GUI Desktop.



Thao tac khac:
Luu cdu hinh tay kep (xem Phan 7.3.2)
Tai ciu hinh tay kep hién tai (xem Phan 7.3.3)
D3t lai tay kep (xem Phan 7.3.4)
Xt ly 16i (xem Phan 7.3.5)
Vé sinh miéng dém (xem Phan 7.3.6)

6.3.2. Luu ciu hinh tay kep

Né&u ban mudn st dung nhiéu ciu hinh théng s6 tay kep, ¢ thé s& hitu ich khi lwu
ciu hinh don & vao mét tap tin va truy cp vao mot thoi diém sau dé. Tinh nang nay
rat hitu ich néu nhiéu loai d6 vat dugc nhac va robot can phai duoc tai phan cong
nhiém vu theo dinh ky.

Budc1: Chon “File = Save Action to File (Tdp tin = Luu thao tac vao tap tin)” tw
thanh menu.

Chon xem liéu lwu khéng lwu cdc théng sé trang thdi vao tép tin XML qua
hép thoai.

{Z) Luu cau hinh trong tép XML X

4 B > ThisPC > Desktop v O Search Desktop ye

Organize v New folder == « (7]

2] Name Status Date modified Type

3 This PC
_J 3D Objects || GripperSettings 2018-10-08 12.37.04.xml e 08.10.2018 12:37 XML Document
[ Desktop
5‘ Documents
4 Downloads
D Music
= Pictures
B videos
‘s Local Disk (C:)
wa Local Disk (E:)

R RGripperSettings 2018-10-08 12.37.09.xm v

Save as type: | Tép XML (xml) (*.xml)

~ Hide Folders Cancel

Hinh 33 Lwu tdp tin XML vdi cdc théng s6 Tay kep Gecko.



6.3.3. Taicau hinh: S dung mot trang thai hién tai hodc d3 lvu trede do clia tay kep

Né&u ban cé nhiéu cau hinh cla tay kep da luu, ban cé thé tai chung dé nhanh chéng
thiét 1ap tay kep vé tinh trang st dung trudc dé.

Buwdc 1:  Chon “File = Load Configuration (Tap tin = Tai cu hinh)” tir thanh

menu.

Mot hép thoai M& tdp tin sé xudt hién.

(£ Mé tép XML cai dat

4 I > ThisPC > Desktop

Organize ¥ New folder

N
¢@ OneDrive Narrie

= This PC
. 3D Objects
[ Desktop
[£ Documents
‘ Downloads
D Music
&=/ Pictures
m Videos
‘i Local Disk (C:)
= Local Disk (E:)

S U N P v X

|| GripperSettings 2018-10-08 12.37.09.xml

Status

(]

File name: | GripperSettings 2018-10-08 12.37.09.xml

X
Search Desktop pel
=~ ™ @
Date modified Type
08.10.2018 12:37 XML Document
>
V, Tép XML (xml) (*xml) v

Buwdc2: Chon dé md mot tap tin XML luu trude dé.

Hinh 34 St dung GUI Desktop dé mé mét tap tin XML cd cdu hinh tay kep lwu trurdc dé.

Thao tdc nay sé tdi cdc thiét Iap trang thdi Tay kep Gecko dwoc lwu trong
tdp tin d6 va dwa ban trd lai man hinh Ché dé Pao tao (Tinh trang tai).




(£ Man hinh ché dé huan luyén - Trang thai tai - O X

Tép Caidst Dirliéu Trggigp Ngat két ni
robot

woas Gecko Gripper
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=
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Hinh 35 Man hinh Ché dé Pado tao (Tinh trang tdi) vdi cdc théng sé trang thdi dugrc téi 1én tir mét trang thdi da lwu trurde do.

Buwdc 3: Chon “Perform Action (Thuc hién thao tac)” dé khdi dong tay kep theo
trang thai nap trong budc truwdce dé.

6.3.4. Dat lai Tay kep

Thao tac nay sé dit lai tat ca cac thay doi d6i vdi cac théng s6 trang thai cla tay kep
ké tir [an cudi nhirng thong s8 nay duwoc luu trong tap tin XML lién quan. Néu khéng
cé céc phién ban d3 luu trude do, viéc dat lai tay kep dua cac théng so tay kep tré vé
gia tri mac dinh cta chung (xem phdn 8).

Budc1: Td&i Man hinh Ché dd Dao tao tlir Trang thai mdi hodc sau khi chon Tai
Trang thai ci.

Buwdc2: Nhép vao nut “Reset Gripper (D&t lai Tay kep)” trén goc dudi bén tréi cha
man hinh.

6.3.5. XU lyl6i

Giao dién GUI cta Tay kep Gecko lwu thong tin chi tiét vé cac su kién bat ngd hodc
16i trong khi thuc hién chwong trinh. Nhitng ban ghi 16i cé thé dwoc |8y tir thanh
menu “Help (Tro gitip)” bang cach nhap vao “Error Logs (Nhat ky Lbi).” Nhap vao
“Load Logs (Tai nhat ky)” dé biét thong tin vé ghi nhan 16i. Cac ban ghi 16i cé thé
duwoc luu vao mot tap tin dé ho tro cho viéc xt ly sy c6. DE xda tat ca cac ban ghi
trén man hinh, bam vao nuat “Clear All (X6a tat ca).” Chon “Cancel (HQy)” dé trd vé
Man hinh Ché d6 Pao tao.




(&) Nhat ky 15i

(211) Communication: Ethernet initialization failed.
(331) Motor: Motor signal has been lost.

PONG TAI NHAT KY LUU VAO TEP DON DEP TAT CA

Hinh 36 Ghi nhén sw kién va chi tiét 15i.

6.3.6. V& sinh miéng dém

Tinh ndng “Clean Pads (V& sinh miéng dém)” duwoc st dung véi hé thng vé sinh ap
dién doc lap.

Xem Phu luc Hé théng vé sinh dp dién dé biét thém théng tin.




7. Van hanh Tay kep

Céc giao thirc vdn hanh tay kep s& phu thudc phan 1&n vao ché dé giao tiép: 1/0 ki thuat s6
hodc Ethernet TCP. Nhiéu théng tin hon cé thé dugc chuyén tai thong qua giao tiép Ethernet.
Nhirng diéu kién vén hanh bé sung cho cdc thuong hiéu robot cu thé cé thé duoc tim thdy trong
cdc phu luc co trén trang web Tay kep Gecko ctia OnRobot A/S.

Tay kep thuc hién cac nhiém vu chl yéu sau day, mdéi nhiém vu nay dé cé thé duoc kich hoat
théng qua bat ky ché do giao tiép nao:

e Gan
e Nha

e S dung Hé théng vé sinh miéng dém (Xem Phu luc Hé théng vé sinh dp dién)

7.1.Giao tiép I/0 k¥ thuat sb

Phan nay néu chi tiét cach van hanh tay kep dé thyc hién nhitng nhiém vu cu thé cé st dung
giao tiép 1/0 ky thuat sé.

LUU Y

Budc 1:

Budc 2:

N&u sir dung giao tiép 1/0 ki thuat sd dé van hanh tay kep, chiing t6i khuyén
nghi s& dung giao dién Windows Desktop. Lap trinh bang cach sir dung giao
dién GUI Desktop la quan trong dé viéc thuc hién tat ca cac tinh nang cda tay
kep.

S dung giao dién Windows Desktop dé thiét |ap gid tri cho cac diém thiét 1ap
sau day (xem phén 7 dé biét thém chi tiét):

e Nap tai

e Pham visiéu dm

e Vjtrimiéng dém

e Thoigian vé sinh (néu tuy chon duoc cai dat)

Khi tay kep duoc diéu khién bai I/0, hanh vi cha tay kep dwoc xac dinh béi cac
théng s6 dwoc luu trong bd nhé cda tay kep. Cac thong sé cla tay kep duoc lwu
vao bd nha chi khi “Perform Action (Thuc hién thao tac)” duoc chon tir man hinh
Ché& d6 Dao tao cua giao dién GUI. Trong bang diéu khién 1/0, cac thong s6 cla
tay kep la tinh, nhung di¥ liéu vé hanh vi va cam bién cda tay kep cé thé duoc
truy cap théng qua bang diéu khién 1/0.

S dung robot dé diéu khién tay kep trong 1/0. So d6 chan 1/0 duoc cung cap
trong bang dudi day:



Chin Mau Vao/Ra Thédng sd Gecko

1 Tring VAO GAN
2 Nau VAO TACH
3 mau RA SIEU AM
xanh 13
4 Vang RA BO PHAN
5 Xam RA NAP TAI
6 Hong RA BAO TRI MIENG
DEM (MON)
7 Xanh PWR 24VIN
nuwoc
bién
8 Do PWR GNDIN
9 Vang cam RA LOI

10 Nauvang VAO GNDIN (EARTH)
Hinh 37 So d chén cho déu néi 10-pin.

Ngudi dung cé thé xem xét viéc phan cdng chan RA/VAO véi khia canh cla tay
kep: d&i véi dAu vao, tay kep can nhdn vao tin hiéu CAO hodc THAP 24V; d6i véi
dau ra, tay kep s& gi#i tin hiéu CAO hoac THAP 24V t&i robot.

Pau vao
GAN (chan 1)
St dung robot dé gtri tin hidéu 24V dé di chuyén cac miéng dém vao vj tri Gan. Luu y rang
tay kep s& chi di chuyé&n cac mi€ng dém dén vi tri Gin néu tin hiéu TACH 13 THAP. N&u ca
hai tin hiéu GAN va TACH d&u |a CAO, mi&ng dém s& khong di chuyén.

TACH (chan 2)

S dung robot dé glri mét tin hiéu 24V dé di chuyén cac miéng dém vao vi tri Tach. Luu
y ring tay kep s& chi di chuyén cac miéng dém dén vi tri Tach néu tin hiéu GAN 13 THAP.
N&u ca hai tin hiéu GAN va TACH d&u I3 CAO, miéng dém s& khang di chuyén.

VE SINH (chan 10)

Chan nay kich hoat hé théng vé sinh dp dién ddc lap tly chon. Néu st dung hé thong vé
sinh ap dién, ching tdi khuyén nghi nén thiét 1ap chan nay & mdc CAO khi tay kep khéng
lam viéc, chang han nhu gitta nhitng [an dinh d6. Xem Phu luc Hé théng vé sinh dp dién
dé biét thém théng tin.

Paura

SIEU AM (chéan 3)

Dau vao SIEU AM sé doc CAO néu cé 1a phan cong viéc nam trong khodng cach it hon gia
tri thiét 1ap trong giao dién Windows GUI. Nguoc lai néu d3u vao SIEU AM doc THAP thi
khong c6 phan cdng viéc nam trong khoang cach duoc xac dinh.




Trwong hop vi du: Nhéc vt phdng ra khéi ngdn xép
Nhitng buéc thue hién ndy néu chi tiét cach ban cé thé sir dung céc tin hiéu SIEU AM dé
|ap trinh tay kep dé nhac vat ra khdi ngan xép.
1. S dung giao dién Windows GUI dé thiét |ap Khoang séng SIEU AM dé&n murc 50
mm.
2. Trong qua trinh robot nhac va dit d6 vat, robot dua canh tay Ién trén ngan xép.
NE&u d3u ra séng SIEU AM 1a THAP, robot c6 thé nhanh chdng ti€p can vdi ngan
X&p, vi dau vao siéu am cho thay tay kep khdng ndm trong pham vi (50 mm).
3. Khi d3u ra séng SIEU AM ting CAO, tay kep d3 phat hién mot do vat trong pham
vi 50 mm. Robot s& cham lai, cho phép Tay kep Gecko thuc hién hanh déng nhac
dé chon mot do vat ra khéi ngan xép.
4. Robot hoan thanh thao tac nhac va dat do vat. Lan sau robot nhat d6 ra khoi ngan
xép, tay kep cé thé chi dong bu ddp cho sy thay déi trong chiéu cao clia ngan
xép.

PO VAT HIEN DIEN (chén 4)

Dau vao BO PHAN HIEN DIEN s& doc CAO néu tay kep phat hién rang né da nhit mot do
vat. D3au vao BO PHAN HIEN DIEN s& doc THAP néu tay kep khong gitt mot db vat. Tin
hiéu nay c6 thé duogc st dung dé xac nhan rang tay kep da chon ding do vat.

Né&u d6 vat bi roi, diéu nay sé bao 16i trong cdc ban ghi 16i va dén LED cla “Pad (Miéng
dém)” s& bat dau nhap nhdy (mau cam) trén tay kep.

NAP TAl (chan 5)

D3u ra NAP TAI s& doc CAO néu Luc Nap tai do tay kep tao ra Idn hon gid trj thiét 1ap
trong giao dién Windows GUI. Nguoc lai thi dau ra NAP TAl s& doc THAP. Lwc Nap tai do
Tay kep Gecko tao ra tuy thudc vao khodng cdch ma canh tay robot di chuyén vé huéng
do vat.

Trwdng hop vi du: Nap téi dé nhéc dé vit
Nhitng budc thure hién nay néu chi tiét cach ban cé thé st dung céc tin hiéu NAP TAI dé
theo ddi lwc cla tay kep trén d6 vat dwoc nhac

1. SU dung giao dién Windows GUI dé thiét |ap cac Nap tai dén mirc 100 N.

2. Trong qua trinh robot nhac va dit d6 vat, gia st robot tiép can xuéng dé thuc
hién nap tai trudc dé nhac do vat. Trong khi d3u ra NAP TAI Ia THAP, robot s& tiép
tuc di chuyén xuéng.

3. Khi d3u ra NAP TAI ting CAO, tay kep d3 vuon ra hodc vuot qua ngudng Nap tai
100 N. Robot s& dirng chuyén dong xudng dudi khi robot d3 dp dung luc nap tai
mong mudn dé nhac do vat.

BAO TRI MIENG DEM (chan 6)

D3u ra BAO TRI MIENG DEM (hay con goi ld “Wear (Mdn)”) s& doc CAO khi miéng dém
Gecko bat ddu mon. Nhan vién van hanh nén xem xét thay thé cac miéng dém Gecko
vao luc nay.




LOI (chan 9)

Pau ra LOI s& doc CAO bat c khi ndo ¢6 18i xay ra va duoc ghi vao Ban ghi nhan Lbi clia
tay kep. Su viéc nay s& duoc di kém véi dén LED “Error (LSi)” mau cam nhap nhay trén
tay kep. Ban ghi nhan 16i va ma 16i cé thé duoc |3y tir tay kep thong qua giao dién

Windows GUI (xem Phén 7.3.5).

7.2. Giao tiép Ethernet TCP/IP

Viéc kiém sodt tay kep trong Ethernet cho phép kiém soat chi dong va day du cac théng
s6 cla tay kep. Bang dudi day cho thay toan bé danh sich céc théng sé dau vao/dau ra
ma nguwdi st dung cd thé kiém soét trong ché dé Ethernet.

Ché do Tay kep (Ethernet &
1/0)
Dong dir liéu truwc tiép
Vi tri miéng dém (Gan/Nha)
Lwu cai dat cho Tay kep 1/0
Thong sé ky thuat lwc nap tai
Thong sé ki thuat pham vi
siéu am
Kich hoat tinh nang vé sinh

Thoi gian vé sinh (mat chu ky)

Lwe nap tai dat dén

D6 vat hién dién

D3 phat hién 15i

Trong

Trong
Trong

Trong

Trong

Trong

Trong

Trong

Ngoai

Ngoai

Ngoai

Ngoai

Ché dd lién lac (Ethernet hoac 1/0)

Kich hoat/tat chi s6 dit liéu theo thoi gian thuc
Di chuyé&n cac miéng dém dinh dé gan hodc nha dé
nhac va dat do vat
Lwu cdc thiét 1ap tay kep hién tai vao bd nhd cla
bang diéu khién I/0
Thiét 1ap cho cdm bién nap tai. Néu cdm bién nap
tdi doc mot gid tri I&dn hon thiét 1ap nay, thi nd kich
hoat d4au ra luc nap tai I/O sé la CAO
Thiét 14p cho cam bién siéu &m. Néu cam bién siéu
am phat hién mot vat gan hon mirc thiét lap nay,
thi né kich hoat dau ra cdm bién pham vi siéu 4m
I/O sé la CAO
Kich hoat hé théng tw lam sach 4p dién (chi danh
cho tay kep c6 hé théng ap dién)

Thoi gian vé sinh cho mét chu ky don cda hé thong
tu vé sinh ap dién
D&t CAO néu lyc nap tai I&n hon théng so ky thuat
lwe nap tai, nguoc lai THAP néu luc nap tai nho hon
théng s6 k§ thuat luc nap tai
Dau vao dd vat hién dién sé& doc CAO néu tay kep
phat hién rang né da nhac mot vat, va né sé doc
THAP néu tay kep khong nhic mét vat nao.
Dau ra mon s& doc CAO khi cdc miéng dém tay kep
gecko bat dau mon. Nhan vién van hanh nén xem
xét thay thé cdc miéng dém tay kep gecko khi dau
ra nay doc CAO.

Dau ra 16i s& doc CAO bat ct khi nao cé 16i xay ra.
Diéu nay s& dugc kém theo dén flash LED mau cam



M3 16i Ngoai
Dir liéu nap tai Ngoai
Cam bién pham vi siéu 4m Ngoai

Ché do Tay kep (Ethernet & Trong
1/0)

Dong dir liéu truc tiép Trong

bao 16i, cung v&i mot ban ghi 16i dwoc ghi vao tay
kep va cé thé dugc truy xuat thong qua Windows
hodc giao dién GUI cla robot cu thé.
Diéu nay tao s& cho ma 16i danh cho cac 16i xay ra
gan nhat.

Cung cap gid tri hién tai cia cdm bién luc nap tai
Cung cap gia tri hién tai cha cdm bién pham vi siéu
am
Ché d6 lién lac (Ethernet hodc I/0)

Kich hoat/tat chi s6 dit liéu theo thoi gian thuc

Bdng 4 Théng sé TCP/IP Tay kep Gecko

Tay kep c6 thé duogc kiém soat trong ché do Ethernet TCP/IP thdng qua giao dién ngudi
dung robot cia OnRobot, ma duoc hd tro cho robot clia Universal, Fanuc, va Kawasaki.

7.3.Thiét 1ap Diém trung tdm cong cu

Diém trung tdm cong cu cla Tay kep Gecko khdng cé truc x- hodc truc y bu dap cho
robot. Do d6, diém trung tdm cdng cu nam cach mat |3p canh tay robot 185mm (hwéng
truc z) (xem Phén 9.1 dé biét kich thudc tay kep chi tiét).

Hay ddm bao rang mit phang cla tay kep thang hang véi mét phang clia vat duoc nhac.
D3t gid tri truc chuyén dong cla robot (hwdng trén, mirc d6, truc 1an) dé dwoc dong

phdng v&i vi tri cla vat.

Khi nhac d6 vat, tay kep s& di chuyén sang d6 vat cho dén khi lyc nap tdi mong muén
dat dugc hodc trudce khi cdc miéng dém cham day, tuy diéu kién nao dén trudec.

7.4.Van hanh Tay kep v&i Hé théng phat hién va cham robot hodc hé théng an toan

khac

Khi s&r dung Tay kep Gecko v&i mot robot & vi tri diéu khién, can phai can trong trong
giai doan dinh d6 vat dé khong tac déng tdi hé théng phét hién va cham cla robot. Lyc
|&n nhat ma tay kep s& can dung trén mot do vat [a 150N dé cé dugc do bam dinh t6i
da. Duya trén loai robot va d6 vat clia ban, nén cé thé can thiét dé diéu chinh cac thiét
l4p hop tac hodc va cham cla robot dé ngan ngtlra viéc va cham véi robot khi tiép xuc.



7.5.Vidu Truong hop st dung Tay kep Gecko: Nhac va dat mot tam ndng lvong mat
troi nho

Khi nhac va dit mot do vat bang Tay kep Gecko, quan sat cac buéc sau:
Budrc 1: Truwéce khi nhic, diéu khién robot va tay kep vao mét vj tri “perch (hudng
trén)” & trén do vat. Dam bao tam lyc hap dan cla vat 1a tdm cla tay

kep. Cling dam bdo miéng dém cla tay kep va do vat déu dong phang,
nghia la khong nghiéng.

Hinh 38 Vi tri hudng trén sai (trdi, trung tdém) va dung (bén phdi).

Budc 2:

Khi nhac, diéu khién tay kep chdm cham vé phia d6 vat (trong trudng hop
nay, xuéng dudi) dong thoi dam bao cac miéng dém kep va bé mat déi
twong 13 dong phang.

GECKO GRIPPER

Hinh A kiém tra truc quan réng cdc bé va bé mdt clia béng diéu khién ndng luong mdt troi la déng phdng.

Budc 3:  Ti€p xtc vdi do vat bang véi cac miéng dém kep va tién sat vao cho dén
khi dat duoc lyc nap tdi mong muén. Luc nap tai co thé duwoc doc tir giao
dién robot hoac Windows GUI.



LUuU Y

Lwe nap tai toi da cua Tay kep Gecko la 150N. Cai dat trén robot c6 thé
can phai dwoc diéu chinh dé tiép can lyc tdi da nay.

Né&u viéc nap tai di khong phai 1a mai ban tdm (chang han khéi lwong cia
vat rat nhe), tay kep cé thé duoc huéng dan ti€p xuc trong bang diéu
khién vi tri. Trong moi trudng hop, diéu quan trong cdn dam b3o khoang
tay kep khdng ti€p xuc véi d6 vat. Viéc nay co thé gay hu héng cho d6
vat va tdc dong vao nhirng tinh an toan va cham cua robot.

GECKO GRIPPER

GECKO GRIPPER

NO

Hinh 39 Trang thdi tiép xtc ding (trén cting) va sai (dwdi) gén nhau cda khoang tay kep déi vdi dé vat duoc nhéc (& déy la tdm

Budc 4:

ndng luvong mdt troi).

DE nha d6 vat, hdy lam theo cac huwéng dan cu thé cho dang giao ti€p ma
ban chon, I/O hodc Ethernet.

Néu st dung giao tiép 1/0, diéu khién kénh 1/0 thich hop dé NHA vé mdrc
CAO (trong 1 gidy hoic it hon) va sau dé vé THAP. Diéu nay sé rut miéng
dém vao trong tay kep. Khi d6 vat d3 duoc dat, cdc miéng dém sé di
chuy&n d& GAN bing cach gilt kénh I/0 & murc CAO thich hop trong gidy
l4t, sau d6 trd lai mirc THAP @& chuin bi cho [3n nhic tiép theo.



Néu st dung giao tiép Ethernet, két qua tuwong tu cé thé dat dwoc bang
cach thiét 1ap géi Ethernet thich hgp CAO hay THAP twong tyw nhu khi st
dung1/0.

Dat ddi twong doi hoi cac bé rat lai. Diéu quan trong can lwu y 13 trong khi
miéng dém rut lai, d6 vat s& rét vao khoang cach gilta khoang tay kep va
bé mat ma trén d6 d6 vat duwoc dat. Xem Phén 9.1 dé biét thém chi tiét vé
kich thuwdrc tay kep.



8. Thong sb k§ thuat Tay kep Gecko

8.1. Thong sb ky thuat

8.1.1. Kich thudc Tay kep Gecko

Kich thudc clia Tay kep Gecko dwgc minh hoa dudi day theo don vi hé mét (mm).

185
75

Hinh 41 Kich thudc mdt dinh (ddy) cua Tay kep Gecko.



Hinh 42 Kich thudc mét Idp (dinh) cta Tay kep Gecko.

8.2.Didu kién m6i trudng va van hanh

Piéu kién Giatritoi  Gia tri toi Giatritéi  Ghichu

thiéu wu da
Nhiét d6 0°C N/A 50°C Bao quan lén dén 60°C
Picdiémciabé Ldmmd  C6dd bong N/A Bé mat cang muot thi cang can it
mat cao lwc nap tai cho lyc trong tai

mong muén.

Bdng 5 Diéu kién méi trurdng va van hanh déi vdi Tay kep Gecko.

8.3. Théng sb ky thuat co

8.3.1. Thdng s6 ky thuat Tay kep

Tai trong tdi da (kg)
Do bam dinh cao
Yéu té sau an toan (x2)
C6 hé théng vé sinh
Trong lwong Tay kep
Nap tai khuyén nghi dé c6 dd
bam dinh téi da
Thei gian nha

Chirng chi

Thép dénh béng / Acrylic / Thiy tinh / TA&m kim
loai
8.2/81/6.6/6.1
8.2/81/6.6/6.1
16/16/13/13
2,4 kg
125 N (gidm lwc nap téi sé ddn dén gidm d6 bédm
dinh; xem Phan 9.4 dé biét thém théng tin);
Luwc nap tgi téi da 150 N.
500 milli giay
FCC Phan 15 / Canada ISED
CE - EMC, CE - LV



Xép hang IP 54

Xt ly 16i LED va Giao dién d6 hoa nguoi dung
Pa-nen 1ap trinh (Universal, Kawasaki, Fanuc)
Giao dién ngwoi dung May tinh Windows
Kha ndng gilr d6 vat khi xay ra
mat dién? cé
I/0 k§ thuat sé

Tuy chon giao tiép Ethernet TCP (giao thirc tuy chinh)
Nhiét do lam viéc 0C-50C

Dinh: 24VDC, 0,8 A
Yéu ciu vé dién RMS: 24VDC, 0,5 A

2 Cap: Dién & 1/0, 6 dia 4p dién (M12)

Tuy chon cap/dién 3 Cép: Dién, Ethernet, 6 dia 4p dién (M12)

Bdng 6 Théng s6 ki thudt Tay kep Gecko.

8.3.2. Théng sb ky thuat miéng dém

Cam bién d6 vat hién dién Co (siéu am)
V4t liéu miéng dém Pha silicone déc quyén
Thuéc tinh mén Phu thudc vao dé nham bé mat
Co ché dinh cia miéng dém Co tir tinh
50.000-100.000 chu ky (phu thudc vao bé
Khoang théi gian thay mat)
Hé thong vé sinh ddc 13p Ap dién (tuy chon)
15 gidy: 3% / 2 phut: 5% / 15 phat: 15% (toi
khoang th&i gian vé sinh doc 1ap va % phuc héi da)
Hé théng vé sinh thh céng Con lan silicone
khoang the&i gian vé sinh thu cong va % :
phuc héi Bién s6 / 100%

Bdng 7 Théng s6 ky thudt cua Miéng dém Tay kep Gecko.

8.3.3. Thdng s6 ky thuat cdm bién nap tai
Hé théng cam bién nap tai dugc dwa trén cong nghé cam bién dién trd Tekscan. D liéu
cdm bién co s& cé thé dugce dit trén trang web Tekscan (bén dwdi), nhwng moi hé théng

cam bién duoc hiéu chinh cho tirng tay kep.

https://www.tekscan.com/flexiforce-load-force-sensors-and-systems

8.3.4. Cam bién pham vi siéu 4m

Pham vi va cam bién d6 vat hién dién dua trén coéng nghé cam bién siéu &m. Théng tin
chi tiét c6 thé duoc tim thay & day:

https://cdn.automationdirect.com/static/specs/prox18mmultrauk6.pdf



https://www.tekscan.com/flexiforce-load-force-sensors-and-systems
https://cdn.automationdirect.com/static/specs/prox18mmultrauk6.pdf

8.4.Chon luc nap tai phu hop

Viéc chon mét luc nap tai phu hop la diéu can thiét dé van hanh tay kep t8i wu va phu
thudc rat nhiéu vao céc chi tiét cia rng dung cu thé cda ban. Vi duy, vat liéu bé mat, di
chuyén d6 vat robot, va diéu kién moi trudng déu s& anh hudng dé€n mirc do luc nap tai
can thiét.

8.4.1. D06 bam dinh tang clng vdi luc nap tai (Phu thudc vao vat liéu)
Tay kep Gecko hoat déng tét nhat véi cac bé mat cd dd béng cao ma cho phép tiép xuc
toi da gilta cdc miéng dinh va bé mat nén. Khi bé mat trd nén it min, sé can luc nap tai

I&n hon dé dinh bé mat. B& mat m& nén dugc xem xét 1a gidi han dd nham bé mat tdi
da ma tay kep c6 thé dinh.

aN
T

£
o
T

Payload [kg]
o o e

1B /
1 L7 AL —--—-Glass _
g g Polished Steel
0.5 F—m=* aml —— Actrylic _
R = = Aluminum
O | 1 1 | 1 1
40 60 80 100 120 140

Preload [N]

Hinh 43 Lyec tdi trong déi véi mét lwe nap tdi ¢ trudce lai phu thudc vao dé min hodc gb ghé cia bé mit.

Théng s6 k§ thuat bam dinh gia dinh tdm cla lwc hap dan cha vat |a cach déu t&i cac
miéng dém cla tay kep. Néu tam lwc hap dan cha vat khéng ndm & chinh giira hodc c¢6
mémen ap dung cho vat, mémen vat robot c6 thé Iam gidm lwc bam dinh clda tay kep
khién cho vat bi roii ra.



Lwc nap tai téi wu cho rng dung cha ban s& phu thudc vao dd nhdm bé mat cta vat va
can dugc thue nghiém xac dinh dwdi nhirng diéu kién van hanh cu thé.

Vat lidu linh hoat, mién la ching tron tru va cing khong co gidn, déu cé thé dugc Tay
kep Gecko nhéc (vi du 1& nhém va boc nhya). Luc nap tai can thiét dé nhac nhirng vat
lidu nay phu thudc vao ca dd nham bé méit va do6 clrng clia mat lwng/hd tro ma & d6
nhitng bé mat dé dwoc gitt. Lyc nap tai tdi wu nén duoc xac dinh bang cach thuc
nghiém.

8.5.Vij tri nhac va gidi han di chuyén ¢ tai trong

Ngudi dung cling sé can phai tinh dén céc lywc G hodc lwc khac ma hanh déng trén vat
duwoc nhac ma cé kha ndng vuot qua luc dinh ctia Tay kep Gecko. Ap dung mémen cho
vat cé thé dan dén viéc tach vat ra khoi miéng dém va cé thé |am roi vat. Van dé nay
duoc lam cho rd rang khi khéi lvgng cta vat Ién hon nhiéu khéi lvgng cda tay kep.



9. Bao tri tay kep

9.1. Tdng quan va lich bao tni

Miéng dém Tay kep Gecko duoc lam tir tdm phim silicone hodc polyurethane duc chinh
Xac cb vi cau tric giéng con tac ké. Tiép xtc vdi cac vat sac nhon co thé 1am hdng bé mat
miéng dém va suy gidm chirc nang. Hiéu suat cla Tay kep Gecko duoc t6i da hoda khi cac
miéng dém sach s& va kho rdo. Cac miéng dém cé thé dinh bui, vi vAy cach t&t nhat 13 st
dung Tay kep Gecko trong mét mdi trudng sach va/hodc thiét 1ap lich vé sinh thuwong

Xuyén.
B6 phén M0 ta Bdo tri
Miéng dém V& sinh thudng xuyén: Phu thuéc vao diéu kién
van hanh. Huéng dan la:
e Tha cong — Con lan dinh e Thd cong - Hang tudn
e Lap trinh - Tram vé sinh e Lap trinh — Hang ngay
e Doclap-Ap dién e Doc lap - Mdi chu ky,
néu co thé
Thay thé: Mbi 50.000-100.000 chu ky
Pau két néi  Thay do chan cong Khi can thiét

9.2.Veé sinh miéng dém tay kep

DE lam sach miéng dém bang tay, ki€ém tra miéng dém va s dung con I&n dinh dwoc
cung cap dé loai bé bui b& mat hodc cdc manh vun.

Hinh 44 Vé sinh thi céng miéng dém cua tay kep béng con Idn dinh.



Néu sr dung hé thdng vé sinh ap dién tuy chon, xin vui long xem Phu luc Hé théng vé
sinh dp dién.

9.3. Thay thé miéng dém Tay kep

Miéng dém Tay kep Gecko duoc thiét ké dé cé tudi tho cho 50.000-100.000 chu ky dudi
diéu kién van hanh tiéu chudn. Néu cadc miéng dém cé vé nhu khéng dinh dung cach,
ngay ca khi duwoc vé sinh thudng xuyén (xem Phan 10.2), ching t6i khuyén nghi thay méi
cac miéng dém.

DE thay thé& cadc miéng dém cla tay kep, st dung cong cu thdo miéng dém di kém.

Budc 1: Néu sir dung hé théng vé sinh ap dién, hdy dam bao rang cac ngudn dién
tam thoi dwoc ngat két ndi hoac tat.

Budc 2: Di chuyén miéng dém cua tay kep ra ngoai hét c& sao cho miéng dém 16
hét ra ngoai/nhin thay hét.

I

2
-

Hinh 45 Miéng dém cua Tay kep Gecko & vj tri dwoc ddy ra ngoai téi da va céng cu thdo miéng dém.

Budc 3: Chén canh cla céng cu thdo miéng dém vao gitra tdm bac sang bdng cla
miéng dém va tdm phia sau mau xam. Bay dung cu g& miéng dém vao
khoang tay kep dé cay miéng dém da st dung ra. L3p lai cho tat ca cac
miéng dém khac.



Hinh 46 Béy dung cu_gﬁ’ miéng dém dé thay thé miéng dém mon.

Budrc 4: DE 13p miéng dém thay thé mai, sdp x&p khe clla miéng dém vao dai
trong 16 13p. Day miéng dém vao tay kep cho dén khi khong con khoang
tréng gitra cac tdm bac sdng va tdm phia sau.

Hinh 47 Lép miéng dém thay thé mdi béng cdch sdp xép khe ctia tdm gdn vdi déi cia miéng dém thay thé.

Budc 5: GUri trd miéng dém vé OnRobot A/S - Los Angeles dé thay thé.



10. Phutung va phu kién

Tén b phan

Tay kep PGG-V5

Miéng

dém

Gecko PGG-P-4
CBL-10W-

Cap 8M
CBL-8W-

Cap RJ45-5M

Phan cirng  MB-1

Dung cu HK-5

Dung cu PGG-RT-1

usB PGG-USB-1
ADP-24V-

Cap dién 90

Bat dau

nhanh QS-GG-1

Tay kep Gecko V5

B& phan miéng dém Tay kep
Gecko, khéng cé ap dién, 1
bé 4 miéng

Cap Turck —day 10, I/O
Cap Turck — day 8 Ethernet
RJ45

Bu I6ng gan tay kep

Khda Hex - 5mm danh cho
gan robot, 9" chidu dai téng
thé

Dung cu thdo miéng dém
Gecko

O d7a USB OnRobot A/S -
huéng dan st dung & Giao
dién GUI

AC / DC DESKTOP ADAPTER
24V 90W

Hudéng dan nhanh

Tay kep Gecko, Phién ban 5, khéng
c6 hé théng vé sinh dp dién

B& phan miéng dém Tay kep Gecko,
khéng cé 4p dién, 1 bd 4 miéng
Cap, day 10, bd day hai dau, dau két
ndi cai thang t&i dau két ndi duc
thang, dau két ndi M12 Eurofast

Cap, day 8, Ethernet, byc, M12, 5M
Chiéu dai M6X1.0 80mm Vit Dau
chup O cdm SS

Khéa Hex - 5mm danh cho gin
robot, 9" chiéu dai téng thé

Dao gédn, 1-1 / 4" Rong x 0,075" Ludi
dao day cd vat canh

Cay USB - huéng dan st dung &
Giao dién GUI

AC / DC DESKTOP ADAPTER 24V
90W

Chi danh cho Tay kep Gecko ap dién

Tay kep Gecko V5 véi hé
théng vé sinh ap dién

Cap Turck — day 4, 8M, Bo
diédu khién ap dién

Tay kep

(4p dién)  PGG-V5-P
Cap (ap CBL-4W-
dién) 8M

0O dia ap

dién PGG-PZD-1

O dia 4p dién Dién tor

Tay kep Gecko, Phién ban 5, c6 hé
théng vé sinh 4p dién

Cap, day 4, M12, Byc/Caéi, 8M

O dia 4p dién Dién tor

Tam

adapter ADP-1

T4m adapter danh cho robot Kawasaki &

Fanuc

T4m adapter danh
cho robot Kawasaki
& Fanuc

Bdng 8 B6 phdn va mé ta Tay kep Gecko.



111, X ly 18]

Su c6 bat ngd va céc 16i dwoc ghi nhan theo chuwong trinh tay kep trong qua trinh van hanh
va c6 thé dwoc lwu vao tap tin tai chd néu chay GUI Desktop (xem Phén 7.3.5 vé Xt ly 16i.)

11.2. Trang thai den LED

C6 dén LED béo trang thai trén tay kep dé bao dién (“Power (Dién)”), 16i chung (“Error
(L6i)”), tinh trang miéng dém (“Pads (Miéng dém)”), va théng tin lién lac (“Comms (Lién
lac)”). Céc chi sé LED va y nghia cta chung duwoc trinh bay trong bang duéi day:

Tén dén Mau &n dinh Chép cham Ché'p nhanh

LED va

mau sac

Dién K&t ndi dién N/A N/A

mau xanh

la

Loi N/A Canh bdo (16i ndi bo); Tay  Lbi lén; Tay kep can dirng

D4 kep can bdo tri; Kifmtra  lai ngay lap tirc va thuc hién
ban ghi 16i d€ biét chi tiét  diéu tra

Miéng N/A D6 vat da bi roi D6 vat lién tuc bj roi va ban

dém ghi 16i dwoc cap nhat

Vang cam

Giao ti€p Kétndigiaotiép  N/A N/A

Xanh

nwdc bién

Bdng 9 Chi sé6 dén LED va y nghia ctda ching.

12. Bao hanh

Xin vui 1dbng xem théng tin bdo hanh trén trang web OnRobot A/S hodc email vé
info@onrobot.com

13. Liénhé

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H

5220 Odense, ban Mach
info@onrobot.com



mailto:info@onrobot.com

14. To khai va Chirng chi

Chirng chi Tay kep Gecko:
e FCCPhan 15/ Canada ISED
e CE-EMC,CE-LV
e Thiét ké danh cho danh gia IP 54
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