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1. Adatlap

1.1. 2FGP20 Fork

Villakészlet fogasi tulajdonsagok Minimum Jellemz6é Maximum Mértékegység
. - - 16 kg]
Hasznos teherbiras i ) 35,2 [font]
. - - 260 [mm]
Villa - - 10,24 [hiivelyk]
Teljes Ioket
RGgzits ) - 218 [mm]
9 - - 8,58 [hiivelyk]
A dob < adnak foadsi , 0 100 i 450 [mm]
oboz magassagdnak fogasi tartomanya 3.93 1771 [hiivelyk]
e .y - +-0,5 |- [mm]
Megfogas ismételhetésége i +/-0.020- [hiivelyk]
. . Villa 16 - 180 [mm/s]
Mozgasi sebesség —
Rogzitd - - 350 [mm/s]
B Villamozgas - - 300 [N]
Erd
Rogzité fogds 10 - 40 [N]
58 [dB(A)]Leq
feoint (2) - -
Zajszint 63 [AB(A)IMax
Megtartja a munkadarabot dramkimaradds |Igen
esetén?
A fogdszerkezet délésszdge - - 15 [fok]
Motor Integralt, elektromos BLDC

() Tovabbi informécidk a Doboz fogasi tartomany tablazatban. Egyedi villdk és/vagy felsé
rogzité segitségével a tartomany kiterjeszthetd.

(2) Tovédbbi informéacidkért lasd a Zajszint cim( szakaszt.
Doboz fogdsi tartomdny

A doboz legaldabb 60%-at a villanak kell megtdmasztania. Nagyobb méretek esetén egyedi
villdk haszndlhatdk.

100 mm-nél alacsonyabb vagy 120 mm-nél keskenyebb dobozok esetén egyedi felsd rogzitd
haszndlhatd.

Magassdg (H) Szélesség (W) Hossz (L)

Villatipus Min - Max Min - Max Min Mértékegység
Keskenv. révid 100 - 300 120 - 400 200 [mm]
¥ 3,94 - 11,81 4,72 - 15,75 7,87 [hivelyk]
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S Magassag (H) Szélesség (W) Hossz (L) o 2
Villatipus Min - Max Min - Max Min Mértékegység
Sréles. révid 100 - 300 120 - 400 468 [mm]

’ 3,94 - 11,81 4,72 -15,75 18,42 [hiivelyk]
Keskenv. hosszl 250 - 450 120 - 400 200 [mm]
Y 9,84 - 17,71 4,72 -15,75 7,87 [hiivelyk]
Syéles. hossz 250 - 450 120 - 400 468 [mm]
’ 9,84 - 17,71 472 -15,75 18,42 [hiivelyk]

Vakuumos megfogas tulajdonsagai Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység

5 - 60 [%Vakuum]
Vékuum - 0,05 - -0,607 |[Bar]

1,5 - 17,96 [inHg]
Légaram 0 12 [L/min]
Hasznos teherbiras (gyarilag mellékelt - 2,5 [kg]
kiegészitdkkel) - 5,51 [font]
Szivékorongok 1 4 [db]
Megfogds idésziikséglete (40%-os elbirt

. 4o 0,25 [s]
vakuumnal mérve)
Elengedési id6 0,4 [s]
72 [dB(A)]Leq
. . (1) - -

zajszint 74 [dB(Aviax
Vakuumszivattyu Integralt, elektromos BLDC
Porsz(irék Beépitett, 50 um, helyszinen cserélheté

M Tovédbbi informéacidkért ldsd a Zajszint cim{i szakaszt.
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Altaldnos tulajdonsagok Minimum  Jellemzé Maximum  Mértékegység
Tarolasi hémérséklet 0 - 60 [°C]
32 - 140 [°F]
IP-besorolas 54
473 x 188 x 504 [mm]
S 3 (1
Meretek [Ho x Sz¢ x Ma] 18,6 X 7,4 x 18,82 [hiivelyk]
) 8,5 [ka]
Suly 18,74 [font]

(M A feltiintetett méretek a vdkuumtarté nélkiili keskeny, révid villdra vonatkoznak.
Vékuumtartdval a szélesség 450 mm-re né [17,72 hiivelyk].

Uzemi koriilmények Minimum Jellemz6é Maximum Mértékegység
Tapellatds 20 24 25 V]
Aramfelvétel - - 2000 [mA]

Uzemi hémérséklet (fogdszerkezet és 5 - 50 [°C]
szivékorongok) 14 - 122 [°F]

Relativ pdratartalom (nem lecsapddo) 0 - 95 [%]

Garancia: 3 év vagy 3 000 000 ciklus, attdl fliggéen, hogy melyik kdvetkezik be elébb, a
Partneri Megallapoddsban meghatdrozott hivatalos garancidlis feltételek szerint. Egy
mukddési ciklus egy teljes fogds és elengedés sorozatként kerlil meghatdrozasra, ami 6 000
000 nyitdsi vagy zardsi mozgdsnak felel meg.

Zajszint

A 2FGP20 zajszintje attdl fligg, hogy az ujjas vagy a vdkuumos fogd alkatrész van-e
haszndlatban. A vdkuumos megfogas zaja fligg a beadllitott vdkuumszinttél és attdl, hogy
éppen felvesz-e egy targyat vagy sem. Nagyobb sebesség és Ioket ndveli a zajt. Emellett a
munkakornyezet és egyéb berendezések is befolydsoljdk a zajszintet.

A 2FGP20 zajszintjének megallapitdsa érdekében fliggetlen vallalat végzett vizsgalatokat.
A vizsgdlat menete a kovetkezé volt:

« Avizsgdlatra szokvanyos, beltéri izemi kérnyezetben keriilt sor.

« Az ujjas megfogasi teszt 4 ciklust végzett teljes 16ketben, 100%-0s sebességgel, ciklusok
kozaotti szlinet nélkdl.

« Avakuumos megfogasi teszt teljes mértékben aktivalt szivattyldval és megszakitds nélkdl
zajlott.

« A zajméré berendezés 1 m tdvolsagra helyezkedett el a 2FGP20 egységtdl.

A vizsgalat megallapitotta, hogy a mert atlagos zajszint 58 dB(A)_¢q alatt volt az ujjas
fogGszerkezet, €s 72 dB(A) ¢q alatt a vakuumos esetében. A mert maximalis zajszint 63
dB(A)max alatt volt az ujjas fogdszerkezet, és 74 dB(A)max alatt a vdkuumos esetében, ami a

megengedett maximalis zajszint (80 dB(A)) alatt van. Az alkalmazas soran a 2FGP20 nem
mUkodik folyamatosan, ami azt jelenti, hogy az atlagos zajszint jelentésen csokken.
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Villdk

Négyféle OnRobot villa all rendelkezésre. A cikkszamokat és a szallitasi tartalmat a
.Karbantartds” szakaszban, a méreteket pedig a ,Mechanikai méretek” szakaszban taldlja.

Keskeny, rovid Széles, rovid Keskeny, hosszu Széles, hosszu

Egyedi villak

A rendelkezésre 4ll6 villaujjak legfeljebb 450 mm magas és 400 mm széles dobozok
kezelésére alkalmasak. Nagyobb dobozok esetén egyedi villaujjak hasznalata ajanlott.

a FIGYELEM:

Tartsa be az ISO/TR 20218-1 és ISO/TS 15066 elbirasait, hogy az egyedi
villaujjak ne legyenek élesek és ne okozzanak becsipédésveszélyt a fogasi
terdleten.

A villaujjmagassag novelésekor eléfordulhat, hogy a megengedett nyomaték csdkken, amint
azt Az ujjak tovénél jelentkez6 nyomaték ciml szakasz szemlélteti.

Ha egyedi villaujjakra van sziikség, azok az aldbbi méretek (mm) [hivelyk] szerint készithetSk
el a fogdszerkezethez illeszkedve. A villaujj rogzitéséhez hasznaljon M6x16 mm-es menetes
csavarokat, amelyeket 3 Nm-re kell meghuzni.
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Az ujjak tovénél jelentkezé nyomaték

Az ujjak tovénél minden iranybdl maximum 80 Nm nyomaték alkalmazdsa megengedett.

Egyedi felsé6 rogzité

A rendelkezésre 3ll6 felsé rogzitd legalabb 100 mm magas és 120 mm széles dobozok
kezelésére alkalmas. Kisebb dobozok esetén egyedi felsé rogzité haszndlata ajanlott.
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Ha egyedi lemezre van sziikség, azt az aldbbi méretek (mm) [hiivelyk] alapjan ugy lehet

megtervezni, hogy illeszkedjen a fogdszerkezethez. A lemezt M4 x 8 mm-es menetekkel
rogzitse, 1 Nm nyomatékkal meghuzva.

[2.362]
60

4 x M4
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Ha egyedi ujjparndra van szilikség, azt az aldbbi méretek (mm) [hivelyk] alapjan dgy lehet

megtervezni, hogy illeszkedjen a fogdszerkezethez. Az ujjparndt M4 x 6 mm-es csavarokkal
rogzitse, 1 N/m-re meghuzva.
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Az elengedd lemez és a villaujj kozotti rés egy alkatrész segitségével tolthetd ki. Az alkatrész
az alabbi méretek (mm) [hlivelyk] szerint illeszthetd a fogdszerkezethez. Az alkatrész
rogzitéséhez M4x6 mm-es menetes csavarokat hasznaljon.
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2xM4 T 60,236
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Szivékorongok

A vdkuumos megoldas koztes réteg lapjai és hasonlé munkadarabok mozgatdsdra szolgal.
Aldbb a szerszamhoz mellékelt konzol és szivokorongok haszndlataval kialakitott két
leggyakoribb konfigurdcio lathatd.

Négyszogletli alakzat Soros alakzat

Jobb koztes réteglapok és tobbrétegl papir Jobb papir és hasonlé koztes réteglapok
esetében esetében

A mellékelt csé hossza a négyszogletl alakzathoz megfeleld. Soros alakzat kialakitdsahoz
vdgjon két csovet 83 mm hosszdra.
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MEGJEGYZES:
Fontos, hogy a négy levegdéforrdst mindig egyszerre haszndlja.

Testreszabott tapaddkorong-konzol

Ha testreszabott konzolra van sziikség, akkor azt a lenti méretek (mm) [hiivelyk] alapjan el

lehet gy késziteni, hogy illeszkedjen a fogdszerkezethez. M6x6 mm-es csavarokkal rogzitse
az ujjakat.

6xMé T 8[0,31]
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1.2. 2FGP20 Fork doboz tartalma

2FGP20

16 x M4x8mm screw

4 x Finger Pad

@ 2FGP20 Base Unit @ 12 x M6x12mm Screw @ 2 x 2FGP20 Finger

Premounted Premounted
@ 6 x M6x10mm screw @ 4 x Suction Cup @40 8 x Angled Fitting @ Distance plate 4 x M6x20mm screw
. . 2 x Vacuum Tube L = 160 Suction cup bracket
@ 6 X M6x12mm screw @ @6h8x20mm Pin @ Reinforcement Bracket @ 2 x Vacuum Tube L = 180 V-Shape
@ Suction cup bracket Torx T30 key | Hex key 3 mm
|-Shape | Torx T20 key

10



ADATLAP

2FGP20 - Fork kit

@ Fork Kit Linear drive unit

@ Torxkey T30
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1.3. 2FGP20 Fork

2FGP20 Fork keskeny, rovid villaval
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
Keskeny, rovid villa
[7,268] [3,780]
‘_ 184,60 T .96
I n n n I ‘
@ Q @
© ©
'N'o
o
=% ° °
L(")
] © "'
5 0
@ @ ©,
1T TTITTT 11T _\I 1]
7.874] [11,929]
200 303

A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
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Keskeny, hosszu villa
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
Széles, rovid villa
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.
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Széles, hosszu villa

[7.268] [3,386]
184,60

[20,008]
508,20

[0.315]
8

[18,425] [11,535]
468 293

A méretek mm-ben és [hlivelyk]-ben vannak megadva.
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