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1. Datovy list

1.1. 2FGP20

Vlastnosti uchopovaciho prstu Minimum Typicky Maximum Jednotka
P - - 20 [ka]
UziteCné zatizeni i ) 441 [Ib]
. s - 260 [mm]
Celkové rozpeti i 1024 [palec]
170 430 [mm]
&0 4 M -
Rozsah Sitky uchopu 6.69 16,93 [palec]
. - +/- 0,5 - [mm]
Opakovatelnost uchopu i +/-0.0197 |- [palec]
Uchopovaci sila (2 80 - 400 [N]
Tolerance uchopovaci sily - - +/- 30 [N]
Rychlost uchopeni 16 - 180 [mm/s]
Doba uchopeni (véetné aktivace brzdy) ) - 600 - [ms]
. . 58 [dB(A)lLeq
Prstovy uchopovac - -
Yy Henop 63 [AB(A)ax
Hladina hluku ) ™
. " 72 Leq
Podtlakovy uchopovac |- -
Yy Henop 74 [AB(A)ax
Pridrzet obrobek v pfipadé ztraty energie? Ano
Motor Integrované elektrické BLDC

MV piipadé namontovanych desti¢ek je miniméini hodnota 158 mm a maximélini hodnota 418
mm.

(2) Viz nabidku Graf sila X proud
(3PFi rozpéti 6 mm a sile 150 N. Typickd hodnota je 900 ms pfi 20 mm a 200 N.

(4 Daléi informace naleznete v ¢&sti Urover hluku.

Vlastnosti uchopeni podtlakem Minimum Typicky Maximum Jednotka
5 - 60 [% vakua]
Vakuum - 0,05 - - 0,607 [bar]
1,5 - 17,95 [inHg]
Pritok vzduchu 0 12 [L/min]
i i L . - 2,5 [kg]
Uzitecné zatizeni (s dodanymi nastavbami)
- 5,51 [Ib]
Podtlakové pfisavky 1 4 [ks]
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Vlastnosti uchopeni podtlakem

Dotza uchopeni (mérend s cilovym podtlakem 0.25 [s]
40 %)
Cas uvolnénf 0.4 [s]

Podtlakové Cerpadlo

Integrované elektrické BLDC

Prachové filtry

Integrované 50um, vyménitelné v terénu

Obecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka
Skladovaci teplota 0 - 60 [°C]
32 - 140 [°F]
Klasifikace IP 54
. N 400 x 121,6 x 188 [mm]
Rozmery [D xS x H] 15,75 x 4,79 x 7.4 [palec]

Kombinace

uchopovaci

Zakladni
jednotka

Standardni

prsty vcetné Podtlakové
ctyf vybaveni
podlozek

Celkova
hmotnost

Jednotka

peegertesly | [ o

andarenimi prsty” g 16 3,02 118 [Ib]

vCetné Ctyr podlozek

Zakladni jednotka se

ey b7 oz | s
yrp 8,16 3,02 0,60 177 [1b]

a podtlakového

vybavenf

Zakladni jednotka se |3,7 i i 0,43 (413 kgl

sadou prst KLT 8,16 0,95 |9M [Ib]

Zakladni jednotka se

\S;Zg?nué?/resgligrlt_;o 37 . 0,27 043 |44 [kg]
. 8,16 0,60 0,95 |97 [Ib]

podtlakového

vybaveni

Zakladni jednotka s

individualné 3,7 i i i Definovdno ([kg]

pfizplisobenymi 8,16 uzivatelem |[[Ib]

prsty

Provozni podminky

Napadjeci zdroj

20 24

25

(V]

Spotfeba proudu

2000

[mA]
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Provozni podminky Jednotka
Provozni teplota (uchopovac a podtlakové 5 - 50 °Cl
pfisavky) 41 - 122 [°F]
Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]

Zaruka: 3 roky nebo 3 000 000 cykll, podle toho, co nastane dfive, v souladu s oficidlnimi
zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouve. Jeden provozni cyklus je
definovan jako jedna kompletni sekvence uchopeni a uvolnéni, coz odpovidd 6 000 000
pohyb pfi otevirdni nebo zavirdni.

Graf sila X proud

Forcevs Current

@ Force (N)

0 0.5 1 15 2 2.5 3
0.6 Current (Amp)

Vyztuzny drzak 2FGP20

POZNAMKA: '
Vyztuzny drzak musi byt pouZzit u robotl s &
uzite¢nym zatizenim 20 kg a vice.

Reinforcement Bracket zvysuje robustnost uchopovace. Zvysuje také kapacitu toCivého
momentu o dalSich 40 Nm a doplfuje celkovy pfipustny kroutici moment o kroutici moment
QC. Hmotnost drzdku je 0,45 kg (0,99 Ib).
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Hladina hluku

Hlu¢nost 2FGP20 zavisi na tom, zda je pouzita prstovd nebo podtlakova uchopovaci ¢ast.
Hlu¢nost podtlakového uchopeni zavisi na nastavené udrovni vakua a na tom, zda je predmét

v v

uchopen, nebo ne. Vyssi rychlost a rozpéti zvysuji hlu¢nost. Hladina hluku zdvisi také na okoli
a dalsich zafizenich.

Test hladiny hluku 2FGP20 provedla externi spole¢nost.
Nastaveni testu bylo ndsleduijici:

« Test se konal v bézném vnitfnim vyrobnim prostoru.

« Test uchopovani prstem probéhla ve 4 cyklech s plnym rozpétim, pfi 100% rychlosti a bez
prodlevy mezi cykly.

« Test uchopovani podtlakem byl proveden s pIné aktivovanym Cerpadlem a bez prodlevy.

« Zafizeni pro méfeni hluku bylo umisténo ve vzdalenosti 1 m od zafizeni 2FGP20.

NV o

Zavérem testu je, Ze primernd nameéfena hladina hluku byla niZsi neZ 58 dB(A)._¢q pPro
prstove uchopovac a 72 dB(A)_eq pro podtlak. Maximalni namefena hladina hluku byla nizsi
nez 63 dB(A).max. U prstového uchopovace a 74 dB(A)max COZ je pod maximalni povolenou

hladinou hluku (80 dB(A)). Pfistroj 2FGP20 nebude v aplikaci pracovat nepfetrzite, coz
znamenad, ze pramérnd hladina hluku se vyrazné snizi.

Snimac sily

Uchopovac¢ ma silovy snimac v pohyblivém prstu, coz je zobrazeno na obrazku nize.
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Pfi vyrovnavani obrobku pomoci prstli uchopovace nebo pfi bo¢nim uchopeni obrobku zvazte
pfitomnost snimace sily, protoze gravitace mlze ovlivnit méfenf sily.

Pokud je obrobek uchopen bokem, ujistéte se, ze je uchopovac orientovdno pohyblivym
prstem nahofe, jak je zndzornéno na obrdzku nize. Dbejte také na to, aby se spodni prst
dotykal obrobku dfive nez horni prst.

S uchopovacem se doddavaji Ctyfi desticky na prsty, které Ize instalovat v rliznych
konfiguracich, aby bylo moZno dosdhnout nejlepsiho uchopovéni daného obrobku.

186 ‘ LW

Desticky na prsty

50

NiZe je predstaveno nékolik pfikladd mozné instalace desticek.
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Desticky jsou vyrobeny z hliniku a jejich povrch je potazeny silikonem. Maximalni sila
(rovhomérné rozlozena v modré oblasti na obrdzcich nize), kterou Ize aplikovat na destic¢ky na

prsty, je uvedena v tabulce nize.

llustrace Poloha desticky Maximalni sila (N)
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llustrace Poloha desticky Maximalni sila (N)
3 100
4 400
5 400

Sada prstl pro krabice KLT

Sada prstd pro boxy KLT zvysuje stabilitu Uchopu kontejnerd KLT a jinych otevienych boxu s
drazkou. Prsty Ize pfizplsobit otevienym drazkam u velkych variant krabic.
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Tyto prsty patii do pfislusenstvi a musi byt zakoupeny samostatné. Chcete-li si tyto prsty
koupit, kontaktujte prodejce, od kterého jste zakoupili uchopovac.

2FGP20 — Sada prstl pro krabice KLT PN 113294
Viz ptiklady s krabicemi KLT 400 x 300 mm a 600 x 400:

Doporucuje se pouzivat krabice KLT podle normy VDA 4500, Vzhledem k rozptylu v tuhosti
rliznych krabic KLT je aplikaci nutno otestovat z hlediska uzite¢ného zatizeni. a rychlosti/
akcelerace robotu.

Individualné pfizplisobené prsty

Vyska standardnich prstll doddvanych s uchopovac¢em je 220 mm. Pro obrobky vyssi nez 220
mm se doporucuje individudIni Uprava prstd.
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VAROVANI:

! Dodrzujte normy ISO/TR 20218-1 a ISO/TS 15066, aby individualné
' prizplsobené prsty nebyly ostré a nevytvarely nebezpedi priskfipnuti v mistech
uchopeni.

Ptiklad je uveden na obrazku nize, kde je doporuceno vyvijet tlak na spodni ¢ast obrobku. K
dosazeni tohoto cile se pouzivaji vlastni delSi prsty a podloZzky pod prsty jsou pfipevnény
vodorovné. To je nejlepsi zplsob, jak dosdahnout pevného tdchopu.

I S—

T

Il

Zvétsenim vysky prstu se mlize snizit povoleny kroutici moment, jak je zndzornéno na
obrézku v ¢asti Momenty v zakladné prstu.

Dalsi pfiklad je uveden na ndsledujicim obrdzku, ktery se tyka baleni lahvi do fdlii. U tohoto
typu obrobku se doporucuje namontovat podlozky vodorovné, aby bylo k dispozici co nejvice
kontaktnich bodd. Timto zplsobem Ize zvysit plsobici silu a dosahnout pevnéjsiho tchopu.
Umistéte podlozky co nejblize ke spodni ¢asti obrobku, aby struktura obrobku byla pevnéjsi a
mohla odolat vétsi sile.

Pokud jsou pozadovany individudlné pfizplsobené prsty, Ize je vyrobit na miru uchopovaci
podle nize uvedenych rozmér( (mm) [palec]. K upevnéni prstl pouzijte Srouby M6 x 10 mm.

10
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Momenty v zakladné prsta

V kazdém sméru zakladny prstu je povolen maximdaini moment 80 Nm.

Podtlakové pfisavky

Podtlakové feSeni bylo navrzeno pro manipulaci s mezivrstvami a podobnymi pfedméty. Dvé
nejbéznéjsi konfigurace s doddvanym drzdkem a podtlakovymi pfisavkami jsou uvedeny nize.

Ctvercovy tvar Radovy tvar

LepSi pro archy mezivrstev z kartonu nebo LepSi pro archy mezivrstev z papiru a
vicevrstvého papiru podobnych materiala




DATOVY LIST @ ro bot

Ctvercovy tvar Radovy tvar

Dodana délka trubky je pro ¢tvercovy tvar dostate¢nd. Pro pouziti tvaru fady zkratte dvé
trubky na délku 83 mm.

POZNAMKA:
Je dilezité vzdy pouzivat ¢tyti zdroje vzduchu najednou.

Individualizovany podtlakovy drzak

Pokud je pozadovan individudIné pfizplsobeny drzak, Ize jej vyrobit na miru uchopovaci
podle nize uvedenych rozmérl (mm) [paec]. K upevnéni prstll pouZijte Srouby M6x6 mm.
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1.2. Obsah krabice 2FGP20

@ 2FGP20 Base Unit
@ 6 x M6x10mm screw

@ 6 x M6x12mm screw

@ Suction cup bracket
I-Shape

4 x Finger Pad
Premounted

@ 12 x M6x12mm Screw

@ 4 x Suction Cup @40 8 x Angled Fitting

@ @6h8x20mm Pin @ Reinforcement Bracket

Torx T30 key | Hex key 3 mm
| Torx T20 key

@

2 x 2FGP20 Finger

@ Distance plate

9

2 x Vacuum Tube L = 160
2 xVacuum Tube L = 180

16 x M4x8mm screw
Premounted

4 x M6x20mm screw

Suction cup bracket
V-Shape

13
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14

1.3. 2FGP20
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2FGP20 s vyztuznym drzakem

170/6,693]
150(5,906]
|| 220884

~127.80(5,031]

192[7,559]

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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