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1. Adatlap

1.1. 2FGP20

Finger Grip tulajdonsagai Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
- - - 20 kg]
Hasznos teherbiras i ) 44.1 [font]
Teljes mozgéstartoman i 260 [mm]
J 9 y - 10,24 [hiivelyk]
Medfoas (lessé . M 170 i 430 [mm]
egfogds szélességtartomdnya 6,69 16,93 [hiivelyk]
o o < - +/- 0,5 - [mm]
Megfogas ismételhetdsege i +/-0.0197|- [hiivelyk]
Fogéerd (2) 80 - 400 [N]
Fogoderd tlirése - - +/- 30 [N]
Megfogdsi sebesség 16 - 180 [mm/s]
Megfogds iddsziikséglete (a fék - 600 - [ms]
aktivaldsdval egyiitt) 3)
Ujjas megfogd - - 58 [AB(A]Leq
63 [dB(A)Imax
Zajszint (4)
Vakuumos megfogo - - 72 [AB(A)eq
74 [dB(A)Imax
Megtartja a munkadarabot dramkimaradds |lgen
esetén?
Motor Integralt, elektromos BLDC

() Felszerelt tapadékorongokkal a minimumérték 158 mm, a maximumérték 418 mm.
(2) Ldsd: Eré/dramerésség grafikon

(3) 6 mm mozgéstartomany és 150 N erd esetén. Jellemzé érték: 900 ms 20 mm és 200 N
esetén.

(4) Tovabbi informaciéért Iasd a Zajszintrél sz6I6 részt.

Vakuumos megfogas tulajdonsagai Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
[
Vakuum -0,05 - -0,607 |[Bar]
1,5 - 17,95 [inHg]
Légaram 0 12 [L/min]
Terhelhetéség (gyarilag mellékelt - 2,5 kgl
kiegészitékkel) - 5,51 [font]
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Vakuumos megfogas tulajdonsagai

Minimum Jellemzé Maximum

Tapaddkorongok

Megfogds id8sziikséglete (40%-os eldirt

vakuumnal mérve)

0,25

Elengedési id6

0,4

Vékuumszivattyu

Integralt, elektromos BLDC

PorszUirék

Beépitett, 50 um, helyszinen cserélhetd

Altaldnos tulajdonsdgok Minimum  Jellemzé Maximum Mértékegység
Taroldsi hémérséklet 0 - 60 [°C]
32 - 140 [°F]
IP-besorolas 54
. . . 400 x 121,6 x 188 [mm]
Méretek [Ho x Szé x Me] 15,75 x 4,79 x 7,4 [hiivelyk]

Standard ujjak,

Megfogo osszeadllitas Alapegység négy

KLT-

Vakuumberendezés

ujjkészlet

Osszslily

Alapegység Standard

tapadoékoronggal

ujjakkal és az Gsszes | 137 - - 5,07 (k]
Jjaria 8,16 3,02 118 [font

tapadokoronggal

Alapegység Standard

ujjakkal és az 6sszes |3,7 1,37 0,27 i 5,34 kgl

tapaddkoronggal és  |8,16 3,02 0,60 1,77 [font

vdakuumberendezéssel

Alapegység KLT- 3,7 i ) 0,43 413 [kg]

ujjkészlettel 8,16 0,95 9N [font

Alapegység KLT-

ujjkészlettel és az 3,7 i 0,27 0,43 44 kgl

oOsszes 8,16 0,60 0,95 9,7 [font

vdkuumberendezéssel

Alapegység egyéni 3,7 Ifelhasznalo kgl

ujjakkal 8.16 ] - ] altal [font
) ’ meghatarozott |

Uzemi koriilmények Minimum Jellemz6é Maximum Mértékegység

Tapellatas 20 24 25 V]

Aramfelvétel - - 2000 [mA]

Uzemi hémérséklet (megfogd és 5 - 50 [°C]

tapaddkorongok) 41 - 122 [°F]

Relativ paratartalom (nem lecsapddo) 0 - 95 [%]
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Garancia: 3 év vagy 3 000 000 ciklus, attdl figgéen, hogy melyik kdvetkezik be elébb, a
Partneri Megallapoddsban meghatdrozott hivatalos garancialis feltételek szerint. Egy
mUkodési ciklus egy teljes fogds és elengedés sorozatként kerlil meghatdrozasra, ami 6 000
000 nyitdsi vagy zardsi mozgdsnak felel meg.

Force/Current grafikon

Forcevs Current
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2FGP20 Reinforcement Bracket

MEGJEGYZES:
Az erdsitd tartdszerkezetet 20 kg-os és nagyobb &

névleges hasznos teherbirdssal rendelkezé
robotoknal kotelezé hasznalni. £3

Az er8sitd tartdszerkezet robusztusabba teszi a megfogot. A nyomatékteljesitményt is noveli
tovdbbi 40 Nm-rel, a teljes megengedett nyomatékot a QC nyomatékaval kiegészitve. A
tartdszerkezet silya 0,45 kg (0,99 font).
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Zajszint

A 2FGP20 zajszintje attdl fligg, hogy az ujjas vagy a vakuumos megfogd van-e haszndlatban.
A vdkuumos megfogds zaja fligg a bedllitott vakuumszinttél és attdl, hogy éppen felvesz-e
egy tadrgyat vagy sem. Nagyobb sebesség és mozgdstartomany noveli a zajt. Emellett a
munkakornyezet és egyéb berendezések is befolydsoljak a zajszintet.

A 2FGP20 zajszintjének megallapitdsa érdekében fliggetlen vallalat végzett vizsgdlatokat.
A vizsgdlat menete a kovetkezd volt:

« Avizsgdlatra szokvanyos, beltéri izemi kérnyezetben kerdilt sor.

« Az ujjas megfogasi teszt 4 ciklust végzett teljes mozgdstartomanyban, 100%-os
sebességgel, ciklusok kozotti szlinet nélkiil.

« Avakuumos megfogasi teszt teljes mértékben aktivalt szivattyldval és megszakitds nélkdil
zajlott.

« A zajmérd berendezés 1 m tdvolsdgra helyezkedett el a 2FGP20 megfogdtdl.

A vizsgalat megallapitotta, hogy a mért atlagos zajszint 58 dB(A)_¢q alatt volt az ujjas
megfogo, s 72 dB(A) e alatt a vakuumos esetében. A mért maximalis zajszint 63 dB(A)max
alatt volt az ujjas megfogd, és 74 dB(A)vax alatt a vdkuumos esetében, ami a megengedett

maximalis zajszint (80 dB(A)) alatt van. Az alkalmazds sordn a 2FGP20 nem m(ikodik
folyamatosan, ami azt jelenti, hogy az dtlagos zajszint jelentésen csokken.

Eréérzékelé

A megfogd mozgathatd ujjdban eréérzékel6 van, amely az aldbbi dabran lathatd.
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Vegye figyelembe az eréérzékeld jelenlétét, amikor a munkadarabot a megfogd ujjaival
igazitja, vagy amikor a munkadarabot oldalra forditva szedi fel, mivel a gravitacid
befolydsolhatja az eré mérését.

Ha a munkadarabot oldalra forditva veszi fel, ligyeljen arra, hogy a megfogdé mozgathatd ujja
legyen feliil, amint az az alabbi dbran I&thatd. Ugyeljen arra is, hogy az alul levé ujj hamarabb
érje el a munkadarabot, mint a fellil levé ujj.

A megfogdhoz négy darab tapaddkorong van mellékelve; ezek a munkadarabon elért legjobb
fogds érdekében kiilonféle konfigurdcidban szerelhetdk fel.

Tapadokorongok

6

186 ‘ TT

50
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Lentebb Iathatd néhany példa arra, hogyan szerelheték fel a tapaddkorongok.

TANED

A tapaddkorongok aluminiumbdl készliiltek és szilikonbevonattal vannak elldtva. A

tapaddkorongokra kifejtheté maximalis erd (az aldbbi abrakon kék szinnel kiemelt terlileteken
egyenletes eloszldsban) az aldbbi tabldzatban lathatd.

Tapaddkorong helyzete Maximalis eré (N)

0 400

1 300
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Tapaddkorong helyzete

Maximalis eré (N)

2 200
3 100
4 400
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Tapadokorong helyzete

Maximalis eré (N)

400

Ujjkészlet KLT-dobozokhoz

A KLT-dobozokhoz vald ujjkészlet ndveli a megfogasi stabilitdst KLT-dobozok és mas,

horonnyal rendelkezd nyitott dobozok esetében. Az ujjhegyek a dobozok széles
vélasztékanak nyildsaihoz igazithatdk hozza.
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Ezek az ujjak kiegészitéként kaphatdk, kiilon kell 6ket beszerezni. Az ujjak beszerzéséhez
forduljon ahhoz a keresked6hdz, akitél a megfogot vasarolta.

2FGP20 — Ujjkészlet KLT-dobozokhoz, cikkszam: 113294
Lasd a 400 x 300 és 600 x 400 mm-es KLT-dobozok példait:
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A VDA 4500 szabvédnynak megfelelé KLT-dobozok haszndlata ajdnlott. A kiilonb6z6 KLT-
dobozok eltéré merevsége miatt az alkalmazast tesztelni kell terhelhetéség és a robot
sebessége/gyorsuldsa szempontjabdl.

Egyéni ujjak

A megfogdhoz mellékelt, alapkivitell ujjak magassdaga 220 mm. 220 mm-nél magasabb
munkadarabok esetében ajanlatos egyéni ujjakat készittetni.

. FIGYELEM:

Tartsa be az ISO/TR 20218-1és ISO/TS 15066 eldirasait, hogy az egyéni ujjak
ne legyenek élesek és ne okozzanak becsipdédésveszélyt a megfogasi
terileten.

Az alabbi dbran lathatd egy példa, ahol a nyomast a munkadarab aljdra ajdnlatos kifejteni.
Ehhez egyéni, hosszabb ujjak alkalmazdsdra keriil sor, a tapaddkorongok rogzitése pedig
vizszintesen torténik. Ez a legjobb megoldas stabil fogds elérésére.

Az ujjmagassdg novelésekor eléfordulhat, hogy a megengedett nyomaték csdkken, amint azt
Az ujjak tovénél jelentkez6é nyomaték cimd témakor szemlélteti.

Az aldbbi dbran egy masik példa lathatd, amely félidzott palackok felszedését mutatja be. Az
ilyen jellegl munkadaraboknadl ajanlatos a tapaddkorongokat vizszintesen felszerelni annak
érdekében, hogy minél tobb érintkezési pont j6jjon |étre. Ezdltal ndvelhetd a kifejtett erd, és
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stabilabb megfogds érhetd el. Igazitsa a tapaddkorongokat minél kozelebb a munkadarab
aljdhoz, ahol a munkadarab strukturdja erésebb, és igy nagyobb eréhatast is elvisel.

Ha egyéni ujjakra van szilikség, akkor azokat a lenti méretek (mm) [hiivelyk] alapjan el lehet
ugy késziteni, hogy illeszkedjenek a megfogdhoz. M6x10 mm-es csavarokkal rogzitse az

ujjakat.

56[2,20] 56(2,20]
HS{ HS]
- 5 10,20
© ® ® N
A e
@ 8 R % ] T @ * Y g

o

7(0,28

0.2 6x M6 T 10 [0,40]
21[0,83]

42[1,65] ® 5H8[0,20 H8] ¥ 5[0,20]

Az ujjak tovénél jelentkez6 nyomaték

Az ujjak tovénél minden iranybdl maximum 80 Nm nyomaték alkalmazasa megengedett.
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Tapaddkorongok

A vdkuumos megoldas koztes réteg lapjai és hasonlé munkadarabok mozgatdséra szolgal.
Aldbb a szerszamhoz mellékelt konzol és tapaddkorongok haszndlataval kialakitott két

leggyakoribb konfigurdcio lathatd.

Négyszogletii alakzat

Jobb koztes réteglapok és tobbrétegl papir
esetében

Soros alakzat

Jobb papir és hasonld koztes réteglapok
esetében

A mellékelt csé hossza a négyszogletl alakzathoz megfeleld. Soros alakzat kialakitdsahoz

vdgjon két csovet 83 mm hosszdra.

MEGJEGYZES:
Fontos, hogy a négy leveg&forrdst mindig egyszerre hasznélja.
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Testreszabott tapaddékorongkonzol

Ha testreszabott konzolra van sziikség, akkor azt a lenti méretek (mm) [hiivelyk] alapjan el

lehet Ugy késziteni, hogy illeszkedjen a megfogéhoz. M6x6 mm-es csavarokkal rogzitse az
ujjakat.

6xMé v 8[0,31]

64[2,52]
22[087] |

) =]

S,

S N
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- 82(3,23]

S

- 150[5,91]

N

N
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1.2. 2FGP20 doboz tartalma

@ 2FGP20 Base Unit
@ 6 x M6x10mm screw

@ 6 x M6x12mm screw

@ Suction cup bracket
I-Shape

4 x Finger Pad
Premounted

@ 12 x M6x12mm Screw

@ 4 x Suction Cup @40 8 x Angled Fitting

@ @6h8x20mm Pin @ Reinforcement Bracket

Torx T30 key | Hex key 3 mm
| Torx T20 key

@

2 x 2FGP20 Finger

@ Distance plate

9

2 x Vacuum Tube L = 160
2 xVacuum Tube L = 180

16 x M4x8mm screw
Premounted

4 x M6x20mm screw

Suction cup bracket
V-Shape
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1.3. 2FGP20
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2FGP20 with Reinforcement Bracket (2FGP20 erésité tartoszerkezettel)

170/6,693]
150(5,906]

|| 220884

127,80(5,031]

192[7,559]

A méretek mm-ben és [hlivelyk]-ben vannak megadva.
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