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1. Adatlap

1.1. 3FG25
Altalanos tulajdonsdgok Minimum Jellemz6é Maximum Mértékegység
Hasznos teherbirds Megfogds - - 15 kgl
(surléddasos megfogds) - - 33,06 [font]
Rugalmas megfogas|- - 10 [kg]
- - 22 [font]
Hasznos teherbirds (aldtdmasztdsos - - 25 kgl
: - - 55,1 [font]
megfogds)
A 18 - 155 [mm]
Kilsé &--» 0,70 - 6,10 [hivelyk]
Megfogdsi atmérsé* —
i 4 - 184 [mm]
Bels¢ ® % 1,61 - 7,24 [hivelyk]

. P - 0,1 - [mm]

Ujj pozicioértéke i 0.004 i [hiivelyk]
o ae p - 0,1 0,2 [mm]
Atmérdismétlési pontossag ) 0,004 0,007 [hiivelyk]
Motornyomaték az ujjplatformon (z)** - - 74 [Nm]

o Megfogas 50 - 450 [N]
Fogoerd -

Rugalmas megfogas|50 - 300 [N]

Fogoderd (szabalyozhatd) 1 - 100 [%]
Megfogdsi sebesség (dtmérd valtozasa) - - 90 [mm/s]
Megfogdsi idd (fék aktivdlasdval egyttt)* * * |- 500 - [ms]
Minimalis sziikséges dtmérdvaltozas 3 - - [mm]
Megtartja a munkadarabot dramkimaradds |lgen
esetén?

R 0 - 60 [°C]
Tarolasi hdmérséklet 32 ) 140 F]
Motor Integralt, elektromos BLDC
IP-besorolds IP67

. 156 x 168 x 187 [mm]
Méeretek [H, Sz, @] 616 x 6,62 x 7,38 [hiivelyk]

] 1,6 (k]

Sdly 3,52 [font]

* Gyarilag szallitott kivitelben.
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** Tekintse meg, hogy hol kertil alkalmazdsra a nyomaték a Megengedett maximalis
nyomaték esetében.

***10 mm atmérdtavolsdg. Ladsd még a Megfogasi modok cimd részt.

Uzemi koriilmények Minimum Jellemzé Maximum Mértékegység
Tapellatas 20 24 25 V]
Aramfelvétel 50 - 1500 [mA]

- N, 5 - 50 [°C]

Uzemi hdmeérséklet a1 i 122 F]

Relativ pdratartalom (nem lecsapédo) 0 - 95 [%]

Garancia: 3 év vagy 3 000 000 ciklus, attdl fliggéen, hogy melyik kdvetkezik be elébb, a
Partneri Megallapoddsban meghatdrozott hivatalos garancialis feltételek szerint. EQy
mukddési ciklus egy teljes fogds és elengedés sorozatként kerlil meghatdrozasra, ami 6 000
000 nyitasi vagy zardsi mozgdsnak felel meg.

Ujjak

A gyaérilag szallitott ujjak harom kiilonféle pozicidban szerelhetdk fel, ezzel kulonféle
Fogderdk és Megfogasi atmérdk érhetdk el.

A gydrilag szallitott ujjak hossza 42,6 mm (L jeloléssel a lenti dbrdn). Ha egyéni ujjakra van
sziikség, akkor azokat a lenti méretek (mm)[hiivelyk] alapjan el lehet dgy késziteni, hogy
illeszkedjenek a fogdszerkezethez. A sziikséges csavarok mérete M5x8 mm (alkalmazzon 2,5
Nm meghuzasi nyomatékot):
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Ujjhegyek

A gyaérilag szallitott ujjhegyek az aldbbi listan Iathatok. A kiilonféle ujjhegyek kiilonféle
fogoerdk és megfogasi atmeérdk elérésére alkalmasak.

« @13 mm, acél

@13 mm, bordazott

« 16,5 mm, NBR

Ha egyéni ujjakra van szlikség, akkor azokat a lenti méretek (mm)[hlivelyk] alapjdn el lehet
ugy késziteni, hogy illeszkedjenek a fogdszerkezet ujjaihoz. A szlikséges csavarok mérete
M4x8 mm (alkalmazzon 2,5 Nm meghtzdsi nyomatékot):

M4 - 6H T 8[0,315]

S \b,\ *b(c‘)o

.58 l
XQ%AO [ 0 }
023622 h7 -0,00047
0
@6 h7-0,012
{1]0.05[0,00197][A]
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Megengedett maximalis nyomaték

Ez a szakasz fontos, ha egyéni ujjakat vagy ujjhegyeket hasznalnak.

A megfogo ujjplatformjaira X és Y mentén kifejtheté megengedett maximalis nyomaték 40
Nm.

A fenti dbran lathatd a megengedett maximalis nyomaték kiszamitdsahoz alapul szolgald
koordinata-rendszer.

X-alaku ujjhegyek

Ezekkel az ujjhegyekkel a fogdszerkezet konnyebben képes kerek alaku, gallérszerl résszel
rendelkezd munkadarabok felszedésére és elhelyezésére. Az ujjhegyek egyszerre
alkalmazzak a surlddasos és az alatamasztasos megfogas elvét, ezzel ndvelhetd a
megfogandd munkadarab stabilitdsa €s a hasznos teherbiras.

’ O |
WYy *
£ 4

Ezeknek az ujjhegyeknek a hasznalatakor allitsa az ujjhegyatmérét 16 mm-re a
robotprogramban. Ezek az ujjhegyek valaszthatd kiegészitéként kaphatdk, kiilon kell 8ket
beszerezni. Az ujjhegyek beszerzése érdekében forduljon a forgalmazdhoz.

« 3FG X alaku ujjhegyek, PN 106963.

D
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Recézett ujjhegykészlet

A recézett felllettel tervezett ujjhegyek novelik a surlddast €s a hasznos teherbirast, igy
optimalisan haszndlhatdk a nyers és az olajjal bevont munkadarabok CNC-gépekben vald
megfogdsdhoz és mozgatasahoz.

MEGJEGYZES:

A recézett ujjhegy nyomokat hagyhat az anyagon.

q\
e
7y -

Allitsa a robotprogramot 13 mm-es atmérére, ha ezeket az ujjhegyeket haszndlja.
Kiilsé/bels6 megfogdsok

Ebben a dokumentumban a belsé megfogas és a kiilsé megfogas kifejezés hasznalatos. Ezek
az elnevezések arra utalnak, hogyan fogja meg a szerszdm a munkadarabot.

Kiilsé megfogas Belsé megfogas

. VIGYAZAT:

! A nehéz vagy rogzitett munkadarabokat a fogdszerkezetben kdzépen fogja

‘l " meg. Az elsd érintkezéskor egyetlen ujj sem lehet 0,5 mm-nél tavolabb a
munkadarabtdl. A nagyobb eltoldddsok tulterhelhetik és kdrosithatjdk a motort
és a hajtomdvet.
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é Max. offset
Max. offset 0.5mm
0.5mm

Megfogasi médok
A 3FG25 haszndlatakor két kiilonb6zé megfogdsi mdd koziil lehet valasztani. Mindkét maéd
esetében haszndlhato a belsé és a kiilsé megfogas is.

Normal megfogas Rugalmas megfogds

Ezt a megfogdsi médot akkor haszndlja, ha: | Ezt a megfogasi mddot akkor hasznalja, ha:

+ atdrgy atmérdje ismert és nem valtozik + atargy atmérdje nem ismert, vagy

. tobb mint 300 N megfogdsi erét kell jelentSsen valtozhat
alkalmazni + legfeljebb 300 N megfogasi erét kell
alkalmazni

Normal megfogas

A megfogdsi mlvelet két szakaszbdl all:

1. fazis: Biztonsdgi okbdl az ujjak kisebb erével (<140 N) kezdik meg a mozgdst, nehogy kart
tegyenek barmiben, ami esetleg a megfogé ujjai és a munkadarab kozé szorul.

2. fazis: Amikor a fogdszerkezet atmérdje megkozeliti az atmérd beprogramozott célértékét, a
fogdszerkezet megnoveli a fogderdt, hogy a beprogramozott nagysdgu erével hajtsa végre a
megfogdst. A megfogds utdn a rendszer aktivélja a féket (kattand hang jelzi). A fék
aktivaldsardl, amely ,Erételjes megfogds érzékelve” paraméterként is ismert, a gydrilag
szallitott fliggvények segitségével lehet meggy6zddni. A fék a kifejtett erével tartja a
munkadarabot, ekézben nem fogyaszt dramot, és dramkimaradds esetén is megtartja a
munkadarabot. A rendszer automatikusan deaktivélja a féket, amikor a fogdszerkezet
elengedést vagy Uj megfogdsi parancsot hajt végre. A fogdszerkezet programozdsa kézben a
fék a grafikus kezeléfellilet megfelel6 funkcidja segitségével deaktivalhatd.

Rugalmas megfogdas

Az ujjak a célként bedllitott nagysdgu erével kezdenek mozogni. Amikor a fogdszerkezet
hozzdér a tdrgyhoz, a beprogramozott nagysagu, eléirt erével hajtja végre a megfogdst. A
megfogds utdn a rendszer aktivdlja a féket (kattand hang jelzi). A fék aktivaldsardl, amely
~Erételjes megfogds érzékelve” paraméterként is ismert, a gydrilag szallitott fliggvények
segitségével lehet meggydzddni. A fék a kifejtett erével tartja a munkadarabot, ek6zben nem
fogyaszt daramot, és dramkimaradds esetén is megtartja a munkadarabot. A rendszer
automatikusan deaktivdlja a féket, amikor a fogdszerkezet elengedést vagy Uj megfogasi
parancsot hajt végre. A fogdszerkezet programozdsa kozben a fék a grafikus kezelbfeliilet
megfeleld funkcidja segitségével deaktivdlhatd.
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Fogdero

A teljes fogderd nagy mértékben az ujjak altal bezart 8 szogon
mulik. Mind a belsd, mind a kiilsé megfogds esetében igaz, hogy
minél kisebb az ujjak altal bezart sz6g, anndl nagyobb a kifejtett
erd.

A kiilsé vagy belsé megfogds szogtartomdnya 25-155 fok.

Az alabbi grafikon azt mutatja, hogy egy adott atmérénél mekkora eré fejthetd ki az ujj
pozicidjatdl fliggéen a ,Normdl megfogads” funkcid hasznalatakor. A grafikon alapkivitel(
ujjakkal végzett mérések alapjan késziilt mindhdrom pozicidban, 13 mm atmérdjl acél
ujjhegyekkel és egy fém munkadarabbal.

Max Force Normal Grip vs Diameter
500

Finger pos 1 @13
Force 100%
450 Finger pos 2 213

Force 100%
400

Finger pos 3 @13
Force 100%
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Az alabbi grafikon azt mutatja, hogy egy adott dtmérénél mekkora eré fejthetd ki az ujj
pozicidjatdl fliggéen a ,Rugalmas megfogds” funkcié hasznalatakor. 300 N a maximalis
lehetséges érték és semmilyen esetben sem Iéphetd tul. A grafikon alapkiviteld ujjakkal
végzett mérések alapjan készllt mindhdarom pozicidban, 13 mm dtmérdjli acél ujjhegyekkel és
egy fém munkadarabbal.
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Max Force Flexible Grip vs Diameter
350

Finger pos 1 913 Finger pos 2 @13 Finger pos 3 @13
Force 100% Force 100% Force 100%
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MEGJEGYZES:
A teljes kifejtett erét az ujjak altal bezart sz6g, a bemeneti dramerésség (egyes

robotoknal a szerszamtarcsa csatlakozdsa korldtozza), valamint az ujjhegyek és
a munkadarab anyaga kdzétti surlddasi egylitthatd befolydsolja.
Megfogdsi atméré

A gyaérilag sZzallitott ujjak és ujjhegyek kiilonféle konfigurdcidival széles tartomanyban
varidlhaté a megfogdsi dtméré.

Ujj poziciéja Ujjhegy (mm) Kiilsé6 megfogasi tartomany Belsé megfogasi tartomany

(mm) (mm)
013 26-107 46-133
1 ?16,5 22-103 49-136
213 21-131 41-157
? ?16,5 18-127 45-160
213 33-155 53181
’ 016,5 29-151 56-184

A min. és a max. atmérdék esetében 155° és 25° alapjan.

Minél kozelebb van az atméré a maximadlishoz, annal kisebb a bezart szog,
kovetkezésképpen anndl nagyobb az erdé.
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Megfogdsi sebesség

MEGJEGYZES:
Az elérhetd megfogdsi sebességet a kovetkez6 paraméterek befolydsoljak:

1. 100%-nal kisebb eléirt erd (F) haszndlataval csokkenthetd a megfogasi
sebesség.

2. Az atméré célértékének nagysdga: minél nagyobb az atmérd célértéke (a
megfogds csaknem teljesen nyitott helyzetben térténik), annal kisebb az
elérheté megfogdsi sebesség.

100%

75%

Gripping speed

30%

10mm 20mm 40 mm Closed

Fully Open
from FO from FO from FO

(FO)
Diameter

10
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1.2. 3FG25 doboz tartalma

X3

B

3FG25 with 813 steel and
©16.5 NBR fingertips

@ @13 knurled steel fingertip

@ Torx T25 Key

@ Torx T20 Key

1
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1.3. 3FG25
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A méretek mm-ben és [hlivelyk]-ben vannak megadva.

13
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