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1. Dataark

1.1. RG2-FT

Generelle egenskaber Minimum Typisk Maksimum Enhed

e - - 2 k
//\ 4 [kd]
‘ - - 4,4 [Ib]
Payload kraftgreb  |2kg
- - - 4 (ka]
. l‘f'ff - - 8,8 [Ib]
Formmontering af payload /4 Kd
0 - 100 [mm]
Raekkevidde i alt (justerbar)
0 - 3,93 [tomme]
- 0,1 - [mm]
Fingerpositionsopl@sning
- 0,004 |- [tomme]
- 0,1 0,2 [mm]
Gentagelsesngjagtighed
- 0,004 |0,007 [tomme]
0,2 0,4 0,6 [mm]
Vendeslor
0,007 0,015 0,023 [tomme]
Gribekraft (justerbar) 3 - 40 [N]
Gribehastighed* 55 110 184 [mm/s]
Gribetid** 0,04 0,07 0,1 [s]
Justerbar ngjagtighed for vipning af beslag - <1 - °
Temperatur i driftsomgivelser 5 - 50 [°C]
Opbevaringstemperatur 0 - 60 °Cl
Motor Integreret, elektrisk BLDC
IP-klasse IP54
219 x 149 x 49 [mm]
Dimensioner
8,6 x5,9x19 [tomme]
0,98 kgl
Produktveegt
2,16 [Ib]

* se RG2-FT Gripping Speed Graph

** baseret pa i alt 8 mm bevaegelse mellem fingrene. Hastigheden er lineaert proportional med
kraften. Yderligere oplysninger findes her: RG2-FT Gripping Speed Graph.

Kraftsensorens egenskaber Fxy Fz Txy Tz Enheder
Nominel kapacitet (NC) 20 40 0,7 0,5 [N][Nm]
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Kraftsensorens egenskaber Fxy Fz Txy Tz Enheder
Overbelastning af enkelt akse 200 200 |200 200 [%]
Stojfri oplesning 0,1 0,4 0,008 |0,005 |[N]J[Nm]
0,4 0,1 2 5 [mm][°]
Deformering af enkelt akse ved NC
0,015 |0,04 [tomme] [°]
Ikke-linearitet i fuld skala <2 [%]
Temperaturkompensation
Samplingsfrekvens 150 [Hz]
Naerhedssensorens egenskaber Min. Typisk Maks. Enheder
i 0] - 100 [mm]
Felsomhedsomrade
0 - 3,93 [tomme]
- 2 - [mm]
Ngjagtighed
- 0,078 - [tomme]
Ikke-linearitet* - 12 - [%]
Samplingsfrekvens - 150 - [Hz]

* ikke-linearitet henviser til maksimalveerdien og afhaenger af emnets egenskaber (f.eks.

overfladetype og farve)

Driftsforhold Minimum Typisk Maksimum Enhed
Krav til stremforsyning (PELV) 24 - 24 V]
Stremforbrug 6,5 - 22 (W]

0 - 55 [°C]
Driftstemperatur

32 - 131 [°F]
Relativ fugtighed (ikke-kondenserende) 0 - 95 [%]
Beregnet driftslevetid 30 000 - - [Timer]
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Neerhedssensor - typisk nejagtighed
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RG2-FT gribehastighedsgraf

Gripper width speed
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Gripper speed [mm/s]
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Gripperens arbejdsraekkevidde

87,74

Alle mal er i millimeter.
Fingerspidser

Standardfingerspidserne kan bruges til mange forskellige emner. Hvis tilpassede
fingerspidser kraeves, kan de fremstilles til at passe til gripperens fingre.
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Min. viewing angle
for finger ocpening
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SECTION G-G

0,007 0
2896 -0,02 |1,102 gé -0,001

4xM2-6H ¥ 5[0,197]

0,2[0,008] x 45

R1[0,02]

5[0,177]
1,5[0,059]

3[0.118]

1 [0.02] x 450

-0,007 -0
24 g6 -0.02 |0.945 g6 -0,001

Mal pa gripperens finger i millimeter.
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BEMAZERK:
Ved design af fingerspidserne ber der tages hensyn til felgende for at opna
optimal ydelse:

Tydelig optisk sti til neerhedssensorerne
Beskyttelse af neerhedssensorerne mod direkte sollys eller steerk lyskilde

Beskyttelse imod indtreengning af stov og veesker

ADVARSEL:

Neerhedssensorerne er fglsomme dele og bor beskyttes imod:
Steerkt direkte lys (som f.eks. retningsstyrede laserkilder)
Direkte hgje temperaturer

Mekanisk kontakt af enhver art

Udsaettelse for vaesker eller fint ledende stov

BEMZRK:

Overfladen pa naerhedssensoren bar rengoeres regelmaessigt med trykluft (< 5
bar) med lavt tryk fra en afstand pa 5 cm. Ved steerkere forurening anvendes
isopropylalkohol med en blgd vatpind til rengering.

Fingertykkelse

Der tages hensyn til standardfingerspidserne, nar fingertykkelsen indstilles. Dette kan ikke
aendres i softwaren. Nar tilpassede fingerspidser anvendes, bar brugeren manuelt
kompensere for forskellen i fingertykkelsen.
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1.2. RG2-FT, kassens indhold

® igi)
®W

@ RG2-FT @ Torx 20 Key for Gripper Adjutment @ Cable Holder and Spare Screws

@ Fingertip Adapter* @ Torx 6 Key for Fingertip Adapter @ Cable - 5m (M12 to M8-4pin)

*pre-mounted
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1.3. RG2-FT
75[2.953] ﬁ"
148[5,840] j:u 49[1,529]
- Il B
; e 65[2,556] als
LA
27[1.063]

4x M2 6 [0,238]

®»30[1,181]

100[3.937]

Alle mal er i mm og and [tommer].
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