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1. Datenblatt

1.1. Hardwareversion

Komponenten Version

Eyes (camera) v2.0

Eye Box v1.4

Eyes Lighting Kit | v1.0

1.2. Eyes
Eyes
Merkmale der Kamera Einheit
Schnittstelle USB-C 3.x
Bildsensortechnologie Rollender Verschluss in Groke 1,4 x 1,4 |[ um px]
RGB-Sichtfeld (FOV) 69,4 x 42,5 x 77 (+/-3) ]
Standard 1280 x 720 [pX]
RGB-Kameraauflosung
Naheinstellung {1920 x 1080 [pX]

Tiefentechnologie Aktives IR-Stereo
FOV-Tiefe 6512 x 4011 x 7212 ]
Auflésung der Tiefenausgabe 1280 x 720 [pX]

400-1000 [mm]
Arbeitsabstand

15,75 - 39,37 [Zoll]

0-35 [°C]
Betriebstemperatur

32-95 [°F]
Schutzart (IP) IP 54

0,260 k
Gewicht kel

0,57 [Ib]
Berechnete Lebensdauer 30.000 [h]

Eyes — Merkmale Einheit

Art des Vision-Systems |2,5 D

Mindest- 10 x 10 oder 15 Durchmesser [mm]
Werkstlickgroke 0,39 x 0,39 oder 0,59 Durchmesser [Zoll]
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Eyes — Merkmale Einheit

Unterstutzte Erkennung, Sortierung, Uberpriifung, Orientierungspunkte*
Anwendungen
Unterstutzte Roboter und extern
Befestigungsoptionen
12 Konfigurationen (4 x 3)
Rekonflgu'rlerbarke|t Um den Roboterflansch Ausrichtungen und
bei Befestigung am Neiqunaswinkel
Roboter gung
0-90-180-270 0-45-90 [Grad]
Verarbeitungszeit Typisch: 0,5 [s]
Wiederholgenauigkeit |<2 [mm]
der Erkennung <0,078 [Zoll]
Erkennungsgenauigkeit Externe Befestigung Befestigung am Roboter
(typisch) bei 500 mm |2 2 [mm]
gemessen 0,078 0,078 [Zoll]
Standard Naheinstellung
Mindestfehlergrolie bei
der Priifung 5 3 [mm]
0,197 0,18 [Zoll]
Abstand des Fehlerminimum | Typischer|Fehlermaximum
Wegpunkts vom Fehler
Orientierungspunkt
200 0,2635 0,6596 |0,9500 [mm]
Orientierungspunkt- 7,874 0,0104 0,0260 |0,0374 [Zoll]
Genauigkeit 500 0,6586 1,6490 |2,3750 [mm]
19,68 0,0259 0,0649 |0,0935 [Zoll]
1000 1,3173 3,2981 4,7500 [mm]
39,37 0,0519 0,1298 |0,1870 [Zoll]

* Das Eyes Lighting Kit wird in Landmark-Anwendungen nicht unterstitzt.

*Abhangig von der Entfernung vom Wegpunkt (Aufnahmepunkt) zum Orientierungspunkt.
Erhalten anhand Verfahren mit zweifacher Aufnahme, wobei sich die Kamera 300 mm (11,81
Zoll) iber dem Orientierungspunkt befindet.

Empfehlungen zur Anwendung und Einrichtung

Lichtverhaltnisse Keine drastischen, sofortigen Anderungen

Spiegelungen und konzentrierte Lichtflecke Minimal halten

Eigenschaften von Objekten Abweichend vom Hintergrund

Kamera in Bezug zum Arbeitsplatztisch Direkt darauf gerichtet
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Eyes Lighting Kit

Funktionen des Eyes Lighting Kit

Einheit

Eingangsspannung 24 V]
Maximalstrom 1 [A]
Verbindung 3-poliger M8-Steckverbinder

. 0-50 [°C]
Betriebstemperatur 32122 °F]
Schutzart (IP) IP54

. 0,131 kgl
Gewicht 0.288 [Ib]
Berechnete Lebensdauer 30.000 [h]

Eye Box

1,01 kg
Gewicht

2,23 1b
Erforderliche Stromversorgung 24V (6,25 A)
Berechnete Lebensdauer 30.000 h

Stromversorgung (6,25 A/150 W)

Typisch . Einheiten

Eingangsspannung (AC) 100 - 240 V]
Eingangsstrom - - 2,1 [A]
Ausgangsspannung - 24 - V]
Ausgangsstrom - 6,25 [A]
Stromeingang (24-V-Anschluss) Typisch . Einheiten
Versorgungsspannung - 24 25 I\
Versorgungsstrom - 6,25 - [A]
Stromausgang (Gerate-Anschluss) Typisch . Einheiten
Ausgangsspannung - 24 25 V]
Ausgangsstrom (EB HW v1.2) - 4.5 4,5 [A]

*** Spitzenlasten

I/O-Schnittstelle der Eye Box:

Typisch . Einheiten

Leistungsreferenz (24 V, GND)

Referenz-Ausgangsspannung

- 24 25 [V]
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Leistungsreferenz (24 V, GND)

Einheiten
Referenz-Ausgangsstrom - - 100 [mA]

Digitalausgang (DO1-DOS8)

Einheiten

Ausgangsstrom — insgesamt

[mA]

Ausgangswiderstand (aktiver Status)

[Q]

Digitaleingang (DI1-DI8) als PNP

Einheiten

Spannungspegel — TRUE 18 24 30 V]
Spannungspegel — FALSE -0,5 0 2,5 V]
Eingangsstrom - - 6 [mA]
Eingangswiderstand - 5 - kQ]

Digitaleingang (DI1 — DI8) als NPN

Spannungspegel — TRUE -05 |0 5 V]
Spannungspegel — FALSE 18 24 30 [V]
Eingangsstrom - - 6 [mA]
Eingangswiderstand - 5 - kQ]
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1.3. Packungsinhalt Eyes
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(1) Cable-5m (M12 toM8)

®
(2) cable-uTP (RU4stORIAS) (6) USBStick

(3) cable-UsB(USBALtoUSBC) (7) Calibration Plate

@\‘ OnRobot Eye Box (@ Camera External Mount

Packungsinhalt Eyes Lighting Kit
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(1) cable 5m (Mg)

@ Diffuser

@ Torx Keys T10 and T20
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Power Supply (EU,US,UK,AS) (9 Camera Robot Mount

@ Cable Holder

@ Screws for Dual QC*
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Screws for Calibration Sheet

Screw for Camera Locking
Pre-mounted

Keys: T20/HEX 2.5 &3 mm

*Dual QCsold separately

@ Screws for QC* or HEX QC* @6}

1/0 Wires

@ Light cable holder

@ Diffuser cover

(6) LED light
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Terminal Blocks
Cable Straps

Landmark

Lens Cleaning Cloth
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1.4. Eyes — Roboterbefestigung
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Alle Mafangaben sind in mm und [inches].
1.5. Eyes — externe Halterung
2x ¢ 5.11[0.201] T 8.50[0,335]
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Alle Mafkangaben sind in mm und [inches].
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1.6. Eyes Lighting Kit Mount

Eyes mit Licht

4x ¢ 6,4[0,252] THRU
v ¢ 7[0,276] X 90°, Near Side

@ 7[0,276] X 90°, Far Side
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Eyes mit Licht und Diffusor
4x @ 6,4[0,252] THRU
v @ 7[0,276] X 90°, Near Side
N\ @ 7[0,276] X 90°, Far Side
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Alle Mafangaben sind in mm und [inches].
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1.7. Eye Box
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Alle Mafkangaben sind in mm und [inches].

5,7[0,224]
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