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1. Datenblatt

1.1. Quick Changer

Quick Changer

Quick Changer I/O-

Bezeichnuna | Subport — Quick Changer — |Quick Changer — |Quick Changer —
9 PP . Roboterseite Roboterseite 4.5A |Roboterseite
Roboterseite
Artikel-Nr. 102326 102037 104277 109498
Version QC-R-1/O QC-R v2* QC-R v2-4.5* QC-Rv3
Abbildung

* Dieses Produkt ist nicht mehr lieferbar.

Dual Quick Changer

Bezeichnun Dual Quick Dual Quick Changer [Dual Quick

9 Changer 45 A Changer
Artikel-Nr. 101788 104293 109878
Version Dual QC v2* Dual QC v2-4.5* Dual QC v3
Abbildung

* Dieses Produkt ist nicht mehr lieferbar.

Dual Mounting Kit

Bezeichnung|Quick Changer A Quick Changer B Verteiler*
Artikel-Nr. 114975 14972 114999
Version QC-R V3 QC-R V3 v

Abbildung
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* Das mittlere Loch im Verteiler ist fiir die optionale Verwendung einer M4-Schraube
vorgesehen. Ziehen Sie die Schraube mit maximal 0,2 Nm an, um den Verteiler nicht zu
beschéadigen.

Falls nicht angegeben, stellen die Daten die Kombination der verschiedenen Quick Changer
Typen/Seiten dar.

Technische Daten Quick Changer Dual Quick Changer Einheiten
25 30 [kg]
Nennnutzlast*
55,11 66,13 [Ibs]
Zulassige Kraft* 400 600 [N]
Zulassiges Drehmoment** 40 [Nm]
Wiederholbarkeit +0,02 [mm]
IP-Klassifizierung 67
Betriebsdauer (Werkzeugwechsel) 5,000 [Zyklen]
Von 0 bis 50 [°C]
Betriebstemperatur [°F]
Von 32 bis 122

* Siehe unten stehendes Nutzlastdiagramm.

** Weitere Einzelheiten finden Sie unter Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment fiir QC.

Quick Quick Dual Quick Quick Changer Einheiten
Changer Changer Quick Changer- — Werkzeugseite
fir 1/O Changer Dual
Mounting
Kit
0,06 0,093 0,41 0,06 0,14 [kg]
Gewicht
0,13 0,21 0,9 0,13 0,31 [Ib]

Abmessungen |Siehe Abschnitt ,Mechanische Abmessungen®

QC-RV3IDQC V3 und QC-RV2| QC-R V2-4.5A | DQC V2 | DQC V2-4.5A

Die folgende Grafik zeigt die Belastungsfahigkeit, die der QC-R V3 | DQC V3 und der QC-R
V21 QC-R V2-4.5A | DQC V2 | DQC V2-4.5A in einer statischen Situation bewaltigen kdnnen.
Die Werte fur eine Situation mit einer Beschleunigung von 2 g entsprechen der Halfte der
statischen Werte.
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Static Load capacity
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=QC-RV3 | DACV3 QC-RV2 | QC-RV2-4.5A | DQAC V2 | DQC V2-4.5A

Maximal zuldssiges Drehmoment fiir QC

Das maximal zuldassige Drehmoment flir den Quick Changer und Dual Quick Changer betragt
40 Nm. Das folgende Bild zeigt das Koordinatensystem, aus dem das maximal zuldssige
Drehmoment berechnet wird.

1.2. Packungsinhalt Quick Changers

Packungsinhalt Quick Changer roboterseitig / Quick Changer — I/O roboterseitig / Quick
Changer werkzeugseitig
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@ Quick Changer @ Quick Changer - 1/O @ Quick Changer @ Torx key T30 @ Screw M6x8mm
Robot Side Robot Side Tool Side

(6) Pin @6x10mm

* Der Inhalt variiert je nach Werkzeugkombination — siehe Aufkleber aulken an der Box.

Packungsinhalt Dual Quick Changer

® ® O)
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X4

65 Dual Quick Changer @ Allen 5 mm key @ Pin @ M6x18 mm Screws

Packungsinhalt Dual Mounting Kit
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@ M8 to M12 Cable @ M8 to M8 Cable @ Quick Changer 1 @ Quick Changer 2

@ Splitter 2x M8to 1x M8 @ Screw M6x8mm @ Pin @6h8x10mm Torx T30 Key
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1.3. Quick Changer — Roboterseite
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* Abstand von der Roboterflansch-Schnittstelle zum OnRobot-Werkzeug.

Alle Mafangaben sind in mm und [inches].

HINWEIS:
Die Kabelhalterung (auf der linken Seite) wird nur bei dem langen (5 Meter)
Kabel bendtigt.
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1.4. Dual Quick Changer
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@71[2,795]

L_J ©10,20[0,402] ¥ 4,30[0,169]

H8 +0,046 H8 +0,002
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* Abstand von der Roboterflansch-Schnittstelle zum OnRobot-Werkzeug

Alle Makangaben sind in mm und [inches].
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1.5. Dual Mounting Kit - Verteiler
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Alle MaRkangaben sind in mm und [inches].

HINWEIS:

Das mittlere Loch im Verteiler ist fiir die optionale Verwendung mit einer M4-
Schraube vorgesehen. Ziehen Sie die Schraube mit maximal 0,2 Nm an, um
den Verteiler nicht zu beschadigen.
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1.6. Quick Changer fir I/O — Roboterseite

®71[2.795)

19,6[0,772] 35,361,392]

35,36[1,392]

M8 - 8 Pin Female Conneclor/"'

4x @ 6[0.248] THRU ALL |
220.870] L1 ¢ 110433 7 11[0,433]\

* Abstand von der Roboterflanschschnittstelle zum OnRobot-Werkzeug

Alle Mafkangaben sind in mm und [inches].

1.7. Quick Changer — Werkzeugseite
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Alle Mafangaben sind in mm und [inches].
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