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1. Datovy list

1.1. Systémy Quick Changer

Quick Changer

Quick Changer pro Quick Changer —
. podporu vstupu/ Quick Changer — 9 Quick Changer —
Jméno ) strana robotu, 4,5
vystupu (I/O) — strana strana robotu A strana robotu
robotu
C. polozky|102326 102037 104277 109498
Verze QC-R-1/O QC-R v2* QC-R v2-4.5* QC-Rv3
llustrace

* Tento produkt se prestal vyrabét.

Dudlni Quick Changer

Jméno Dudlni Quick Dudlni Quick Dudlni Quick
Changer Changer, 4,5 A Changer

C. polozky|101788 104293 109878

Verze Dual QC v2* Dual QC v2-4.5* Dual QC v3

llustrace

* Tento produkt se prestal vyrabét.

Dualni montazni sada

Jméno Quick Changer A Quick Changer B Rozbocovac*
C. polozky|114975 114972 114999
Verze QC-R V3 QC-R V3 V1

llustrace
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* Stfedovy otvor v rozbocCovacdi je urCen pro volitelné pouziti se Sroubem M4. Utahujte
maximdlné momentem 0,2 Nm, aby nedoslo k poSkozeni rozbocovace.

Pokud to neni specifikovano, data predstavuji kombinaci rliznych typUd/stran systému Quick

Changer.
Technické udaje Quick Changer  Dualni Quick Changer Jednotky
25 30 [kg]
Jmenovité uzite¢né zatizeni *
55,11 66,13 [1b]
Pfipustna sila * 400 600 [N]
Pfipustny tocivy moment ** 40 [Nm]
Opakovatelnost +0,02 [mm]
Klasifikace IP 67
Zivotnost (vyména néstroje) 5000 [cykly]
0Od 0do 50 [°C]
Provozni teplota [°F]
0d 32 do 122

* Viz graf statické nosnosti nize.

** Dalsi podrobnosti viz Maximalni povoleny tocivy moment QC.,

Quick
Changer

1/0

Hmotnost
0,13 0,21

Quick
Changer pro Quick

0,06 0,093

Dualni Quick
Changer —

Changer duadlni
montazni
sada

0,41 0,06

0,9 0,13

Quick Jednotky
Changer —

strana

ndastroje

0,14 kgl

0,31 [Ib]

Rozmeéry |Viz ¢ast Mechanické rozméry

QC-RV3IDQCV3aQC-RV2|QC-RV2-4,5A1DQCV2|DQC V2-45A

V nésledujicim grafu je zobrazena lnosnost zafizeni QC-R V3 | DQC V3 a QC-R V2 |1 QC-R
V2-4,5A | DQC V2 | DQC V2-4,5A ve statické situaci. Hodnoty pro situaci se zrychlenim 2G
predstavuji polovinu statickych hodnot.
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Static Load capacity
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=QC-RV3 | DACV3 QC-RV2 | QC-RV2-4.5A | DQAC V2 | DQC V2-4.5A

Maximalni povoleny toc¢ivy moment QC

Maximalni povoleny tocivy moment aplikovany na Quick Changer a Dual Quick Changer je 40
Nm. Obrdzek nize ukazuje soufadnicovy systém, ze kterého se vypocitdva maximalni
povoleny tocivy moment.

1.2. Obsah krabice systému Quick Changer

Quick Changer na strané robotu / Quick Changer — I/O na strané robotu / Quick Changer
na strané nastroje
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@ Quick Changer @ Quick Changer - 1/O @ Quick Changer @ Torx key T30 @ Screw M6x8mm
Robot Side Robot Side Tool Side

(6) Pin @6x10mm

* Obsah se lisi v zavislosti na kombinaci nastrojll — viz vnéjsi ndlepku ramecku.

Obsah baleni dualniho systému Quick Changer

® ®

X4

65 Dual Quick Changer @ Allen 5 mm key @ Pin @ M6x18 mm Screws

Obsah baleni dvojité montazni sady
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@ M8 to M12 Cable @ M8 to M8 Cable @ Quick Changer 1 @ Quick Changer 2

@ Splitter 2x M8to 1x M8 @ Screw M6x8mm @ Pin @6h8x10mm Torx T30 Key
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1.3. Systém Quick Changer — strana robotu

16,10[0,634]

13,60[0,535]

G71(2.795]

4x ¢ 630[0,248] THRU ALL
L1 ® 11[0.433] ¥ 11[0,433]

+0,012 +0,0005
@ 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

84,25(3,317]

* Vzddlenost od rozhrani pfiruby robotu k ndstroji OnRobot.

VSechny rozmeéry jsou v mm a [palcich].

POZNAMKA:
Drzak kabelu (na levé strané) je nutny pouze pro dlouhy (5metrovy) kabel.
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1.4. Dual Quick Changer

127(4,998]
84,20(3,315)
®71[2,795]
8 pin female connector
56[2,205]
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6x @ 2,50[0,098] ¥ 6,50(0,256)
4x ¢ 6,80[0,268] ¥ 20(0,787] M3-6H T 5[0,197]

@71[2,795]

L_J ©10,20[0,402] ¥ 4,30[0,169]

H8 +0,046 H8 +0,002
P63 0 2,480 0

H9 +0,03 H9 +0,001
Pé 0 [0,236 0 ¥ 4,10[0,161]

*Vzddalenost od rozhrani pfiruby robotu k ndstroji OnRobot

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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1.5. Dualni montazni sada — rozbocovac
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VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].

POZNAMKA:

Stfedovy otvor v rozbocovadi je uréen pro volitelné pouziti se Sroubem M4.
Aby nedoslo k poskozeni rozbocovace, utahujte ho maximalné momentem 0,2
Nm.
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1.6. Quick Changer pro vstup/vystup — strana robotu

®71[2.795)

19.6[0,772] 35,361,392]

35,36[1,392]

M8 - 8 Pin Female Connector/"

4x @ 6[0.248] THRU ALL |

220.870] L1 ¢ 11]0433] 7 110,433}

*Vzdalenost od rozhrani pfiruby robotu k nastroji OnRobot

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].

1.7. Systém Quick Changer — strana nastroje

[112]

28,40

[0.60]
15,15
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[2.48h8]
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VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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