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FICHA DE DADOS @ robot
1. Ficha de dados

1.1. Versao do hardware

Componentes Versao

Eyes (camera) v2.0

Eye Box v1.4

Eyes Lighting Kit | v1.0

1.2. Eyes
Eyes
Caracteristicas da camara Unidade
Interface USB-C 3.x
Tecnologia de sensor de imagem Obturador de rolamento. Tamanho 1,4 x |[ pm px]

1,4
Campo de visdo (FOV) da cdmara RGB (69,4 x 42,5 x 77 (+/- 3) []

Padrao 1280x720 [pPX]
Resoluc¢do da camara RGB
Grande plano|1920x1080 [pX]

Tecnologia de profundidade Estéreo IV ativo
FOV de profundidade 65+2 x 40+1 x 7242 [°]
Resolucdo de saida de profundidade 1280 x 720 14

400-1000 [mm]
Distancia de funcionamento

15,75 - 39,37 [pol.]

0-35 [°C]
Temperatura de funcionamento

32-95 [°F]
Classificacdo IP IP 54

0,260 (k]
Peso

0,57 [Ib]
Vida (til de operacao calculada 30000 [h]

Funcionalidades do Eyes Unidade

Tipo de sistema de visdo [2,5D

Tamanho minimo de Diametro de 10x10 ou de 15 [mm]
peca de trabalho Diametro de 0,39x0,39 ou de 0,59 [pol.]
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@robot

Funcionalidades do Eyes Unidade

Aplicacles suportadas Detecao, ordenacdo, inspecdo, Landmark*
Opcdes de montagem Robé e Externa
suportadas
Capacidade de 12 configuragdes (4 x 3)
reconfiguragcdo quando o [Em torno do flange do robo Orientacdes de inclinacdo
robo esta montado 0-90-180-270 0-45-90 [graus]
Tempo de Tipico: 0,5 [s]
processamento
Repetibilidade de <2 [mm]
detecdo <0.078 [pol.]
Precisdo da detecdo Suporte externo Suporte do rob6
(tipica) medida em 500 |2 2 [mm]
mm 0,078 0,078 [pol.]
Tamanho minimo dos Padrao Grande plano
defeitos detetados na 5 3 [mm]
INSpecao 0,197 0,118 [pol.]
Distancia do Erro minimo | Erro tipico|Erro maximo
ponto de
passagem em
relacdo a marca
200 0,2635 0,6596 |0,9500 [mm]
Precisdo da marca™ 7,874 0,0104 0,0260 |0,0374 [pol.]
500 0,6586 1,6490 2,3750 [mm]
19,68 0,0259 0,0649 |0,0935 [pol.]
1000 1,3173 3,2981 4,7500 [mm]
39,37 0,0519 0,1298 0,1870 [pol.]

* O Eyes Lighting Kit ndo é suportado nas aplicacdes Landmark.

** Dependendo da distancia entre o ponto de passagem (ponto de recolha) e a Landmark.
Obtido utilizando a abordagem de captura dupla com a cdmara a 300 mm (11,81in.) acima da

Landmark.

Recomendacgdes de configuracao e aplicacdao

CondicdOes de luminosidade

Sem mudancas drdsticas e

instantaneas

Reflexdes e pontos de luz apontada

Manter no minimo

Caracteristicas de objetos

Diferentes do fundo
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Recomendacdes de configuracao e aplicacdao

Camara relativamente a mesa do espaco de

trabalho

Apontada diretamente

Garantia: 3 anos, de acordo com os termos da garantia oficial descritos no Contrato de

Parceiro.

Eyes Lighting Kit

Caracteristicas do Eyes Lighting Kit Unidade
Sem difusor 2300 (400) [LUX]
Intensidade*
Com difusor 940 (170) [LUX]
Angulo para metade da intensidade luminosa (FOV) 40, 40, 55 [°]
Tensdo de entrada 24 V]
Corrente maxima 1 [A]

Ligacdo Conector M8 de 3 pinos
. 0-50 [°C]
Temperatura de funcionamento 32122 °F]
Classificacdo IP IP54
0,131 [kg]
Peso 0,288 [1b]
Vida (til de operacado calculada 30 000 [h]

* 400 mm (1000 mm) a partir do centro/15,7 polegadas (39,3 polegadas) a partir do centro

Eye Box

Eye Box

1,01 kg
Peso

2,231b
Fonte de alimentacdo necessdria 24V (6,25 A)
Vida Util de operacéo calculada 30 000 h

Fonte de alimentagdo (6,25 A/150 W)

Tipico Max.

Unidades

Tensdo de entrada (CA) 100 |- 240 V]
Corrente de entrada - - 2,1 [A]
Tensdo de saida - 24 - V]
Corrente de saida - 6,25 [A]
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Entrada de alimentacao (conector de 24 V) Unidades
Tensdo de alimentagao 24 25 V]
Corrente de alimentagédo 6,25 - [A]

Saida de alimentacao (conector do dispositivo)

Tensdo de saida

24

Unidades
V]

Corrente de saida (EB com HW v1.2)

4,5

[A]

*** Correntes de pico

Interface de E/S da Eye Box:

Referéncia de poténcia (24 V, GND)

Unidades

Tensdo de saida de referéncia

[V]

Corrente de saida de referéncia

[mA]

Saida digital (DO1-DO8)

Corrente de saida - total

Unidades

[mA]

Resisténcia de saida (estado ativo)

[Q]

Entrada digital (DI1-DI8) como PNP Unidades
Nivel de tensdo - VERDADEIRO 18 24 30 V]

Nivel de tensdo - FALSO -05 |0 25 V]
Corrente de entrada - - 6 [mA]
Resisténcia de entrada - 5 - kQ]

Entrada digital (DI1-DI8) como NPN

Unidades

Nivel de tensdo - VERDADEIRO -0,5 0 5 V]
Nivel de tensdo - FALSO 18 24 30 V]
Corrente de entrada - - 6 [MA]
Resisténcia de entrada - 5 - kQ]
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1.3. Conteudo da caixa dos Eyes
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(1) cable-5m (M12to M8) (5) Power supply (EU,US,UK,AS) (9)
(2) cable-uTP (RU4stORIAS) (6) USBStick (0
(3) cable-UsB(USBALtoUSBC) (7) Calibration Plate @

Camera External Mount

@\‘ OnRobot Eye Box (@ @

Conteudo da caixa dos Eyes Lighting Kit
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(1) cable 5m (M8) (3) Light cable holder

@ Diffuser

@ Torx Keys T10 and T20
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Camera Robot Mount O
Cable Holder O
Screws for Dual QC* O

*Dual QCsold separately
Screws for QC* or HEX QC* CG)

M
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Screws for Calibration Sheet
Screw for Camera Locking
Pre-mounted

Keys: T20/HEX 2.5 &3 mm

1/0 Wires

@ Diffuser cover

(6) LED light
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Terminal Blocks
Cable Straps

Landmark

Lens Cleaning Cloth
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1.4. Eyes - Suporte do robo
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Todas as dimens8es estdo em mm e [polegadas].

1.5. Eyes - Suporte externo
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1.6. Suporte do Eyes Lighting Kit

Eyes com luz

4x ¢ 6,4[0,252] THRU
v ¢ 7[0,276] X 90°, Near Side

N/ @ 7[0,276] X 90°, Far Side
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Eyes com luz e difusor
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Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].
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1.7. Eye Box
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Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].
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