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1. Fisa de date

1.1. Versiune hardware

Componente Versiune

Eyes (camera) v2.0
Eye Box v1.4
Eyes Lighting Kit | v1.0

1.2. Eyes

Eyes

Caracteristici camera Unitate

Interfata USB-C 3.x
Tehnologie senzor imagine Obturator rulant. Dimensiune 1,4 x 1,4 [ um px]
Camp vizual (CV) camera RGB 69,4 x 42,5 x 77 (+/- 3) [°]
Standard 1280x720 [pX]
Rezolutie camera RGB
De aproape |1920x1080 [pX]

Tehnologie profunzime Active IR Stereo
CV profunzime 65+2 x 40+1 x 7242 [°]
Rezolutie iesire profunzime 1280 x 720 [pX]

400-1000 [mm]
Distanta de lucru

15,75 - 39,37 [inch]

0-35 [°C]
Temperatura de lucru

32-95 [°F]
Coeficient IP IP 54

0,260 kgl
Greutate

0,57 [Ib]
Durata de viata calculata 30000 [h]

Caracteristici Eyes

Unitate

Tip sistem de vizualizare |2.5D

Marime minima piesa de
lucru

10x10 sau diametru de 15
0,39x0,39 sau diametru de 0,59

[mm]
[inch]

Aplicatii acceptate

Detectie, sortare, inspectare, reper*
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@robot

Caracteristici Eyes Unitate

Optiuni de montaj Pe robot si extern
acceptate
12 configuratii (4 x 3)
Reconfigurabilitate la Flansa robot Inclinatii
montare pe robot ’ ’
0-90-180-270 0-45-90 [grade]
Durata prelucrare Tipic: 0,5 [s]
<2 [mm]
Repetabilitate detectie
< 0,078 [inch]
Acuratete de detectie Suport extern Suport pe robot
(tipica) masurata la 500 |2 2 [mm]
mm 0,078 0,078 [inch]
Standard De aproape
Marime minima 5 3 [mm]
inspectare defect
0,197 0,18 [inch]
Distanta punct |Eroare Eroare tipica|Eroare
de pe traseu |minima maxima
fata de reper
200 0,2635 0,6596 0,9500 [mm]
Acuratete reper** 7874 0,0104 0,0260 0,0374 [inch]
500 0,6586 1,6490 2,3750 [mm]
19,68 0,0259 0,0649 0,0935 [inch]
1000 1,3173 3,2981 4,7500 [mm]
39,37 0,0519 0,1298 0,1870 [inch]

* Eyes Lighting Kit nu este acceptat in aplicatiile Landmark.

**In functie de distanta de la punctul de traiectorie (punctul de preluare) la reper. Obtinut
folosind abordarea capturii duble cu camera la 300 mm (11,81 inchi) deasupra reperului.

Recomandari pentru utilizare si configurare

Conditii de iluminare

Fara modificari mari si bruste

Reflexii si spoturi luminoase concentrate

Se vor mentine la minimum

Caracteristici ale obiectelor

Diferite fata de fond

Pozitie camera fatd de masa de lucru

Orientata direct spre masa

Garantie: 3 ani, in conformitate cu conditiile de garantie oficiale specificate in Acordul de

parteneriat.
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Eyes Lighting Kit

@robot

Caracteristicile Eyes Lighting Kit Unitate

Intensitate® Fara amortizor 2300 (400) [LUX]
Cu amortizor 940 (170) [LUX]
Unghi pentru jumatate din intensitatea luminii (FOV) 40, 40, 55 [°]
Tensiune de intrare 24 V]
Curent maxim 1 [A]
Conexiune Conector M8 cu 3 pini
Temperatura de lucru 25?1022 El(::]]
Coeficient IP IP54
Greutate 8123818 H(l:g]
Durata de viata calculata 30000 [h]

*400 mm (1000 mm) de la centru/15,7 inchi (39,3 inch) de la centru

Eye Box

Eye Box

1,01 kg
Greutate

2,231b
Sursa de alimentare necesara 24V (6,25 A)
Durata de viata calculata 30.000 h

Alimentare electrica (6,25 A/150 W) Minimum Tipic Max Unitati
Tensiune de intrare (c.a.) 100 - 240 |[V]
Curentul de intrare - - 2,1 [A]
Tensiune de iesire - 24 - V]
Curentul de iesire - 6,25 [A]

Alimentare (conector de 24 V)

Unitati

Tensiune de alimentare -

24 25

(V]

Curent de alimentare -

6,25 -

[A]

Putere iesire (conector dispozitiv)

Tensiune de iesire -

24 25

Unitati
(V]

Curent de iesire (EB HW v1.2) -

4,5 4,5 **

[A]

*** Curenti de varf
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Interfata Eye Box I/O:

Putere de referinta (24 V, GND)

Minimum

Unitati

Tensiune de iesire de referinta

[V]

Curent de iesire de referinta

[mA]

lesire digitala (DO1-DO8)

Curent de iesire - total

Unitati
[mA]

Rezistenta de iesire (stare activa)

[Q]

Intrare digitala (DI1-DI8) ca PNP Unitati
Nivel de tensiune - ADEVARAT 18 24 30 V]
Nivel de tensiune - FALS -0,5 0 2,5 V]
Curentul de intrare - - 6 [mA]
Rezistenta de intrare - 5 - [kQ]

Intrare digitala (DI11-DI8) ca NPN

Minimum

Nivel de tensiune - ADEVARAT -0,5 0 5 V]
Nivel de tensiune - FALS 18 24 30 V]
Curentul de intrare - - 6 [mA]
Rezistenta de intrare - 5 - [kQ]
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1.3. Continutul cutiei Eye
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(1) Cable-5m (M12 toM8)

®
(2) cable-uTP (RU4stORIAS) (6) USBStick

(3) cable-UsB(USBALtoUSBC) (7) Calibration Plate

@\‘ OnRobot Eye Box (@ Camera External Mount

Continutul cutiei Eyes Lighting Kit
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(1) cable 5m (Mg)

@ Diffuser

@ Torx Keys T10 and T20
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Power Supply (EU,US,UK,AS) (9 Camera Robot Mount

@ Cable Holder

@ Screws for Dual QC*
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Screws for Calibration Sheet

Screw for Camera Locking
Pre-mounted

Keys: T20/HEX 2.5 &3 mm

*Dual QCsold separately

@ Screws for QC* or HEX QC* @6}

1/0 Wires

@ Light cable holder

@ Diffuser cover

(6) LED light
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Terminal Blocks
Cable Straps

Landmark

Lens Cleaning Cloth
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1.4. Eyes - Suport robot
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Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].

1.5. Eyes - Suport extern
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1.6. Montarea Eyes Lighting Kit

Eyes cu lumina

4x ¢ 6,4[0,252] THRU
v ¢ 7[0,276] X 90°, Near Side
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Eyes cu lumina si difuzor
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1.7. Eye Box
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Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].
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