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1. Datablad

1.1. Maskinvaruversion

Komponenter Version

Eyes (camera) v2.0
Eye Box v1.4
Eyes Lighting Kit | v1.0

1.2. Eyes

Eyes

Kameraegenskaper Enhet

Granssnitt USB-C 3.x
Bildsensorteknik Rullande slutare. Storlek 1,4 x 1,4 [ um px]
RGB-kamerans synfalt (FOV) 69,4 x 42,5 x 77 (+/- 3) [°]
Standard |1280x720 [px]
Uppldsning RGB-kamera
Narbild 1920x1 080 [px]
Djupteknik Aktiv IR-stereo
Djup FOV 6512 x 4011 x 7212 ]
Utdatauppl6sning, djup 1280x720 [px]
. 400-1000 [mm]

Arbetsavstand

15,75-39,37 [tum]

0-35 [°C]
Driftstemperatur

32-95 [°F]
IP-klass IP 54

0,260 k
Vikt lg]

0,57 [Ib]
Beraknad driftlivslangd 30 000 [h]

Eyes funktioner Enhet

Typ av visionssystem

25D

Minsta storlek pa arbetsstycke

10 x 10 eller 15 diameter
0,39 x 0,39 eller 0,59 diameter

Tillampningar som stdds

Detektering, sortering, inspektion, landmarke*
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Eyes funktioner Enhet

Monteringsval som stdds Robot and externt
12 konfigurationer (4 x 3)
Omkonfigurering = : o
med robot monterad Runt robotens flans Lutningsriktningar
0-90-180-270 0-45-90 [grader]
Bearbetningstid Typisk: 0.5 [s]
<2 [mm]
Detekteringsrepeterbarhet
< 0,078 [tum]
Extern montering Robotmontering
Detekteringsnoggrannhet 5 5 [mm]
(typisk) uppmatt vid 500 mm
0,078 0,078 [tum]
Standard Narbild
Minsta defektstorlek vid
. ) 5 3 [mm]
inspektion
0,197 0,18 [tum]
Delmalets avstand | Minimifel | Typiskt fel | Maximifel
fran landmarket
200 0,2635 |0,6596 |[0,9500 |[mm]
7,874 0,0104 |0,0260 |[0,0374 |[tum]
Landmérkesnoggrannhet 500 0,6586 [1,6490 [2,3750 |[mm]
19,68 0,0259 |0,0649 |0,0935 |[tum]
1000 1,3173 3,2981 4,7500 |[mm]
39,37 0,0519 |0,1298 0,1870 [tum]

* Eyes belysningssats stods inte i landmarkesapplikationer.

** Beroende pa avstandet fran delmalet (plockpunkten) till landmarket. Uppnadd med hjélp av
dubbelinfangning med kameran 300 mm (11,81 in) ovanfor landmarket.

Rekommendationer for tillampning och installation

Ljusforhallanden Inga drastiska, omedelbara forandringar
Reflektioner och riktade ljuspunkter Hall till ett minimum

Féremalens egenskaper Skiljer sig fran bakgrunden

Kamera i forhallande till arbetsytans bord Riktad rakt mot den

Garanti: 3 ar i enlighet med de officiella garantivillkoren som anges i partneravtalet.
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Eyes ljusstats

Funktioner for Eyes ljussats

Intensitet* Utan diffusor 2300 (400) [LUX]
Med diffusor 940 (170) [LUX]
Vinkel for halv ljusintensitet (FOV) 40, 40, 55 [°]
Ingdngsspénning 24 V]
Maximal strém 1 [A]
Anslutning Trepolig M8-kontakt
Driftstemperatur 25?1022 FIC::]]
IP-klass IP54
viki 0288 i)
Beraknad driftlivslangd 30000 [h]

*400 mm (1 000 mm) fran centrum /15,7 tum (39,3 tum) fran centrum

Eye Box

1,01k
Vikt o

2,23 1b
Nodvandig stromforsdrjning 24V (6,25 A)
Beraknad driftlivslangd 30000h
Energitillforsel (6,25 A/150 W) in. 5 Enheter
Ingangsspéanning (AC) 100 - 240 V]
Ingadngsstrom - - 2,1 [A]
Utgdende spanning - 24 - V]
Utgangsstrom - 6,25 [A]

Tillford effekt (24 V-kontakt)

Matningsspanning - 24 25 V]
Matningsstrom - 6,25 - [A]
Uteffekt (enhetsanslutning) Min. Typisk Max. Enheter
Utgdende spanning - 24 25 V]
Utgangsstrom (EB HW v1.2) - 45 4,5 *** [A]

*** Toppstrommar
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Eye Box I/O-grdnssnitt:

Stromreferens (24 V, GND)

Referens utgdende spénning -

Max.
25

Enheter
V]

Referens utgangsstrém -

100

[mA]

Digitalt utmatning (DO1-DOS8)

Max.

Enheter

Utgdngsstrom — totalt - 100 [mA]
Utgangsresistans (aktivt tillstand) - 24 - [Q]
Digital inmatning (DI1-DI8) som PNP Min. Typisk Max. Enheter
Spanningsniva — SANT 18 24 30 V]
Spanningsniva — FALSKT -0,5 |0 2,5 V]
Ingadngsstrom - - 6 [mA]
Ingdngsmotstand - 5 - kQ]

Digital inmatning (DI1-DI8) som NPN

Spénningsniva — SANT -0,5 |0 5 I\
Spanningsniva — FALSKT 18 24 30 V]
Ingadngsstrom - - 6 [mA]
Ingdngsmotstand - 5 - kQ]
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1.3. Eyes-boxinnehall
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(1) Cable-5m (M12 toM8)

®
(2) cable-uTP (RU4stORIAS) (6) USBStick

(3) cable-UsB(USBALtoUSBC) (7) Calibration Plate

N
@\‘ OnRobot Eye Box (@ Camera External Mount

Innehall i Eyes ljussatsbox
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(1) cable 5m (Mg)

@ Diffuser

@ Torx Keys T10 and T20
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Power Supply (EU,US,UK,AS) (9 Camera Robot Mount

@ Cable Holder

@ Screws for Dual QC*
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Screws for Calibration Sheet

Screw for Camera Locking
Pre-mounted

Keys: T20/HEX 2.5 &3 mm

*Dual QCsold separately

@ Screws for QC* or HEX QC* @6}

1/0 Wires

@ Light cable holder

@ Diffuser cover

(6) LED light
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Terminal Blocks
Cable Straps

Landmark

Lens Cleaning Cloth
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1.4. Eyes — robotmontering
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Alla matt anges i mm och [tum].

1.5. Eyes — extern montering
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1.6. Montering for Eyes ljussats

Eyes med ljus
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Eyes med ljus och diffusor
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Alla matt anges i mm och [tum].
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1.7. Eye Box
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Alla matt anges i mm och [tum].
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