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1. Datovy list

1.1. HEX-E QC

Obecné vlastnosti Snimac sily / krouticiho momentu v 6 osach Jednotka
Fxy Fz Txy Tz

Jmenovitd kapacita (JK) 200 200 10 6,5 [N][Nm]

Deformace jedné osy pfi JK +1,7 +0.3 25 +5 [mm] [°]

(typicka) + 0,067 +0.0M +25 +5 [palec][]

Pretizeni jedné osy 500 500 500 500 [%]

Sum signalu* (typicky) 0,035 0,15 0,002 0,001 [N][Nm]

RozliSeni bez vzniku Sumu (typické) |0.2 0,8 0,01 0,002 [N][Nm]

Nelinearita v pIném rozsahu <2 <2 <2 <2 [%]

Hystereze (méfena na ose Fz, <2 <2 <2 <2 [%]

typicka)

Nezadouci signal (typicky) <5 <5 <5 <5 [%]

Klasifikace IP 67

Rozméry (V x S x D) 50 x 71x 93 [mm]
1,97 x 2,79 x 3,66 [palec]

Hmotnost (s vestavénymi 0,347 kgl

adaptérovymi deskami) 0,76 [Ib]

*Sum signalu je definovdn jako smérodatnd odchylka (1 o) typického jednosekundového
signalu bez zatiZeni.

Provozni podminky Minimum  Typicky Maximum Jednotka
Napadjeci zdroj 7 - 24 V]
Spotfeba energie - - 0,8 (W]
Provozni teplota 0 - 55 °C]

32 - 131 [°F]
Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]
Vypocitana provozni Zivotnost 30 000 - - [hodiny]
Cyklus obnovy kalibrace* - 15 000** [hodiny]

* pfipadé, Ze se doporucuje provést tovarni rekalibraci, zobrazi se pfislusné upozorneni.
** Na zakladé poctu hodin v provozu.

Zaruka: 3 roky (nevztahuje se na tovarni kalibraci provedenou na zadost zdkaznika) v souladu
s oficidInimi zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouve.

Osvédcené postupy pro udrzbu kalibrovaného pfistroje:

« Pokud senzor HEX del§i dobu nepouzivate, vypnéte jej.
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« Pokud senzor HEX delSi dobu nepouzivate, odpojte jej.
« Doporucuje se provadét automatickou kalibraci pomoci softwaru kazdé 2—3 mésice nebo
podle potreby.

Komplexni zatizeni
Pfi jednoosém zatizeni Ize snimac provozovat az do jeho jmenovité kapacity. Pfi pfekrocenf

jmenovité kapacity je naméfena hodnota nepfesna a neplatna.

Pfi komplexnim zatizeni (kdy je zatizena vice nez jedna osa) se jmenovité kapacity snizuji.
Nasledujici schémata zndzornuji scénare komplexniho zatizeni.

Senzor nemuze pracovat mimo normalni provozni oblast (vyznacenou na nize uvedenych
grafech modfre).
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1.2. HEX-H QC

Obecné vlastnosti Snimac sily / krouticiho momentu v 6 osach Jednotka
Fxy Fz Txy Tz

Jmenovitd kapacita (JK) 200 200 20 13 [N][Nm]

Deformace jedné osy pfi JK +0,6 + 0,25 +2 +3,5 [mm] [°]

(typicka) +0,023 + 0,009 +2 +35 [palec][]

Pretizeni jedné osy 500 400 300 300 [%]

Sum signalu* (typicky) 0.1 0.2 0,006 0,002 [N][Nm]

Rozliseni bez vzniku Sumu (typické) |0,5 1 0,036 0,008 [N][Nm]

Nelinearita v pIném rozsahu <2 <2 <2 <2 [%]

Hystereze (méfena na ose Fz, <2 <2 <2 <2 [%]

typicka)

Nezadouci signal (typicky) <5 <5 <5 <5 [%]

Klasifikace IP 67

Rozméry (V x S x D) 50 x 71 x 93 [mm]
1,97 x 2,79 x 3,66 [palec]
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Obecné vlastnosti Snimac sily / krouticiho momentu v 6 osach Jednotka
Hmotnost (s vestavénymi 0,35 [kg]
adaptérovymi deskami) 0,77 [Ib]

*Sum signalu je definovan jako smérodatna odchylka (1 o) typického jednosekundového
signdlu bez zatizeni.

Provozni podminky Minimum  Typicky Maximum Jednotka
Napajeci zdroj 7 - 24 V]
Spotfeba energie - - 0,8 (W]
Provozni teplota 0 - 55 [°C]

32 - 131 [°F]
Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]
Vypocitana provozni Zivotnost 30 000 - - [hodiny]
Cyklus obnovy kalibrace* - 7 500** [hodiny]

* pfipadé, Ze se doporucuje provést tovarni rekalibraci, zobrazi se pfislusné upozornéni.
** Na zakladé poctu hodin v provozu.

Zaruka: 3 roky (nevztahuje se na tovarni kalibraci provedenou na zadost zdkaznika) v souladu
s oficidInimi zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouve.

Osvédcené postupy pro udrzbu kalibrovaného pfistroje:

« Pokud senzor HEX delsi dobu nepouzivate, vypnéte jej.

« Pokud senzor HEX del$i dobu nepouzivate, odpojte je;.

« Doporucduje se provadét automatickou kalibraci pomoci softwaru kazdé 2—3 mésice nebo
podle potieby.

Komplexni zatizeni
Pti jednoosém zatizeni Ize snimacd provozovat az do jeho jmenovité kapacity. Pfi prekroceni

jmenovité kapacity je naméfena hodnota nepfesna a neplatna.

PFi komplexnim zatizeni (kdy je zatiZzena vice neZ jedna osa) se jmenovité kapacity snizuiji.
Ndsledujici schémata znazornuji scénafe komplexniho zatizeni.

Senzor nemuze pracovat mimo normaini provozni oblast (vyznac¢enou na nize uvedenych
grafech modre).
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1.3. Porovnani HEX-E QC a HEX-H QC

Kdyz se v aplikacich vyzadujici vy88i miru citlivosti pouzivd senzor, doporucuje se HEX-E QC,
ale kdyz je nutné vétsi uzite¢né zatizeni nebo délka, doporucuje se HEX-H QC.

Nasledujici grafy ukazuji rozsah uzite¢ného zatizeni a délky néstroje, které |ze pouzivat se
senzory HEX-E a HEX-H v aplikacich vyzadujici vysokou nebo stfedni pfesnost.

Aplikace vyzadujici vysokou presnost (napt. aplikace k kontrolou sily, jako je brouseni nebo
vkladani koliku)
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Jiné aplikace (nap¥. detekce diltl, sledovani sily)
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V modré oblasti se doporucuje pouzivat vyhradné HEX-E QC.

1.4. Obsah krabice HEX-E/H QC

@

TO0U0O

TSI BT

(1) HEXEQC/HEX-HQC (3) Cable-5m(M12toM12) —

@ Mounting Adapter Plate @ Mounting Screws and Torx 20 Key
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1.5. HEX-E/H QC

s0[1.969] "

93(3.645]

* Vzdalenost od rozhrani pfiruby robotu k nastroji OnRobot

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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