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1. Ficha técnica

1.1. Lift100

Propiedades generales Minimo Maximo Unidad
Estdtico (cuando el
Lift100 no se estd - - 3400 [Nm]
Torque permitido moviendo)
entre el Lift100y el ———
robot Dinamico (cuando el
Lift100 se estd - - 1900 [Nm]
moviendo)
- 0 - 100 kgl
Carga util 0 i 220 [Ib]
730 - 1630 [mm]
Altura sobre el suelo 28,74 ) 64.17 fin]
. . 0 - 900 [mm]
Recorrido del Lift100 0 ) 35,43 fin]
. . 10 - 100 [mm/s]
Velocidad del Lift100 0.34 ) 3.39 fin/s]
L - . N - +/-3 - [mm]
Precision de posicionamiento i +/-042 |- lin]
. - . N - +-0,5 |- [mm]
Repetibilidad del posicionamiento i +/-0,02|- fin]
. . - - 64 [dB(A)lLeq
Nivel de ruido**
- - 72 [dB(A)Imax
Ciclo de trabajo*** 0 - 100 [%]
86 [kal
Peso 189,6 [Ib]
730 x 325 x |- 1630 x 325 x  |[mm]
Dimensiones [lar. x an. x prof.] 492 i 492 [in]
> an. X prot 28,74 x 12,8 x 64,17 x 12,8 x
19,37 19,37
. 0 - 60 [°*C]
Temperatura de almacenamiento 32 ) 140 °F]
Clasificacion IP IP54

* A'lo largo del eje conducido.
** Para obtener mas informacion, consulte la seccidon Nivel de ruido.

** Para obtener mas informacion sobre el ciclo de trabajo, consulte el apartado Ciclo de
trabajo.
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Condiciones de funcionamiento Maximo

Fuente de alimentacion 90 - 264 V]
Consumo actual 0 - 10,2 [A]
Frecuencia 47 - 63 [Hz]
Temperatura de funcionamiento 22 : ?202 Fl(::]]
Humedad relativa (sin condensacidn) 0 - 95 [%]
Vida dtil calculada* 1000 000 |- - [ciclos]
Vida dtil calculada* - 10 - [afios]
Ciclo de trabajo a una velocidad <70 mm/s* 100 - - [%]
Ciclo de trabajo a una velocidad >70 mm/s* 90 - - [%]

* Cuando se utiliza en aplicaciones de paletizacion tipicas, se emplea en dos turnos al dia'y
cinco dias a la semana.

Garantia: 3 afios, de conformidad con las condiciones oficiales de garantia establecidas en el
Acuerdo de Socio.

Ciclo de trabajo
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Nivel de ruido

El nivel de ruido del Lift100 depende de la velocidad y de la posicidon dentro del recorrido.
Cuanto mayores son la velocidad y el recorrido, mas se incrementa el ruido. El nivel de ruido
también depende de los alrededores y del resto del equipo.

Para medir el nivel de ruido del Lift100, una empresa externa ha llevado a cabo una prueba.
La configuracién de la prueba fue la siguiente:

« La prueba se llevd a cabo en una zona de produccidon normal en interiores.
« EI Lift100 estaba fijado al suelo con pernos y tenia montado un robot de 74 kg.

« En la prueba se ejecutaron 4 ciclos, yendo del principio al fin del recorrido y viceversa, a
una velocidad del 100 % y sin pausa entre los ciclos.

« El equipo de medicidn de ruido se ubicd a 2 m de distancia del Lift100.

La prueba concluy6 que el nivel de ruido promedio medido fue de 64 dB(A) ¢q Y el nivel de
ruido maximo fue de 72 dB(A)max, inferior al nivel de ruido maximo permitido (80 dB(A)). El

Lift100 funcionard alrededor de un 5-15 % del tiempo en las aplicaciones de paletizacién
normales, por lo que el nivel de ruido promedio sera significativamente inferior.

Interfaz para montar una cadena portacables

El Lift100 se ha diseflado con una interfaz mecdnica para montar una cadena portacables. Los
soportes de la cadena portacables se pueden montar en los orificios de tornillos M5 y M8
gue se muestran a continuacién. En cuanto a los orificios inferiores (M8), se puede retirar la
placa para instalar el soporte de la cadena portacables.
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1.2. Contenido de la caja Lift100

N Robot adaptor plate \
1) ptorp 2 ) Computebox Cable 12 poles 4) 10 x M10x16mm Screw
(1 (Depends on robor type) e p P (3) EU,Us, UKand AS plugs ©

(5) 2x@6x10mm Pin (6) 2xWasher@i10.5 (7) 2xLifting Bolt M10 (8) HexKey7mm
- o - Premounted - - Premounted o

z@\) Screwdriver 1.5 mm Flat-Head
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1.3. Lift100
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Todas las dimensiones se muestran en mm y [pulgadas].
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Lift100 v1
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Todas las dimensiones se muestran en mm y [pulgadas].




	Lift100
	1. Ficha técnica
	1.1. Lift100
	1.2. Contenido de la caja Lift100
	1.3. Lift100


