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1. Datovy list

1.1. RG2
Obecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka
?ﬁ\?\ : - 2 [ka]
' - - 44 [Ib]
Silové uzite¢né zatizeni |2kg
= - - 5 [kg]
_ _ l‘—‘ffé/J - - " [Ib]
Uzite¢né zatizeni tvarového spojeni ' 9
Celkové rozpéeti (nastavitelné) - 110 [mm]
- 4,33 [palec]
Rozliseni polohy prstu - 0.1 - [mm]
- 0,004 |- [palec]
Pfesnost opakovani - 0.1 0,2 [mm]
- 0,004 |0,007 [palec]
Mrtvy chod pfi obraceni pohybu 0,1 - 0,3 [mm]
0,004 - 0,01 [palec]
Sila uchopu (nastavitelna) 3 - 40 [N]
Odchylka sily sevieni +25 %
Rychlost uchopeni * 38 - 127 [mm/s]
Cas uchopeni ** 0,06 - 0,21 [s]
Nastavitelna pfesnost nakldpéni drzdku - <1 - °
Skladovaci teplota 0 - 60 [°C]
32 - 140 [°F]
Pridrzet obrobek v pfipadé ztraty energie? Ano
Motor Integrované elektrické BLDC
Klasifikace IP IP54
Rozméry 213 x149 x 36 [mm]
83x59x14 [palec]
Hmotnost 0,78 [kg]
1,72 [Ib]

* Viz tabulku na dalsi strané

** na zdkladé celkového pohybu mezi prsty 8 mm. Rychlost je linedrné imérna sile. Dalsi

podrobnosti naleznete v tabulce rychlosti na dalsi strané.
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Provozni podminky Minimum  Typicky Maximum Jednotka
Napajeci zdroj 20 24 25 V]

Spotfeba proudu 70 - 600" [mA]

Provozni teplota 5 - 50 [°C]
4 - 122 [°F]

Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]

* B&hem operace uvolnéni se mohou vyskytnout proudoveé Spicky do 3 A (max. 6 ms).

Zaruka: 3 roky nebo 3 000 000 cykld, podle toho, co nastane dfive, v souladu s oficidlnimi
zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouvé. Jeden provozni cyklus je
definovan jako jedna kompletni sekvence uchopeni a uvolnéni, coz odpovidd 6 000 000
pohyb pfi otevirdni nebo zavirdni.

Graf rychlosti uchopovani RG2

Gripper width speed
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Pracovni rozsah RG2

81.8

Uchopeni dlouhych pfedmétll maze nedmysiné aktivovat bezpecnostni spinace. Maximain{
vys$ka obrobku (pocitdno od Spicek prstd) je zavislad na Sitce uchopenf (w). Pro rlizné hodnoty
Sitky je nize uveden limit vysky (h):
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Spicky prstl

Jsou-li poZzadovany vlastni Spicky prstli, mohou byt zhotoveny tak, aby se hodily pro prsty
uchopovace podle rozmérd (mm) uvedenych nize:
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Standardni spicky prstu

Standardni $picky prstl Ize pouzit pro mnoho rliznych obrobk(. Standardni Spicky prstd
zlepsuji schopnost uchopovace odebirat a umistovat rlizné typy obrobkdl. Sty¢na plocha prstt
je vyrobena z pryze (EPDM), kterd zvySuje tfeni a snizuje pravdépodobnost zanechani stop na
obrobku.
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11.40

[0.449]

[1.173]
29.80

[0.795]
20.20

Chcete-li zakoupit novou sadu standardnich Spicek prstd, obrafte se na prodejce, u kterého
jste zakoupili uchopovac RG.

Sada $picek prstll RG2, vyr. ¢. 100669

Spicky prstl ve tvaru X

Tyto Spicky prstl zlepsuji schopnost uchopovace odebirat a umistovat valcové obrobky. Diky

zkombinovani pfistupl silového a tvarového uchopeni zvysuji Spicky prstl stabilitu a uzite¢né
zatizeni uchopovaného obrobku.

[0.455]
11.55

X

[0913]
23.20

Tyto $picky prstl jsou pfislusenstvi a je tfeba je zakoupit samostatné. Chcete-li zakoupit tyto
$picky prstd, obratte se na dodavatele, od kterého jste zakoupili uchopovac RG.

« Manipulac¢ni $picky prstli RG2 ve tvaru X, vyr. ¢. 105871

Nastavec spicky prstu 50 a 100 mm

Tyto manipulaéni $pic¢ky prstll umoznuji, aby uchopovac odebiral a uklddal obrobky ve

stisnénych prostorech, kde by byl uchopovac¢ normainé pfilis Siroky, napf. v boxech a
bednéach.
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Ndstavce snizuji uchopovaci silu:

50 mm - 66,67 % cilové uchopovaci sily.

100 mm — 50,00 % cilové uchopovaci sily.

Tyto $picky prsti jsou pfislusenstvi a je tfeba je zakoupit samostatné. Chcete-li zakoupit tyto
$picky prstd, obratte se na dodavatele, od kterého jste zakoupili uchopovac RG.

» Nastavec Spicky prstu RG2, 50 mm, vyr. ¢. 106959
Nastavec Spicky prstu RG2, 100 mm, vyr. €. 106960
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1.2. Obsah krabice RG2

@
@

@ RG2 @ Torx 20 Key for Gripper Adjustment

@ Fingertip Adapter* @ Torx 8 Key for Fingertip Adapter

*pre-mounted



DATOVY LIST

1.3. RG2
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