DATOVY LIST

SANDER

v1.5



DATOVY LIST

@robot

1. Datovy list

1.1. Sander v2

Obecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka
Priimér podlozky - - 127 [5] mm [pal.]
VySka podlozky - - 9,5 [0,37] mm [pal.]
Velikost trajektorie - - 5 [3/16] mm [pal.]
Otd¢ky — ot./min. 1000 - 10 000 OTACKY/MIN.
Typ podloZzky (3M: 20353) Podlozka cisticiho brusného kotouce

Typ materidlu podlozky(" Hookit™

Hmotnost podlozky(" 0,1[0,22] kg [Ib]
Hmotnost (s podlozkou)( 1,2 [2,645] kg [Ib]
Stupen kryti IP IP54

Rozmeéry (vnéjsi) 87 x 123 x 255 [3,42 x 4,84 x 10,03] mm [pal.]

omm

VAROVANI:

(1) Pouziti jiné hmotnosti desky nebo lestici podlozky, kterd obsahuje lestici
prostfedek, mlze zvysit vibrace.

SniZeni rychlosti otd¢eni pomaha minimalizovat vibrace a mize byt také nutné,
aby se robot nedostal do ochranného zastaveni.

Provozni podminky

Minimum Typicky

Maximum Jednotka

Brusny vykon - 200 - w
Externi napéti - 36 - \%
Externi napajeni - 200 - W
Provozni napéti
Napéti konektoru ndstroj(l - 24 - \%
Vykon konektoru nastroju - 2,4 - w
Provozni teplota 0[32] - 50[122] |°C[°F]
Mezni hodnota vnitini teploty - - 100 [212] [°C[°F]
Hladina hluku pfi 10 000 ot./min. (3 000 ot./min.) |- 74 (44) |- [dB]
Vypocitana provozni Zivotnost 30000 |- - [hodiny]

Zaruka: 3 roky nebo 3 000 hodin, podle toho, co nastane dfive, v souladu s oficidInimi
zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouve.
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Vykon jako Sander v1

Zatizeni Sander v2 je vykonngjsi nez zafizeni Sander v1, ma pfikon 200 W oproti 150 W u v1.
Tento vyssi pfikon umoznuje rychlejsi a efektivnéjsi brouseni, zejména pfi velkém zatizeni.
Pokud vSak vymeénujete zafizeni Sander v1 a chcete, aby zafizeni Sander v2 fungovalo stejné

jako zafizeni Sander v1, pfipojte ho k plvodnimu 30V napdjecimu zdroji misto novéjsiho 36V
modelu doddvaného se zafizenim Sander v2.
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1.2. Obsah krabice zarizeni Sander

O [T T1

@ OnRobot Sander with Pad @ Power Supply (EU,US,UK,AS) @ Tool Power Cable (M12 to M12) é

(4) Polishing Pad - Orange (5) Grit 2x-80,120,220,400 (6) Pad Wrench - 24 mm

Obsah sady pfislusenstvi pro méni¢ brusného papiru

@ ® @

Grit Changer @ Cable Sock - 5m @ Mounting screws @ Cable Strap @ Vacuum hose adapter
(with pre-assembled blade) (2 pes - M8x80) with ring

@ Rods - for grit holder @ Tool Balancer @ Blade spacers Cable Straps - 4 pcs
(needs assembly - 8 pcs) (3pcs - h0.5 mm)
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1.3. Sander v2

86,8[3,417]
@)
)

©123[4,843]

254,5[10,020]

* Pro 1palcovy adaptér dodavany spole¢nosti OnRobot jako nahradni dil PN 104802 nebo jako
soucadst prisluSenstvi ménice brusného papiru PN 105125.

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].

1.4. Sander v1

Obecné vlastnosti Minimum Typicky Maximum Jednotka
Priimér podlozky - - 127 [5] mm [pal.]
Vyska podlozky - - 9,5[0,37] mm [pal.]
Velikost trajektorie - - 5 [3/16] mm [pal.]
Otacky — ot./min. 1000 - 10 000 OTACKY/MIN.
Typ podlozky (3M: 20353) Podlozka cisticiho brusného kotouce
Typ materidlu podlozky(! Hookit™
Hmotnost podlozky(!) 0,1[0,22] kg [Ib]
Hmotnost (s podlozkou)! 1,2 [2,645] kg [Ib]
Stupen kryti IP IP54
Rozméry (vnéjsi) 87 x 123 x 214 [3,42 x 4,84 x 8,42] mm [pal.]
(1
VAROVANI:
! Pouziti jiné hmotnosti podlozky mize zpUsobit zvysené vibrace.Po vyméné

podlozky postupné zvysujte rychlost, abyste zajistili spravné vyvazeni.

Provozni podminky Minimum Typicky Maximum Jednotka

Brusny vykon - 150 - w
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Provozni podminky Minimum Typicky Maximum Jednotka

Externi napéti - 30 - \%

Externi napdjeni - 150 - w
Provozni napéti

Napéti konektoru néstroj(l - 24 - \%

Vykon konektoru ndastroju - 2,4 - W
Provozni teplota 0[32] - 50[122] |°C[°F]
Mezni hodnota vnitfni teploty - - 80[176] |°C[°F]
Hladina hluku pfi 10 000 ot./min. (3 000 ot./min.) |- 74 (44) |- [dB]
Vypocitana provozni Zivotnost 30000 |- - [hodiny]

Zaruka: 3 roky nebo 3 000 hodin, podle toho, co nastane dfive, v souladu s oficidlnimi
zaru¢nimi podminkami stanovenymi v partnerské smlouve.

1.5. Sander v1

86,8(3,417]

\ 25.4[1]x28[1.102]LH 123[4,843] _[

214[8,425]

VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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1.6. Ménic brusného papiru
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VSechny rozméry jsou v mm a [palcich].
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