
INOPAL

* La performance réelle peut varier en 
fonction de la configuration et d’autres 
facteurs environnementaux.

SÉCURITÉ

•	 CERTIFICATION DE SÉCURITÉ Oui 
(CE)

•	 CONFIGURATION DE SÉCURITÉ 
Robot fonctionnant en mode cobot 
(en option, des éléments de sécurité 
externes peuvent être ajoutés pour 
augmenter le temps de cycle)

CARACTÉRISTIQUES 
UNIQUES

•	 DISPOSITION DES PALETTES 

	 Des deux côtés

•	 MATÉRIAU DE BASE 

	 Mécano-soudée

•	 DÉTECTION DES PALETTES 

	 Capteur photoélectrique

•	 INTERFACE OPÉRATEUR INCLUSE 
Oui, une tablette est incluse

•	 INDICATEURS LUMINEUX 

	 Oui (indicateur de l’état de l’applica    	
	 tion)

•	 BOUTONS DE COMMANDE MANU-
ELS 

	 Oui (bouton de confirmation manu		
	 elle de palettisation)

•	 CONVOYEUR 	

	 Oui, le convoyeur est inclus

•	 CONTENEUR INTER-COUCHE 

	  Non (disponible en option)

SPÉCIFICATIONS 
TECHNIQUES

•	 TEMPS DE CYCLE MAXIMUM* 
      6 boîtes/min en mode collaboratif.       	
      10 boîtes/min en mode haute vitesse

•	 EMPREINTE AU SOL 

	 2.5 m x 1.4 m

•	 CHARGE MAXIMALE DE LA BOÎTE* 

	 27 kg 

•	 HAUTEUR MAXIMALE DE LA PAL-
ETTE* 2.2 m

•	 TAILLES DE PALETTES FLEXIBLES 	
Oui

•	 MODÈLE DE ROBOT Doosan P3020

•	 MONTAGE DU ROBOT  Socle fixe

*Actual performance may differ depending 
on setup and other environmental factors


